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1 Allgemeines

Die Kompaktautomatik KAS dient als Funktionsautomatik der Steuerung und Uberwachung von Ver-
brennungsmotoren in Sprinkler-, Netzersatz-, Generatorparallel- und Netzparallelanlagen. Das stan-
dardmaRig fir eine Versorgungsspannung von 24 V DC vorgesehene Gerat ist in unterschiedlichen
Bestlckungsvarianten verflgbar. Auf Wunsch kénnen auch 12 VDC - Varianten geliefert werden. Die
Anpassung an verschiedene Aggregate/Anlagen erfolgt komfortabel mit einer modernen Parametrier -
Software oder direkt am Anzeige- und Bediengerat KOP 2.

Je nach Ausbaustufe und Modulbestiickung kdnnen Analogwerte als normierte Signale oder direkt ( Netz-
, Generatorspannung und Generatorstrome ) angeschlossen werden. Hierdurch wird die Integration von
diversen Schutz- und Funktionseinheiten, wie Leistungsregelung, Netzschutz, Synchronisierung und
Differentialschutz ermdglicht. Ebenso kdnnen Versorgungsspannung und optional Drehzahlgeber ( Pick-
Up ) Gberwacht werden.

Die Netz- und Generatorschalter werden je nach gewahlter Betriebsart automatisch oder manuell
gesteuert. Dies gilt ebenso fur das Starten und Stoppen des Verbrennungsmotors. Mit Hilfe der - in weiten
Bereichen einstellbaren - Zeiten und Zahlern lasst sich die Automatik einfach und optimal an die
unterschiedlichsten Anwendungen anpassen. Im Auslieferungszustand ( Einstellungen ab Werk ) erfillt
das Gerat die Anforderungen der DIN6280 bzw. VDE0100 T718. Alle Parametereinstellungen werden
nullspannungssicher in einem Flash-Speicher abgelegt.

Umfangreiche interne und externe Uberwachungskreise ( Eingange fir Stérmeldungen ) gewéhrleisten
einen sicheren Betrieb der Anlage, indem alle elektrischen, mechanischen Betriebsmittel und Anlagenteile
Uberwacht werden.

11 Arbeitsweise

Die Kompaktautomatik KAS ist ein Mikroprozessor gesteuertes Schutzgerat zur Erfassung samtlicher
Messwerte im zu Uberwachenden System. Die Messung der relevanten Werte ist eine echte Effektiv-
wertmessung und erfolgt als simultane Abtastung. Phasenspannungen, Strangspannungen, Leiterstréme,
Wirkleistung, Scheinleistung, Blindleistung, Cos-Phi und Frequenz werden erfasst. Je nach gewahltem
Messverfahren kann mit oder ohne Sternpunkt gemessen werden. Bei Messungen ohne Sternpunkt ist der
Anschluss eines Nullleiters nicht notwendig.

Die Messwerte werden auf einem Grafik - Display angezeigt. Grenzwerte, bzw. Grenzwertmeldungen
kénnen auf die Ausgangsrelais parametriert werden. Insgesamt konnen bis zu 128 Meldungen erzeugt
werden. Fir den Anwender stehen 32 frei parametrierbare Meldungen zur Verfligung.

Die Frequenzmessung ist erst ab einer Messspannung oberhalb von 45 V aktiv. Unterhalb dieser Span-
nung arbeitet die KAS mit einer, mittels Parametrierung einstellbaren Grundfrequenz von 50 oder 60 Hz.

Die Berechnung der Wirkleistung erfolgt nach der Formel:
Die Wirkleistung wird also aus der Summe der Momentanleistungen

P= ju(t) *i(¢)dt

Uber ein Zeitintervall bestimmt. 0

Die Scheinleistung berechnet sich aus: 1 17

Sie wird aus dem Produkt der Effektivwerte von Span- U= —juzdt;l = —jizdt
nung und Strom gebildet. T T

Die Blindleistung berechnet sich aus: 0= /Sz _p?

Fir die Integration wird Uber die Frequenzmessung die Periodendauer bestimmt. Wahrend einer Periode
werden 16 Abtastungen durchgefiihrt. Die Abtastung erfolgt mit einer Auflésung von 10 Bit und wird vor-
zeichenrichtig ausgewertet.
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1.2 Inbetriebnahme

Die Kompaktautomatik KAS ist gemafl Anschlussplan zu verdrahten. Nach dem Anlegen der Hilfsspan-
nung blinken die Betriebs-LED und gehen in Dauerlicht Gber, sobald alle Module korrekt arbeiten. Auf dem
Display des Anzeige- und Bediengerates erscheint der Initialisierungsbildschirm. Sobald das System
hochgefahren ist, werden aktuelle Messwerte angezeigt.

Die Busverbindung zur KAS muss abgeschirmt verlegt werden. Die maximale Leitungslange sollte 500m
nicht Gberschreiten. Auerdem darf ein Leitungswiderstand von 50 Ohm nicht Uberschritten werden.

Das Gerat ist ab Werk kalibriert und mit Werkseinstellungen vorbelegt. Die Uberwachung erfolgt erst ab
einer Eingangsspannung von ca. 45 V Phase - N. Zur korrekten Anpassung an den jeweiligen Anwen-
dungsfall ist eine Parametrierung erforderlich. Soll- sowie Auslésewerte missen kontrolliert und ggf. der
Anlage angepasst werden.

Anschluss nach VDE 0160, Montage und Inbetriecbnahme nur durch geschulte
A Fachkrafte.
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2 Gerateaufbau

Die Kompaktautomatik KAS ist modular aufgebaut. Die einzelnen Module werden Uber einen Busverbinder
(T-Bus) auf einer Hutschiene verbunden. Die Reihenfolge der Anordnung ist beliebig. Die
Spannungsversorgung erfolgt Giber das CPU Modul. Anzeige- und die BUS-Module haben eine separate
Spannungsversorgung. Die folgenden Module sind verfligbar.

¢ KOP2 - Anzeige- und Bediengeréat

KOP2-FM - Anzeige- und Bediengerat als Ferntableau
CPU - Zentralsteuerung

PM2 - Spannungs- und Strommessung

DI1 - Digitaleingange

DO1 - Digitalausgange

* & & o o

Zur Erweiterung des Systems sind verfugbar:
DM1 — Differentialschutz

PB1 - Profibus DP Kopplung

PN1 - Profinet Kopplung

MB1 - Modbus TCP/IP (Slave) Kopplung
MB2 - Modbus RTU (Slave) Kopplung
Al1 — Analogeingange

AT1 - PT 100/0 Messung

* & & & o o o

21 Anzeige- und Bedieneinheit

\ Das Anzeige- und Bediengerat KOP2 kann als Haupttableau sowie
Wnﬁlﬁ‘.""‘ zuséatzlich als Ferntableau eingesetzt werden:

* Solutions

¢ Anzeige der Messwerte

; o
G800V 230V so0me
N: 200V 230V s00m

¢ Parametrierung mittels Parametrier-Software
+ direkten Parametereingabe am Gerat
+ manuellen Steuerung der Anlage

Sie beinhaltet:

+ Einen Stérmeldespeicher mit bis zu 192 Stérmeldungen,

# eine eigene galvanisch getrennte Spannungsversorgung,

¢ die interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus ),

+ die externe Datenbusschnittstelle flir weitere Komponenten und
¢ eine Echtzeituhr mit mindestens 72 Stunden Datenerhalt
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2.2 CPU Modul

Das CPU Modul beinhaltet:

Spannungsversorgung der Komponenten

3 Digitaleingénge, sowie einen Drehzahleingang (Pick-up)

2 +/- 10 V Analogeingange fur externe Sollwertvorgaben

4 +/- 10 V Analogausgange ( jeweils 2 mit gemeinsamer Masse)
interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

externe Datenbusschnittstelle fiir weitere Komponenten

* & & o o o

2.3 Power Modul PM2
Das Powermodul beinhaltet:

2 x 3 phasige Spannungs- und Frequenzmessungen
3-phasige Strommessung

1-phasige Strommessung (Erd-/Neutralleiterstrom)
8 Digitalausgange, 3 Digitaleingange

1 Analogausgang (+/- 20 mA oder +/- 10 V)

1 Analogausgang (+/- 10 V)

* & & O o o o

interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

24 Digitales Eingangsmodul DI1

Das digitale Eingangsmodul beinhaltet:

¢ 22 Digitaleingange

+ Interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE
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25 Digitales Ausgangsmodul DO1

Das digitale Ausgangsmodul beinhaltet:

+ 11 potentialfreie Digitalausgange ( 9 Schlieler und 2 Wechsler )
+ interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus )

2.6 Diffschutzmodul DM1

Das Diffschutzmodul beinhaltet:

¢ 2 x 3 phasige Strommessung

¢ 2 Digitalausgange

+ interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus )

2.7 Profibus DP Modul PB1

Das Profibus DP Modul beinhaltet:

+ Galvanisch getrennte Spannungsversorgung
+ Profibus DP Schnittstelle ( D-Sub 9)

+ 2 potentialfreie Digitalausgange ( Schlief3er )
+ interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus )

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE
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2.8 Profinet PN1

Das Profinet Modul beinhaltet:

*

Galvanisch getrennte Spannungsversorgung

2 Profinet Schnittstellen; RJ45 100Mbit/s Vollduplex
1 potentialfreien Digitalausgang ( Wechsler )
interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus )

integrierte Switchfunktionalitat

2.9 Modbus TCP/IP MB1 Slave
Das Modbus Modul beinhaltet:

L2

* & o o

Galvanisch getrennte Spannungsversorgung

2 Modbus TCP/IP Schnittstellen; RJ45 100Mbit/s Vollduplex
1 potentialfreien Digitalausgang ( Wechsler )

interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus )

integrierte Switchfunktionalitat

2.10 Modbus RTU MB2 Slave
Das Modbus RTU Modul beinhaltet:

*

*
*
*

Galvanisch getrennte Spannungsversorgung
Modbus RTU Schnittstelle RS232/RS485 (D-Sub 9)
1 potentialfreien Digitalausgang ( Wechsler )
interne Datenbusschnittstelle ( T-Bus )
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211 Analoges Eingangsmodul Al1

Das analoge Eingangsmodul beinhaltet:

‘ i ¢ 6 galvanisch getrennte Messeingénge
P HPs ¢ Eingangsbereich -10V bis +10V oder -20mA bis +20mA
¢+ 2 Eingange fur direkten Anschluss eines Potentiometers

212 PT100(0) Messmodul AT1

Das analoge Messmodul beinhaltet:

¢ 6 PT100(0) Messeingange

¢ 2 Messeingange -10V bis +10V oder -20mA bis +20mA

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE

KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d Seite: 13 von 141



Kompaktautomatik
Geratehandbuch

Hanseatic
Power
e Solutions

3
3.1

Funktionen

Analoge Eingédnge

Die beiden, in der Grundausstattung der KAS enthaltenen analogen Eingange liefern Gber eine anliegende
Eingangsspannung von -10 bis +10 V DC externe Vorgabewerte und sind festen Funktionen zugeordnet.

Der Analogeingang 1 dient zur Erfassung der externen Sollwertvorgabe fur die Leistung im Netz- oder
Generatorparallelbetrieb.

Der Analogeingang 2 dient zur Erfassung der externen Sollwertvorgabe fir den Leistungsfaktor im
Netz- oder Generatorparallelbetrieb. Bei einer Netzbezugsregelung im Netzparallelbetrieb wird an

diesem Eingang die Netz Istwert Leistung erfasst.

Die anliegenden Spannungswerte kdnnen skaliert werden.

3.2

+8—

i

+6—]

+5—

Analoge Ausgange

vDC

Die Kompaktautomatik KAS verfligt iiber 6 Analog-
ausgange, die standardmaRig als +/- 10 V Ausgang
arbeiten. Einer der beiden Analogausgange auf
dem Leistungsmodul PM2 ist auf +/- 20 mA
umschaltbar.

Den Ausgéngen kdnnen verschiedene Funktionen

4= zugeordnet werden.

397 Der Spannungs-/ Strombereich des jeweiligen
2 Analogausgangs kann skaliert werden.

1 p— Beispiel: Uber den Spannungsbereich von -2,00
I T —TTTTTTT T T ( Anfangswert ) bis +8,00 V DC ( Endwert ) wird die
g 12 3 4 5 & 7 & 9 10 M 12 13 von der KAS erfasste Leistung im Bereich von 0
( Anfangswert ) bis 13.000 kW ( Endwert ) am Ana-

logausgang abgebildet ( vergl. Abb. links ).

3.3 Digitale Ein- und Ausgange

Die Kompaktautomatik KAS verfugt, je nach Geratevariante und Ausbaustufe Gber eine variierende Anzahl
digitaler Ein- und Ausgange, fur die Funktionszuordnungen zum Teil bereits ab Werk vorbelegt sind. Freien
Ein- und Ausgangen kdnnen weitere Funktionen zugewiesen werden.

3.4 Grenzwerte

Zur Aggregatsteuerung werden, je nach Geratevariante und Ausbaustufe eine Reihe von Minimal- bzw.
Maximalwerten Uber die Betriebs- und Grenzwerteinstellungen vorgegeben. Wird von einem der Mess-
werte der zugehdrige voreingestellte Grenzwert Uber-, bzw. unterschritten, kann ein entsprechend para-
metriertes Ausgangsrelais angesteuert werden, wobei das jeweilige Schaltverhalten auf Ruhe- oder
Arbeitsstromprinzip kodiert werden kann. Sobald der Messwert sich wieder innerhalb seiner Grenzen
bewegt, kippt die Schaltstufe mit Hysterese wieder in die Ausgangsstellung.

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE
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3.5 Alarme

Die Anzeige von Stérmeldungen bei Grenzwertauslosungen wird Uber die Parametrierung der Alarme
aktiviert. Zusatzlich zu den fest zugeordneten Alarmen sind 47 freie Alarme konfigurierbar. Das jeweilige
Schaltverhalten bei Auslésungen kann auf Ruhe- oder Arbeitsstromprinzip kodiert werden.

Der Reset nach einer Stérmeldung kann automatisch je nach Parametrierung, tGber einen Eingang oder
Uber die RESET - Taste des Anzeige- und Bediengerates KOP 2 erfolgen.

3.6 Generatorprogramm

Innerhalb des Generatorprogramms werden folgende Betriebsmodi unterschieden.

3.6.1 Inselbetrieb

Im Automatikbetrieb wird das Aggregat Uber den Eingang 'Fernstart' gestartet. Wenn die Messung die
Grenzwerte min. fir Generatorspannung und -frequenz Uberschritten hat, wird der Ausgang 'Generator -
Leistungsschalter bereit' geschlossen. Um den GLS einzuschalten, muss zuséatzlich der Eingang 'Erst-
zuschaltfreigabe / Pilot' gesetzt werden. Bleibt der Eingang auch nach der Zuschaltung gesetzt, ist die
50 Hz Pilot-Regelung aktiv. Wird der Eingang nach der Zuschaltung wieder deaktiviert, ist die Leistungs-
regelung aktiv.

Die Abwahl des GLS erfolgt mittels Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart'. Ist die 50Hz Regelung aktiv,
wird der GLS sofort ausgeschaltet und das Aggregat stoppt mit Ablauf der Nachlaufzeit. Sofern jedoch die
Leistungsregelung aktiv, und die Leistung gréRer als der Grenzwert 'Aggregat belastet' sind, wird zuerst
entlastet. Nach erfolgter Entlastung oder nach Ablauf der 'Entlastungszeit' wird der GLS ausgeschaltet.

Fir den Aggregate-Parallelbetrieb steht der Eingang 'Agg. Parallelbetrieb' zur Verfiigung. Wenn dieser
Eingang gesetzt ist, wird bei Abwahl des GLS vom Pilot-Aggregat zuerst entlastet. Die Abwahl des GLS
wird Uber den Ausgang an die SPS gemeldet welche die Umwahl des Piloten Gbernimmt.

3.6.2 Parallelbetrieb

Die An- und Abwahl des Generator - Leistungsschalters GLS erfolgt genauso wie im Inselbetrieb. Sollte
jedoch die Sammelschienenspannung vorhanden sein, wird der GLS nicht Uber den Eingang 'Erst-
zuschaltfreigabe / Pilot' eingeschaltet, sondern die Synchronisierung wird aktiviert und der GLS wird Uber
den Synchronisierimpuls, der auf den Ausgang 'GLS Ein' wirkt, eingeschaltet. Wenn am Tableau die
Sollwerte auf ,Intern“ gewahlt sind, werden im Aggregate-Parallelbetrieb die Sollwerte genommen, die an
den Analogeingangen liegen. Im Netz-Parallelbetrieb wird auf den Sollwert geregelt der am Tableau ein-
gestellt ist.

3.6.3 Sonder-Synchronisierfunktion

Die An- und Abwahl des GLS erfolgt genauso wie im Inselbetrieb. Die im Parallelbetrieb beschriebene
Synchronisierung ist bei der 'Sonder - Synchronisierfunktion' nicht aktiv. Sobald die Sammelschienen-
spannung vorhanden und der GLS geschlossen ist, wird der Synchronisierimpuls auf dem Ausgang
'NLS Ein / Syn-Impuls' ausgegeben. Um bei gedffnetem GLS den Synchronisierimpuls auszugeben, muss
der digitale Eingang 'Freigabe Sonder Syn.' gesetzt werden. Die Synchronisation wird als eigenstandige
Funktion genutzt. Der Einsatz eines externen Synchronisiergerates entfallt.
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3.6.4 Hochlaufsynchronisierung

Die Aktivierung der Hochlaufsynchronisierung erfolgt tGber einen Impuls an dem mit der DE - Funktion
'Freigabe Hochlaufsynchronisierung' belegten digitalen Eingang und ist nur fiir eine bestimmte einstellbare
Zeit wirksam.

Mit Aktivierung der Hochlaufsynchronisierung wird der digitale Ausgang DA 'GLS Bereit' gesetzt und es
erfolgt die Zuschaltung des GLS iber einen Impuls am digitalen Eingang DE 'GLS Ein Hochlaufsynchro-
nisierung'. Es werden alle Module mit geschlossenem GLS gestartet. Die Spannung und die Frequenz der
Generatoren bauen sich gemeinsam auf und gleichen sich untereinander an.

Wenn bei aktivierter Hochlaufsynchronisierung die Maschine mit dem ersten Startversuch nicht 1auft, so
wird der DA 'GLS Bereit' deaktiviert und der GLS wird ausgeschaltet. Sollte die Maschine erst mit dem 2.
oder 3. Startversuch anlaufen, so erfolgt die Zuschaltung mit Synchronisierung. Die Stdrmeldung STM
'GEN Unterspannung' wird wahrend der Hochlaufsynchronisierung gesperrt.

3.6.5 Schnellsynchronisierung

Die Sonderfunktion 'Schnellsynchronisation' muss aktiviert sein. Die Aktivierung erfolgt Gber einen Impuls
an dem mit der DE - Funktion 'Freigabe Hochlaufsynchronisierung' belegten digitalen Eingang und ist nur
fur eine bestimmte einstellbare Zeit wirksam.

Alle Module werden gleichzeitig gestartet, und es findet eine Entregung der Generatoren statt. Nach Ablauf
der Entregungszeit wird die 'GLS Bereit' Meldung an die Zentrale gegeben. Diese Ubernimmt das
Zuschalten des GLS mittels DE - Funktion 'GLS Ein Hochlaufsynchronisierung' im spannungslosen
Zustand auf die Sammelschiene. Die Erregung wird wieder eingeschaltet und die Spannung baut sich
gemeinsam auf. Die Frequenz der Generatoren gleicht sich untereinander an.

Wenn bei aktivierter Hochlaufsynchronisierung das Aggregat mit dem ersten Startversuch nicht 1auft, so
wird der DA 'Automatikbetrieb’ deaktiviert. Die Stérmeldung STM 'GEN Unterspannung' wird wéahrend der
Hochlaufsynchronisierung gesperrt.

3.7 Netz- /| Generatorprogramm

Innerhalb dieses Programms werden verschiedene Betriebsmodi unterschieden.

3.71 Umschaltung mit Liicke

Im Automatikbetrieb wird das Aggregat bei Netzausfall oder Gber den Eingang 'Fernstart' gestartet. Wenn
Generatorspannung und -frequenz ihre Betriebswerte erreicht haben, wird der Netz - Leistungsschalter
NLS ausgeschaltet und der GLS eingeschaltet. Die Rlckschaltung erfolgt nach Netzwiederkehr oder
Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart'. Fir die Riickschaltung und das Stoppen des Aggregates, missen
die Riickschaltzeit und die Rickkiihlzeiten abgelaufen sein.

3.7.2 Uberlappungssynchronisierung
3.7.21 Anwahl iiber Fernstart

Die Anwahl erfolgt Uber den Eingang 'Fernstart'. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht
hat, wird der Ausgang 'Aufhebung Verriegelung' gesetzt und die Synchronisierung freigegeben. Befinden
sich Spannung und Frequenz innerhalb der eingestellten Grenzen, erfolgt die synchrone Umschaltung.
Wahrend der Umschaltung sind beide Schalter fur ca. 50 ms geschlossen.

Nach der Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart' wird nach Ablauf der Rickschaltzeit der Ausgang 'Auf-
hebung Verriegelung' gesetzt und die Synchronisierung freigegeben. Wenn Spannung und Frequenz sich
innerhalb der eingestellten Grenzen befinden, erfolgt die synchrone Umschaltung. Wahrend der
Umschaltung sind beide Schalter fiir ca. 50 ms geschlossen. Nach der Umschaltung lauft noch die
Nachlaufzeit ab und das Aggregat stoppt.
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3.7.2.2 Anwahl liber Netzausfall

Bei Netzausfall startet das Aggregat. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht hat, wird
der NLS ausgeschaltet und der GLS eingeschaltet.

Bei Netzwiederkehr wird nach Ablauf der Rickschaltzeit der Ausgang 'Aufhebung Verriegelung' gesetzt
und die Synchronisierung freigegeben. Wenn Spannung und Frequenz sich innerhalb der eingestellten
Grenzen befinden, erfolgt die synchrone Umschaltung. Wahrend der Umschaltung sind beide Schalter fir
ca. 0,2 Sek. geschlossen. Nach der Umschaltung lauft noch die Nachlaufzeit ab und das Aggregat stoppt.

3.73 Netzparallelbetrieb
3.7.3.1 Anwabhl uiber Fernstart

Die Anwahl erfolgt Gber den Eingang 'Fernstart'. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht
hat, wird der Ausgang 'Aufhebung Verriegelung' gesetzt und die Synchronisierung freigegeben. Wenn
Spannung und Frequenz sich innerhalb der eingestellten Grenzen befinden, wird der GLS im
Synchronmoment eingeschaltet. Beide Schalter sind nun eingeschaltet und der Ausgang 'Parallelbetrieb’
wird gesetzt. Die Leistungsregelung ist eingeschaltet.

Nach der Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart’ wird, wenn die Leistung grofer ist als der Grenzwert
'Aggregat belastet', zuerst entlastet. Nach erfolgter Entlastung oder nach Ablauf der 'Entlastungszeit' wird
der GLS ausgeschaltet und die Nachlaufzeit 1duft ab und das Aggregat stoppt.

3.7.3.2 Anwahl iiber Netzausfall

Bei Netzausfall startet das Aggregat. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht hat, wird
der NLS ausgeschaltet und der GLS eingeschaltet.

Bei Netzwiederkehr wird nach Ablauf der Riickschaltzeit der Ausgang 'Aufhebung Verriegelung' gesetzt
und die Synchronisierung freigegeben. Wenn Spannung und Frequenz sich innerhalb der eingestellten
Grenzen befinden, erfolgt die synchrone Umschaltung. Wahrend der Umschaltung sind beide Schalter fir
ca. 0,2 Sek. geschlossen. Nach der Umschaltung lauft noch die Nachlaufzeit ab und das Aggregat stoppt.

3.8 Synchronisation

Die Synchronisierfunktion der Kompaktautomatik KAS wird fir das automatische Parallelschalten von
Drehstromgeneratoren zueinander oder zu einem weiteren Drehstromsystem eingesetzt. Dabei werden
Spannung und Frequenz angepasst. Im Generator-Inselbetrieb wird auf eine vorgegebene Grundfrequenz
oder -spannung geregelt.

3.8.1 Arbeitsweise

Uber Differenzverstarker werden die Spannung und die Frequenz von zwei Drehstromnetzen erfasst. Die
Messung fir die Synchronisierung erfolgt jeweils zwischen L1 und L2. Wahrend des Betriebes werden
kontinuierlich die Spannungen und die gemittelten Frequenzen im Display angezeigt.

Ist der Synchronisiervorgang eingeleitet, wird der entsprechende Ausgang fir den Schalter 'Bereit' gesetzt.
Die Frequenz - Verstellimpulse ( F+ und F- ) kdnnen fiir den Drehzahlregler des Aggregates Uber zwei frei
parametrierbare Ausgange ausgegeben werden. Zusatzlich ist es moglich, zwei Ausgange mit der
Funktion fir die Spannungs-Verstellimpulse zu belegen.

Der Synchronimpuls wird auf einem Ausgang auf dem PM2 Modul ausgegeben. Sollte die Synchronisie-
rung nicht innerhalb der voreingestellten Zeit erfolgt sein, wird der Alarm ,Synchronisierzeit zu lang®
gesetzt.
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3.9 Ferntableau KOP2-FM

An die Kompaktautomatik kann ein zweites Tableau als Ferntableau angeschlossen werden. Die
Umschaltung zwischen Haupttableau und Ferntableau erfolgt Gber den DE ,Anwahl Ferntableau®. In der
oberen Statuszeile auf dem Display wird tGber Symbole signalisiert welches Tableau aktiv ist. Das aktive
Tableau wird durch einen ,,Griinen Haken® gekennzeichnet und das nicht aktive durch ein ,Rotes Kreuz*.
Far die Busverbindung zum Ferntableau wird ein 2-polig geschirmtes Kabel mit einer max. Leitungsléange
von 500m empfohlen. Der Schirm sollte einseitig auf Masse gelegt werden.

Das Einstellen von Datum und Uhrzeit sowie das Setzen bzw. Riicksetzen der Zahler ist nur am Haupt-
tableau maoglich. Zwischen den beiden Tableaus werden diese Werte synchronisiert.

Der Leistungssollwert sowie der Cos Phi Sollwert kdnnen auf dem aktiven Tableau eingestellt werden. Der
eingestellte Wert wird zusatzlich an das nicht aktive Tableau Ubermittelt. Dadurch ist sichergestellt, dass
es bei Umwahl der Tableaus keine Spriinge an den Analogausgangen gibt.

Im Ferntableau steht bis auf wenige Ausnahmen die gleiche Funktionalitat wie im Haupttableau zur Ver-
fugung (siehe Punkt 5 und 6). Die Menlpunkte ,Regler” und ,Netzschutzprifung® konnen nur am
Haupttableau aufgerufen werden. Uber den Alarm 48 ,Ferntableau gestort” wird das Tableau Giberwacht.

3.10 Lastabgleich liber BUS

Flr Generatorsteuerungen kann der Lastabgleich zwischen den Aggregaten Uber eine BUS Verbindung
geregelt werden. Diese Funktion kann im Menl ,Home—Tableau“ in der Gerateverwaltung GV2 (ber die
Check-Box ,Leistungs- und Cos Phi Regelung tber BUS* aktiviert werden. Die Anzeigetableaus miissen
Uber eine 2-Draht Busleitung verbunden werden (siehe Anschlussbelegung). Der Lastabgleich und die
Auswahl des Pilotaggregats werden tiber den BUS zwischen den Steuerungen geregelt. Fiir die Uber-
wachung der BUS Kommunikation sind zwei Alarmmeldungen (siehe 4.6.6) zustandig. Fir den Last-
abgleich gibt es zwei verschiedene Funktionsarten.

3.10.1 Lastabgleich liber BUS mit lastabhdngiger Ab- und Zuschaltung

Um die Ab- und Zuschaltung von Aggregaten zu aktivieren muss eine der beiden Eingangsfunktionen
~operren LAAZA" oder ,Freigabe LAAZA" parametriert werden.

Die lastabhéangige Ab- und Zuschaltung regelt entsprechend der Leistungsanforderung das Starten und
Stoppen der Aggregate. Die Auswahl fiir die Startreihenfolge und An-/Abwabhl erfolgt in Abhangigkeit von
der eingestellien ID oder den Betriebsstunden. Fir die An-/Abwahl gibt es jeweils zwei einstellbare
Grenzwerte.

Betriebsart AUTO

Erstinbetriebnahme der Steuerung. Bei allen Tableaus ist die Betriebsart ,0 angewahlt. Wenn LAAZA
Uber eine der beiden Eingangsfunktionen freigegeben wurde, wird das als erstes tUber ,AUTO" angewahlte
Aggregat gestartet, schaltet den GLS ein und Ubernimmt die Pilotfunktion der Frequenzregelung. Danach
starten alle anderen Uber ,AUTO“ angewahlten Aggregate und synchronisieren sich auf die
Sammelschiene und regeln die Leistung entsprechend dem Sollwert, der vom Piloten vorgegeben wird.
Sobald das erste Aggregat gestartet ist, 1auft die ,LAAZA Vorbereitungszeit“. Nach Ablauf dieser Zeit ist
die LAAZA aktiv und entsprechend der Leistungsanforderungen werden die Aggregate abgewahlt. Die
-LAAZA Vorbereitungszeit* kann vorzeitig Giber den DE ,LAAZA Vorbereitung beendet‘ deaktiviert werden.
Im aktiven LAAZA Betrieb werden entsprechend den Leistungsanforderungen die Aggregate ab- und
zugeschaltet. Die Reihenfolge kann Uber ID Nummern oder Betriebsstunden vorgewahlt werden. Die
Anzahl der Aggregate die mindestens laufen und die Anzahl der Aggregate die entsprechend der
Leistungsanforderungen Ab- oder Zugeschaltet werden kann iber die Parametrierung vorgewahlit werden.
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Betriebsart TEST

Uber die Betriebsart ,TEST* ist die Umwahl des Pilotaggregats bei laufenden Aggregaten méglich. Das
Pilotaggregat muss auf ,TEST" geschaltet werden. Entsprechend der Startreihenfolge wird das nachste
laufende Aggregat, welches sich in Betriebsart ,AUTO* befindet, die Pilotfunktion iibernehmen. Nun kann
das Aggregat, das die Pilotfunktion abgegeben hat, wieder auf ,AUTO" geschaltet werden.

Alle anderen Aggregate die Uber ,TEST" gestartet sind und dann Uber die Taste ,GLS Ein“ am Tableau
angewahlt wurden, werden Uber die Synchronisierung eingeschaltet. Erfolgt jetzt eine Umwahl auf ,AUTO*,
so werden entsprechend den Leistungsanforderungen, die Aggregate ab- und zugeschaltet.

Aggregate die sich in ,TEST" mit geschlossenem GLS befinden, werden in die lastabhangige Ab- und
Zuschaltung eingerechnet.

Sollte nur ein Aggregat auf die Sammelschiene geschaltet sein, so ist das Ausschalten des GLS in ,TEST"
nicht maoglich.

Betriebsart MAN

In der Betriebsart ,MAN“ konnen die Aggregate Uber die Taste START am Tableau gestartet werden. Der
GLS kann Uber die entsprechenden Tasten geschaltet werden. Wenn die Schiene spannungsfrei ist, wird
der GLS direkt eingeschaltet. Ist bereits eine Spannung vorhanden, wird Uber die Synchronisierung
eingeschaltet. Wenn der GLS geschlossen ist, wird die Regelung uber den DE ,Erstzuschaltfreigabe/Pilot*
selektiert. Mit gedffnetem GLS ist die Frequenzregelung aktiv. Soll keine Regelung stattfinden, so ist dies
Uber die Logik zu verknupfen. Ausnahme ist wenn nur ein Aggregat auf die Sammelschiene geschaltet ist.
Bei diesem Aggregat ist die Frequenzregelung aktiv.

Aggregate die sich in ,MAN*“ befinden, unabhangig vom Schaltzustand des GLS, werden nicht in die
lastabhangige Ab- und Zuschaltung eingerechnet.

3.10.2 Lastabgleich iiber BUS ohne lastabhdngige Ab- und Zuschaltung

Die lastabhangige Ab- und Zuschaltung von Aggregaten muss gesperrt werden. Daflir stehen die beiden
Eingangsfunktionen ,Sperren LAAZA® oder ,Freigabe LAAZA* zur Verfliigung. Ist keiner dieser beiden
Eingénge parametriert, so ist die LAAZA deaktiviert.

Das Starten und Stoppen der Aggregate in der Betriebsart ,AUTO® ist nur noch abhangig vom Eingang
-,FERNSTART". Der Lastabgleich und die Auswahl des Pilotaggregats werden weiterhin Gber den BUS
zwischen den Steuerungen geregelt.

Betriebsart AUTO

Das Starten und Stoppen des Aggregats ist nur abhangig vom DE ,Fernstart‘. Das als erstes tber ,Fern-
start® angewahlte Aggregat startet und schaltet den GLS ein und bernimmt die Pilotfunktion der Fre-
quenzregelung. Alle anderen Uber ,Fernstart* angewahlten Aggregate starten und synchronisieren sich
auf die Sammelschiene und regeln die Leistung entsprechend dem Sollwert, der vom Piloten vorgegeben
wird.

Betriebsart TEST

Uber die Betriebsart ,TEST“ ist die Umwahl des Pilotaggregats bei laufenden Aggregaten méglich. Das
Pilotaggregat muss auf ,TEST" geschaltet werden. Entsprechend der Startreihenfolge wird das nachste
laufende Aggregat, welches sich in Betriebsart ,AUTO* befindet, die Pilotfunktion ibernehmen. Nun kann
das Aggregat, das die Pilotfunktion abgegeben hat, wieder auf ,AUTO" geschaltet werden.

Alle anderen Aggregate die Uber ,TEST" gestartet sind und dann Uber die Taste ,GLS Ein“ am Tableau
angewahlt wurden, werden Uber die Synchronisierung eingeschaltet.

Wenn die Betriebsart von ,TEST* auf ,AUTO“ umgewahlt wird, werden alle Aggregate bei denen der
Fernstart nicht gesetzt ist, abgeschaltet.

Werden die Aggregate Uber ,TEST“ gestartet, Gbernimmt das Aggregat die Pilotfunktion, dass als erstes
auf die Sammelschiene geschaltet wird. Wenn mehr als ein Aggregat auf die Sammelschiene geschaltet
ist, kann der GLS uber die Taste am Tableau ausgeschaltet werden. Sollte nur ein Aggregat auf die
Sammelschiene geschaltet sein, so ist das Ausschalten des GLS in ,TEST" nicht méglich.
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Betriebsart MAN

In der Betriebsart ,MAN“ konnen die Aggregate Uber die Taste START am Tableau gestartet werden. Der
GLS kann Uber die entsprechenden Tasten geschaltet werden. Wenn die Schiene spannungsfrei ist, wird
der GLS direkt eingeschaltet. Ist bereits eine Spannung vorhanden, wird Uber die Synchronisierung
eingeschaltet. Mit getffnetem GLS ist die Frequenzregelung aktiv. Wenn der GLS geschlossen ist, kann
Uber den DE ,Erstzuschaltfreigabe/Pilot“ der Pilot bestimmt werden. Soll keine Regelung stattfinden, so ist
dies Uber die Logik zu verknupfen. Ausnahme ist, wenn nur ein Aggregat auf die Sammelschiene
geschaltet ist. Bei diesem Aggregat ist die Frequenzregelung aktiv.

Wenn mehr als ein Aggregat auf die Sammelschiene geschaltet ist, und es keinen Piloten gibt, so wird auf
den letzten Sollwert geregelt der erkannt wurde bevor in die Betriebsart ,MAN“ gewechselt wurde.

3.1 Blindlastabgleich liber BUS

Fir Generatorsteuerungen kann zusatzlich zum Lastabgleich auch der Blindlastabgleich zwischen den
Aggregaten Uber die BUS Verbindung geregelt werden. Daflir muss zusatzlich im Meni
.Regler—Sollwerte“ der Cos Phi Regler aktiviert werden. Die Funktionalitat des Blindlastabgleichs ent-
spricht der des Lastabgleichs und ist unter dem Punkt 3.10 und den entsprechenden Unterpunkten
beschrieben.
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Parametrierung Gerateverwaltung

Die Parametrierung des KOP2 erfolgt tiber die mitgelieferte Software die sich auf der SD-Karte befindet.
Das Programm befindet sich im Ordner _Parametersoftware. Fir die Datenibertragung wird ein serielles
Datenkabel (D-SUB 9pol. — 1:1) bendtigt. Alle Parameter konnen auch direkt am Tableau eingestellt
werden (Einstellungen—Parametereingabe). Eine Ubersicht (iber alle Parameter ist unter Punkt 8.2.1
aufgelistet. AuRerdem besteht die Mdglichkeit Programmanderungen tber die SD-Karte einzuspielen.

& Gersteverwaltung | KAS-V2 Compact Automatic - o >4
Datei Einstellung  Info.
L] B ]
neu ofien speichern  speichemunter  drucken  beenden  ibertragen auslesen Uhrstellen  Dokumente
HOME ‘ SYN | DE ' DA | ALARME EXT ‘ ALARME INT | ZEITEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANBUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |
Projeki-Daten Gerdteauswahl
Projektname: o Ha nseatic
Projektnummer: |- I
— KAS-V2 Compact Automatic &= Power
Projektdatum:  [02.01.2012 |3 =
| Solutions
— 1 Dentsch 2-Engiish Tablsau | Nennwerte | Betriebswerte |
—=u. =
=ERL | Sprachauswahl 1 -2 B " e
'i'ii | Kopf/Fulszeile blay il Sommer/Winterzeit Umschaltung
[ LL =
- < CAN BUS Kopplung
® Netz/Generator Generator Ext | Netz EIN =
DEA401 | BETRIEBSARTENUMWAHL BLOCKIERT 2l
1] DE402 [- Bl
Ly
P Modul DI Modul 2 DO Modul 2 Alf Modul 1 PBA Profibus Modul 1
& PM2 Modul DI Modul 3 DO Modul 3 Alt Modul 2 PBA Profibus Modul 2
DO1 Modul 4 Al Modul 3
DM1 Diffschutz AT Modul 1 Kommunikationsmodul
AT1 Modul 2 E ]
Datei | Deutsch % |
Offline keine Datei geladen KAS-V2 Compact Automatic | SYM: 20200610 |V2.38 05.2.136

HOME |)sYN | DE | DA | ALARMEEXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANEUS | LOGK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Hardwarekonfiguration

=

= o ZEEE . Auswahl des Tableaus und
| i | Sprachauswanl 1 -2

; Display-
= !! — by ;; | Kopf/Fuzsile blau ; :wStellungen .
‘!;;4!» A1 L
Ll' [ L +
. 5

: vv% - Sprachauswahl
Generator Ext | Net EIN

Farbe der Kopf- / und Fulizeile

Auswahl der Spannungsanzeige fir
Netz und Generator Messwerte im

Startbild
PH1 Modul DI Modul 2 DO1 Modul 2 Alf Modul 1 PB1 Profibus Modul 1
& PM2 Modul DI Modul 3 DO Modul 3 Al Modul 2 PB1 Profibus Modul 2 = Ausblenden der Netz-/Sammel-
DO1 Modul 4 Al Modul 3 Sch|enenspannung
DM1 Diffschutz AT Modul 1 Kommunikationsmodul
aeie | Auswahl der Module die zusatzlich zur

Grund-konfiguration eingebaut werden.
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4.1.2 Tableau

Tableau ) Nennwerte | Betrisbswerte |

Uhrzsitsynchronisierung tber DE

Sommer/Winterzeit Umschaltung

| Leistungs- und Cos Phi Regelung iber BUS

¥| CAN BUS Kopplung | MTU 1600 ECU8 =
CAN Adresse KOP 234
CAN Adresse Motor 0

DE401 BETRIEBSARTENUMWAHL BLOCKIERT

oo

DE402

41.3 Nennwerte

| Tableau W Betriebswerte |

Mennspannung |

= 4 Leiter ¥ |

Nennstrom |

Nennleistung |

Cos Phi [ osotF 5]

Primar Sekundar

Stromwandler Generator i 500 A ': A £

Stromwandler Erdschluss | 5004 |2 [5A 3]

Spannungswandler Generator

-

Spannungswandler Netz/Sammelschiene | 400 V.|';; |

414

_-Tah!eau | Nenmwerte( | Betriebswerte |

Betriebswerte

Grenzwert Hysterese

Generatorspannung

Generatorfrequenz

NS Spannung (Metzausfall)

NS Spannung (Parallelbetrieb)

NIS Frequenz

Aggregat belastet

10 KWH [ =]

KWH pro Impuls

Es besteht die Mdglichkeit Uber einen entsprechend
parametrierten digitalen Eingang, die Uhrzeit am
Tableau auf den eingestellten Synzeitpunkt zu setzen.

Automatische Umschaltung von Sommerzeit auf
Winterzeit.

Fur Generatorsteuerungen wird die Leistungs- und Cos
Phi Regelung und die Auswahl des Piloten Uber eine
BUS-Verbindung geregelt.

Aktivieren der CAN BUS Kopplung und Auswahl des
Motortyps. Diese Funktion steht nur zur Verfligung,
wenn auf dem KOP die Schnittstelle eingebaut ist.

Auf dem Tableau stehen zwei digitale Eingénge zur
Verfligung. Der DE401 ist mit einer festen Funktion
belegt. Der DE402 ist frei Parametrierbar.

Eingabe der Nennwerte fir Spannung, Strom und
Leistung. Alle Grenzwerte leiten sich prozentual aus
den Nennwerten ab. Die Grenzwerte fur die Frequenz
werden in absoluten Werten angegeben.

Der Cos Phi ist zur korrekten Anzeige der prozentualen
Werte von  Scheinleistung und Blindleistung
angegeben.

Beim Uberschreiten der Betriebswerte fir Spannung
und Frequenz werden diese als ,Vorhanden“ bewertet
und die entsprechenden internen Betriebsablaufe
werden aktiviert.

Bei Abwahl des GLS wird nach dem Unterschreiten des
Betriebswertes ,Aggregat belastet® der GLS
ausgeschaltet.

Zahleinheit fur den KWH Wert.

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE

KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d

Seite: 22 von 141



Hanseatic
Power

Kompaktautomatik e Solutions

Geratehandbuch

4.2 Synchronisierung

VHOMEDE | DA | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Einstellparameter flir den Synchronisier- und Inselbetrieb. Wird der Synchronisierbetrieb deaktiviert, so
erfolgt die Umschaltung mit Licke. Die zur Verfigung stehenden Sonderfunktionen sind abhangig von der
Tableauauswahl.

Uber Differenzverstarker werden die Spannung und die Frequenz von zwei Drehstromnetzen erfasst. Die

Messung flr die Synchronisierung erfolgt jeweils zwischen L1 und L2. Wahrend des Betriebes werden
kontinuierlich die Spannungen und die gemittelten Frequenzen im Display angezeigt.

4.21 Synchronisierbetrieb
 R—— Wenn die Synchronisierung nicht aktiv ist, erfolgt die Umschaltung
; ©F mit Licke. Die Synchronisierparameter werden nicht eingeblendet.

Voreilzeit

Ist der Synchronisierbetrieb aktiv, so kann zwischen Uberlap-
pungssynchronisation und Parallelbetrieb gewahlt werden.

Max_ Differenzfrequenz
Min. Differenzfrequenz

Max. Differenzspannung

Lange Syn-mpuls

Integrationszeit Frequenz | s0PER. :

Synchronisierung

Voreilzeit Sie dient zum Ausgleich der Verzdgerung der Schaltglieder. Der Synchronimpuls wird um die
Voreilzeit vor dem erwarteten Synchronzeitpunkt ausgegeben. Typische Verzégerung eines
Schalters: 50ms.

Max. Differenzfrequenz Maximal zulassige Frequenzabweichung bei der die Zuschaltung erfolgen darf.

Min. Differenzfrequenz Im Synchronbetrieb wird der Generator immer auf eine kleine Frequenzabweichung zum Netz
geregelt, damit die Generatorfrequenz in Schwebung mit der Netzfrequenz gehalten wird und
die Synchronisation moglich ist.

Max. Differenzspannung Maximal zuldssige Abweichung der Generatorspannung von der Synchronisierspannung, bei
der die Zuschaltung erfolgen darf.

Lange Syn-Impuls Die Zeit in der das Ausgangsrelais angesteuert wird, welches den NLS oder GLS einschaltet.

Integrationszeit Frequenz Die Frequenz, die als Istwert flr die Frequenzregelung zugrunde liegt, wird Giber mehrere Perio-

den gemittelt um den Regelkreis ruhig zu halten.

4.2.2 Inselbetrieb

Inselbetrieb

I Salwortrogelung akivisren Wenn die Sollwertregelung aktiviert ist, wird im Inselbetrieb auf die
Frequenz s eingegebene Spannung und Frequenz geregelt. Die Regelung kann
Shecciad 100 % [} Uber den Digitaleingang ,Sperren Sollwertregelung U/F* gesperrt

werden. Wenn ein Sollwert auf ,0“ gesetzt wird, so ist diese
Regelung deaktiviert.

Inselbetrieb

Frequenz Frequenzwert auf den im Inselbetrieb geregelt wird. Wenn man den Wert auf ,0“ setzt, wird die
Regelung deaktiviert.

Spannung Spannungswert auf den im Inselbetrieb geregelt wird. Wenn man den Wert auf ,0 setzt, wird
die Regelung deaktiviert.
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4.2.3 Sonderfunktionen

Sonderfunktionen

Drehzahlanhebung

NG-Tableau

Sonderfunktionen

Sonderfunktionen

Sonderfunktionen Drehzahlanhebung
Drehzahlanhebung | Sondersynchronisisrfunktion

@ Schellsynchronisierung @ Schnellsynchranisierung
Hochlaufsynchronisierung Hochlaufsynchronisierung

Erstzuschaltfreigabe/Pilot Erstzuschaltfreigabe/Pilot

G-Tableau Ext. Schaltersteuerung

Drehzahlanhebung

Bei aktiver Funktion wird der Ausgang ,Drehzahl hoher* gesetzt. Der Ausgang bleibt solange

gesetzt, bis die Rickmeldung ,GLS Ein Meldung“ kommt. Danach ist die Drehzahlregelung
aktiv.

Hochlaufsynchronisierung /
Schnellsynchronisierung

Erstzuschaltfreigabe / Pilot

Siehe Punkt 4.1.4 und 4.1.5

Die Funktion wird dauerhaft aktiviert. Das Aggregat wird bei eingeschaltetem GLS immer im
50Hz Betrieb geregelt. Der digitale Eingang mit gleicher Funktion ist nicht mehr aktiv.

Sondersynchronisierfunktion

Siehe Punkt 4.1.3

4.3 Digitale Eingédnge

_HOME | svN DA'{ ALARME EXT | ALARME INT | ZETEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Es stehen drei Module mit insgesamt 66 digitalen Eingangen zur Verfigung. AuBerdem sind drei weitere
Digitaleingdnge auf dem PM2-Modul vorhanden. Auf dem DI1 Modul 1 sind DE101 bis DE111 sowie
DE121 bis DE122 festen Funktionen zugeordnet. Allen anderen Eingadngen koénnen gemafls der
Auswahlliste Funktionen zugewiesen werden. Die Funktionsliste ist in mehrere Unterlisten aufgeteilt.

DIt Modul 1 | DIt Modul 2 | DIt Modul3 | P2 Power Modul
DE101

ALARM 1
DE102 ALARM 2
DE103 ALARM 3
DE104 ALARM 4
DE105 ALARM 5
DE105 ALARM &
DET7 ALARM 7
DE10B |ALARM 8
DE109 ALARM
DEH0 ALARM 10
DEM ALARM 11

Eingangsfunktionen dirfen nicht doppelt verwendst werden

o o o el el o oole oo

petiz Ohne Funktion ¥ §

DEI3 | aoaon b 3
) | ALai-aLss b -
RESET
DETS Gruppe 2 L QUITTIEREN
b Gupped | KEINAUTOSTART
Gupped BETRIEESARTENUMWAHL BLOCKIERT

DEN? Guppe b FERNAUS

ot Gruppe o FERN HAND

»

- Testfunktionen FERN HANDSTART
T FRNHaNDSTOP
FERN TEST
FERN AUTO
STARTBLOCKERUNG
STARTVORBEREITUNG ABGESCHLOSSEN
SPRINKLERANFORDERUNG
LEERLAUFTEST

DENS
DE120

DE121

NLS EIN MELDUNG

DE122

GLS EiN MELDUNG

FERNBEDIENUNG P81 MODUL 1
LASTVORGABE UBER PB1 MODUL 1
FERNBEDIENUNG P21 MODUL 2
LASTVORGABE UBER PB1 MODUL 2

FERNBEDIENUNG PN1/MB1/MB2
LASTVORGABE UBER PN1/MB1/MB2
LASTVORGABE UBER AF1
€05 PHI VORGABE UBER AE2

ANWAHL FERNTABLEAU

CAN BUS DROOP AKTIVIEREN
CAN BUS Engine Rapid Start

Auswahlliste flr freie
Eingéange

Hinter dem ersten Punkt ,Ohne Funktion“ befinden sich zusatzlich zwei Infotexte, damit man sichtbar
machen kann, dass dieser Eingang flir eine andere Funktion verwendet wird.

Infotexte

Abfrage uber BUS

Zeigt an, dass dieser Eingang uber eine externe Datenkommunikation abgefragt wird.

Logikfunktion

Zeigt an, dass dieser Eingang als Eingangsvariable in der Logik verwendet wird.
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Ubersicht der Eingénge denen feste Funktionen zugeordnet sind.

Feste Eingangsfunktionen

DE101 AL001 — ALO11 Externe Alarme. Text und Alarmverhalten knnen unter der Registerkarte ,Freie Alarme®

bis eingestellt werden.

DE111

DE121 NLS Ein Meldung Signalisiert der Steuerung, dass der Netzschalter eingeschaltet ist. Mit diesem Eingang
wird die interne Verriegelung mit dem Generatorschalter aufgebaut.

DE122 GLS Ein Meldung Signalisiert der Steuerung, dass der Generatorschalter eingeschaltet ist. Mit diesem
Eingang wird die interne Verriegelung mit dem Netzschalter aufgebaut.

Ubersicht der Funktionen die freien Eingdngen zugeordnet werden kénnen.

[ Funktionsnummer |

AL012-AL032

12 bis
32

ALO12-AL032

21 freie Alarme. Text und Alarmverhalten kénnen unter der Registerkarte ,ALARME
EXT* eingestellt werden.

AL241-AL255

117 bis AL241-AL255 15 freie Alarme. Text und Alarmverhalten kénnen unter der Registerkarte ,ALARME
131 EXT* eingestellt werden.
Gruppe 1
33 | Reset Fernbedienung entspricht d. Tastenfunktion 'RESET".
34 | Quittieren Fernbedienung entspricht d. Tastenfunktion 'RESET".
35 | Kein Autostart Blockierung der Startfunktion in der Betriebsart ,Auto®. Dies bedeutet, kein Start bei
Netzausfall. Der Startvorgang wird ggf. abgebrochen, Aggregat stoppt sofort, wenn
Eingang gesetzt wird.
84 | Betriebsartenumwahl Eine Umwahl der Betriebsarten ist nicht mehr méglich, solange diese Funktion gesetzt ist,
blockiert sowohl am Tableau als auch aus der Ferne (Fernbedienung PB1/PN1/MB1/MB2).
36 | Fern Aus Fernbedienung entspricht der Tastenfunktion '0'.
37 | FernHand Fernbedienung entspricht der Tastenfunktion '"MAN'.
174 | Fern Handstart Funktion entspricht der Tastenfunktion ,START“ in ,MAN“-Betrieb.
185 | Fern Handstop Die Stopp-Sequenz wird mit steigender Flanke am Eingang eingeleitet.
38 | Fern Test Fernbedienung entspricht der Tastenfunktion 'TEST".
39 | Fern Auto Fernbedienung entspricht der Tastenfunktion 'AUTO".
115 | Startblockierung Startblockierung in allen Betriebsarten. DA ,Betriebsart Auto® wird deaktiviert.
43 | Startvorbereitung Nach Ablauf der Startvorbereitungszeit erfolgt der Startbefehl. Wird vor Ablauf der Zeit der
abgeschlossen Digitale Eingang ,Startvorbereitung abgeschlossen® gesetzt, erfolgt der Startbefehl sofort.
80 | Sprinkleranforderung Startet den Sprinklerbetrieb und unterbindet den Netzparallelbetrieb. Abstellende Alarme
werden warnend, aulRer sie sind auf ,Sprinkler-Stopp*“ kodiert.
112 | Leerlauftest Startet das Aggregat in ,Betriebsart Auto“. Der GLS wird nicht eingeschaltet.
57 | Fernbedienung PB1 Modul 1 | Fernbedienung des KOP 2 Uber die Buskopplung. (Ohne Lastvorgabe)
116 | Lastvorgabe PB1 Modul 1 Nur der Sollwert fir die Leistungsregelung kommt tiber den Buskoppler PB1.
179 | Fernbedienung PB1 Modul 2 | Fernbedienung des KOP 2 (iber die Buskopplung. (Ohne Lastvorgabe)
180 | Lastvorgabe PB1 Modul 2 Nur der Sollwert fir die Leistungsregelung kommt tiber den Buskoppler PB1.
149 llfﬂeégbedienung PN1 / MB1 / | Fernbedienung des KOP 2 Uber die Buskopplung. (Ohne Lastvorgabe)
150 k/la;;vorgabe PN1 / MB1 /| Nurder Sollwert fur die Leistungsregelung kommt tiber den Buskoppler PN1/MB1/ MB2.
164 | Lastvorgabe Uber AE1 Umschaltung der Sollwertvorgabe vom Tableau auf den Analogeingang 1.
165 | Cos Phi Vorgabe uber AE2 Umschaltung der Sollwertvorgabe vom Tableau auf den Analogeingang 2.
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48 | Anwahl Ferntableau Umschaltung zwischen Haupttableau und Ferntableau.
156 | CAN BUS Droop aktivieren Die Einstellung ,DROOP* wird Uiber den CAN BUS aktiviert.
178 | CAN BUS Engine Rapid Aktiviert iber den CAN BUS die Funktion des schnellen Starts bei Notstrombetrieb in der
Start MTU ECU9 (4000er).
Gruppe 2
40 | Sperren Synbetrieb Sperren der Synchronisation. Umschaltung erfolgt mit Liicke.
41 | Sperren Netzparallelbetrieb Der aktivierte Parallelbetrieb wird gesperrt. Umschaltung erfolgt als Uberlappungs-
synchronisierung.
153 | Sperren Sollwertregelung U Im Inselbetrieb wird die Sollwertregelung fur die Spannung gesperrt.
154 | Sperren Sollwertregelung F Im Inselbetrieb wird die Sollwertregelung fir die Frequenz gesperrt.
47 | Sperren Sollwertreg. U/F Im Inselbetrieb wird die Sollwertregelung fir Spannung und Frequenz gesperrt.
49 | Sperren Leistungsregelung Sperren des Leistungsreglers.
70 | Sperren Cos Phi Regelung Sperren des Cos Phi - Reglers.
75 | Sperren Stromschutz Sperren der Stromschutz - Auslésungen.
77 | Sperren Diffschutz Sperren der Differentialschutz - Auslésungen.
78 | Diffschutz Auslésesperre Sperren der Differentialschutz - Auslésungen. Die Sperrzeit beginnt mit der steigenden
ext. Flanke am Eingang und endet nach der durch die Parametrierung vorgegebenen Zeit.
Eine erneute Sperrung ist erst nach Wegnahme des Signals am Eingang méglich.
79 | Sperren Netzschutz Sperren der Netzschutz Auslésungen.
81 | Sperren Alle Sperren aller Schutzauslésungen.
87 | Sperren PID Regler U/Phi Sperren des PID Reglers fur Spannungs- und Cos Phi - Verstellung.
88 | Sperren PID Regler F/P Sperren des PID Reglers fiir Frequenz- und Leistungs-Verstellung.
152 | Sperren Alarme Gen U/F Sperren der Generatoralarme fir Spannung und Frequenz damit im Netzparallelbetrieb
nur die Netzschutzalarme aktiv sind.
157 | Sperren Ruckschaltzeit Wird der Eingang gesetzt, so wird die Riickschaltzeit angehalten. Sobald der Eingang
nicht mehr aktiv ist, fangt die Zeit mit dem parametrierten Wert wieder an zu laufen.
162 | Sperren Pilot Im Aggregateparallelbetrieb wird beim Pilotaggregat die Frequenzregelung gesperrt und
die Leistungsregelung wird aktiviert.
175 | Sperren Lastabgleich tber Die komplette Funktion fir den Lastabgleich Uber die Busverbindung wird gesperrt. Die
BUS entsprechenden Bilder im KOP werden ausgeblendet. Die Funktion der Anlage entspricht
einer Inselanlage.
182 | Sperren Gruppe 1 Mit dieser Funktion kénnen Alarme in bestimmten Situationen unterdriickt werden.
183 | Sperren Gruppe 2 Entweder durch Beschaltung eines Digitaleingangs oder (iber eine Logikverknlpfung.
Gruppe 3
52 | Drehzahl hdher Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Drehzahl héher)
und auf das Elektr. Potentiometer.
53 | Drehzahl tiefer Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Drehzahl tiefer)
und auf das Elektr. Potentiometer.
71 | Drehzahlregler Reset Reset des Reglers fur Frequenz und Leistung ( flankengetriggert). Der Reset wirkt auf das
Elektr. Potentiometer und auf den PID-Regler.
62 | Spannung héher Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Spannung hdher)
und auf das Elektr. Potentiometer.
63 | Spannung tiefer Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Spannung tiefer)
und auf das Elektr. Potentiometer.
64 | Spannungsregler Reset Reset des Reglers fiir Spannung und Cos Phi ( flankengetriggert). Der Reset wirkt auf das
Elektr. Potentiometer und auf den PID-Regler.
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Gruppe 4

51 | Erstzuschaltfreigabe / Pilot Fur die Zuschaltung auf eine tote Schiene wird bei Generatorschaltanlagen die Erst-
zuschaltfreigabe fir den GLS bendtigt. Sofern der Eingang weiterhin gesetzt bleibt, wirkt
die 50 Hz ( Pilot- ) Regelung, andernfalls wirkt die Leistungsregelung auf das Aggregat.

102 | Aggr. Parallelbetrieb Bei Abwahl des GLS wird auch das Pilot Aggregat entlastet.
163 | NLS Aus Blockiert die Zuschaltung des NLS, ein bereits eingeschalteter Schalter wird ausge-
schaltet.

58 | GLS Aus Blockiert die Zuschaltung des GLS, ein bereits eingeschalteter Schalter wird ausge-
schaltet.

50 | Handsynchronisation Ein Automatische Verstellsignale furr die Synchronisierung werden ausgeschaltet. Verstellung
erfolgt Uiber Digitale Eingange.

65 | Freigabe Sondersyn Siehe Punkt 3.6.3

68 | Freigabe Hochlaufsyn. Aktiviert die Hochlaufsynchronisierung. Siehe Punkt 3.6.4.

69 | GLS Ein Hochlaufsyn. Schaltet den GLS ein, wenn die Hochlaufsynchronisierung aktiv ist. Siehe Punkt 3.6.4.

176 | Hochlaufsyn. nur 1 Aggr. Der GLS bleibt auch nach dem ersten Startversuch flir weitere Starts geschlossen.

46 | Generator belastet Der Eingang erméglicht es, fiir den Netzparallelbetrieb eine Belastung des Generators zu
signalisieren und in Folge ein definiertes Entlasten des Generators vor Ausschalten des
Generatorschalters zu ermdglichen.

67 | Entlasten Wird der Eingang bei aktiver Leistungsregelung aktiviert, so wird der aktive Regler
verstellt, um das Aggregat zu entlasten. Wenn das Aggregat entlastet ist wird der GLS
ausgeschaltet.

76 | Belasten Wird der Eingang bei aktiver Leistungsregelung deaktiviert, so wird der aktive Regler
verstellt, um das Aggregat zu entlasten. Wenn das Aggregat entlastet ist wird der GLS
ausgeschaltet.

42 | Netzspannung vorhanden Spannungsiiberwachung uber einen externen Netzspannungswéchter. Bei Netzausfall ist
der Eingang zum internen Netzspannungswachter UND-Verknlpft. Bei Netzwiederkehr ist
der Eingang ODER-Verknupft.

66 | Netzbezugsregelung Einschalten der Netzbezugsregelung, wenn diese Uber die Parametrierung freigegeben
ist.

44 | Batterie 1 gestort Dient der Uberwachung von zwei Batteriesétzen mit externen Uberwachungsgeraten. Die
Eingange wirken auf die Alarme 40 und 41, die das Umschalten der Batteriesatze Uber
digitale Ausgange beeinflussen.

45 | Batterie 2 gestort Siehe ,BATTERIE 1 GESTORT*

151 | Uhrzeit Synchronisierung Mit der steigenden Flanke am Digitalen Eingang, wird die Uhrzeit am Tableau auf die in
der Parametersoftware eingestellten Uhrzeit gesetzt.

159 | LAAZA Vorbereitung Die Vorbereitungszeit fur die LAAZA kann damit vorzeitig beendet werden. Sobald der

beendet Eingang gesetzt wird, ist die LAAZA aktiv

160 | Sperren LAAZA Wenn der Lastabgleich Uber den BUS geregelt wird, kann die Lastabhangige Ab- und

161 | Freigabe LAAZA Zuschaltung Uber eine der beiden Eingangsfunktion freigegeben bzw. gesperrt werden. Ist
keiner der beiden Eingénge parametriert, so ist die LAAZA deaktiviert. Das Starten und
Stoppen der Aggregate wird dann Uber den DE ,Fernstart” gesteuert.

Gruppe 5

54 | LED F1 Wenn die Funktionstaste F1 auf ein Ausgangsrelais parametriert ist, kann das LED-
Symbol im Funktionsfeld angesteuert werden.

55 | LED F2 Wenn die Funktionstaste F2 auf ein Ausgangsrelais parametriert ist, kann das LED-
Symbol im Funktionsfeld angesteuert werden.

91 | LED 1 Direktes Ansteuern der LED uber dem Beschriftungsfeld durch den Eingang.

92 | LED 2 Direktes Ansteuern der LED uber dem Beschriftungsfeld durch den Eingang.

93 | LED 3 Direktes Ansteuern der LED uber dem Beschriftungsfeld durch den Eingang.

94 | LED 4 Direktes Ansteuern der LED uber dem Beschriftungsfeld durch den Eingang.

95 | LED 5 Direktes Ansteuern der LED uber dem Beschriftungsfeld durch den Eingang.
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Gruppe 6
103 | VDE4105-Ext. Sollwertredz.1 Begrenzt den Leistungssollwert auf den Uber die Parametrierung vorgegebenen Wert.
(Impuls)
104 | VDE4105-Ext. Sollwertredz. 2 Begrenzt den Leistungssollwert auf den Uber die Parametrierung vorgegebenen Wert.
(Impuls)
105 | VDE4105-Ext. Sollwertredz. 3 Begrenzt den Leistungssollwert auf den tber die Parametrierung vorgegebenen Wert.
(Impuls)
108 | VDE4105-Ext. Sollwertredz. Zurucksetzen der Sollwertbegrenzung, die Uber die Impulseingdnge gesetzt wurde.
Reset (Impuls)
109 | VDE4105-Ext. Sollwertredz. 1 Begrenzt den Leistungssollwert auf den Uber die Parametrierung vorgegebenen Wert.
(Dauersignal) Sind mehrere Stufen gleichzeitig gesetzt, so wird der niedrigste Wert fiir die Begrenzung
genommen.
110 | VDE4105-Ext. Sollwertredz. 2 Begrenzt den Leistungssollwert auf den (iber die Parametrierung vorgegebenen Wert.
(Dauersignal) Sind mehrere Stufen gleichzeitig gesetzt, so wird der niedrigste Wert fiir die Begrenzung
genommen.
111 | VDE4105-Ext. Sollwertredz. 3 Begrenzt den Leistungssollwert auf den (iber die Parametrierung vorgegebenen Wert.
(Dauersignal) Sind mehrere Stufen gleichzeitig gesetzt, so wird der niedrigste Wert fiir die Begrenzung
genommen.
106 | VDE4105-Cos Phi Regler Aktiviert die leistungsabhangige Cos Phi - Regelung.
Leistungsabh.
107 | BDEW-Dyn. Netzstltzung Aktiviert die dynamische Netzstiitzung.
114 | VDE4105-Sperren Zuschalt- Sperren der Funktion ,VDE4105 Zuschaltbereitschaft”.
freigabe Netz
Testfunktionen
177 | Omicron Funktion zur Vereinfachung der Prifablaufe. Folgende Alarme werden mit dieser Funktion
unterdrickt: AL066, ALO70, AL104 und AL105
181 | Pruffeld Funktion zur Vereinfachung der Prifabldufe. Mehrere Zeiten werden gekdrzt.
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4.4 Digitale Ausgédnge

HOME | SYN | DEWALARMEEKT | ALARMEINT | ZEEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANBUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Es stehen vier Module mit insgesamt 44 digitalen Ausgangen zur Verfugung. Auf dem Modul 1 sind DA101
bis DA103 sowie DA111 festen Funktionen zugeordnet. Alle anderen Ausgange, kénnen gemal der
Auswabhlliste, Funktionen zugewiesen werden. Die Funktionsliste ist in mehrere Unterlisten aufgeteilt.

Modul 1 | Modul2 | Modul3 | Modul 4 |

Auswabhlseite fir freie

DA101 ANLASS Ohne Funktion L4 x
e BETREE  ALOOI-AL032 Freie Alarme b s AUSgé nge
ALOT NOT STOPP
DA103 BETRIEE  A1045-AL059 Netz U/F *| AL034 FEHLSTART WARNEND
DA104 [AUFHEE  ALOB1-ALO77 Generator U/F | ALO35 FEHLSTART ABSTELLEND
! AL081-ALO95 Netzschutz 4 ALO36 FEHLSTART SPRINKLER
DA105 i AL097-AL100 Stromschutz *| AL037 DREHZAHLGEBER DEFEKT
DA{06 AL103-AL112 Leistungsschutz *|  AL038 ABSCHALTSTORUNG
e AL113-AL114 Differentialschutz E ALD39 VERSORGUNG UDC<
Dator T | ALII5-AL120 VDE NA-Schutz *|  ALO40 BATTERIE1 U<
DA108 - | AL21-AL122 Drehzahischutz *|  ALD41BATTERIE 2 U<
——  AL123-ALI0 AnzlogeEinginge  *|  AL042 GENERATOR LS STORUNG
DA109 U ALAS-ALITE PTI00E) *|  ALD43 NETZLS STORUNG
DA110 B AL177-AL208 Can Bus | ALD44 SYNZEIT ZU LANG
_ ‘m; AL209-AL240 Can Bus P ALD4S WATCHDOG (NO)
SR T AL241-AL25S Freie Alarme 'l ALD46 VERSORGUNG UDC>
AL257-AL264 CAN BUS Anzlogwerte ¥ ALD4T7 WARTUNGSFEHLER
el | ALD4S FERNTABLEAU GESTORT
(*) Funktion nur bei NG-Tableaus nutzbar Gruppe 2 3
Gruppe 3 4
Gruppe 4 L&
Gruppe 5 3
Gruppe 6 3
Gruppe7 L4
Gruppe8 v
Logik - Merker/Timer LG 1-8 4
Logik - Merker/Timer LG 9-16 4
tei: ‘ Digitale Eingénge L
SN Schaltpunkte 3
ne Natei aiie Unraahe neladen

Ubersicht der Ausgange denen feste Funktionen zugeordnet sind.

Feste Ausgangsfunktionen

DA101 Anlasser Ausgang ist aktiv nach Ablauf der Startvorbereitung und der Vorglihzeit.

DA102 Betriebsmagnet Ausgang wird aktiv mit Startbefehl und deaktiviert wenn Motor gestoppt wird. Fur sicher-

heitsrelevante Schaltkreise sollte ein Betriebsmagnet verwendet werden.

Stoppmagnet Ausgang aktiv wenn Motor gestoppt wird.

DA103 Betrieb Ausgang ist aktiv wenn auf ,Motor l4uft erkannt wird und wird deaktiviert wenn die

Stoppzeit abgelaufen ist.

DA111 AL039 Versorgung | Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingegebenen
UDC< Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

Ubersicht der Funktionen die freien Ausgangen zugeordnet werden kénnen.

[ Funktionsnummer |

AL001-AL032

Freie Alarme

1 | AL0O1 bis AL0O32 32 freie Alarme. Text und Alarmverhalten kénnen unter der Registerkarte ,Freie
bis Alarme* eingestellt werden.

32
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AL033-AL048
Allgemein

33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48

AL033 Not Stopp

ALO34 Fehlstart warnend
ALO35 Fehlstart abstellend
AL036 Fehlstart Sprinkler
AL037 Drehzahlgeber defekt
AL038 Abschaltstérung
ALO039 Versorgung UDC<
ALO40 Batterie 1 U<
ALO41 Batterie 2 U<
AL042 GLS Storung
ALO043 NLS Stérung
AL044 Synzeit zu lang
AL045 Watchdog

AL046 Versorgung UDC>
AL047 Wartungszahler
ALO048 Ferntableau gestort

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingeg-
ebenen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

AL049-AL059
Netz U/F

49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59

ALO049 Netzspannung <<
AL050 Netzspannung <
ALO051 Netzspannung >
AL052 Netzspannung >>
AL053 Netzfrequenz <<
AL054 Netzfrequenz <
AL055 Netzfrequenz >
AL056 Netzfrequenz >>
ALO57 Netz Drehfeld
ALO58 Netz Winkelfehler
AL059 Netz Spg. Asymmetrie

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

ALO061-ALO77
Generator U/F

61
62
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77

ALO61 BDEW U(t) Zeit 1auft
AL062 BDEW U(t) Auslésung
AL065 Generatorspannung <<
AL066 Generatorspannung <
ALO067 Generatorspannung >
AL068 Generatorspannung >>
AL069 Generatorfrequenz <<
ALO070 Generatorfrequenz <
ALO71 Generatorfrequenz >
ALO072 Generatorfrequenz >>
ALO73 Generator Drehfeld
ALO74 Generator Winkelfehler
ALO75 Generator Spg. Asym.
ALO076 Cos Phi Kapazitiv
ALO77 Cos Phi Induktiv

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.
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AL081-AL095
Netzschutz

81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95

AL081 Netzschutz Sammelal.
AL082 Netzschutz U<<
AL083 Netzschutz U<
AL084 Netzschutz U>
AL085 Netzschutz U>>
AL086 Netzschutz F<<
AL087 Netzschutz F<
AL088 Netzschutz F>
AL089 Netzschutz F>>
AL090 Netzschutz Vektor >
AL091 Netzschutz Vektor >>
AL092 Dif. Vektorsprung >
ALO093 Dif. Vektorsprung >>
AL094 Q-U Schutz <

AL095 Q-U Schutz <<

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

AL097-AL100

Stromschutz

97
98
99

100
79
80

AL097 Uberstrom >

AL098 Uberstrom >>

AL099 Uberstrom
VDE0100-718

AL100 Uberstromzeitschutz

ALO79 Erdstrom >

ALO080 Erdstrom >>

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

AL101-AL112

Leistungsschutz

101
102

103

104
105
106
107
108
109
110
111
112

AL101 LAAZA Busfehler
AL102 LAAZA
Teilnehmer fehlt

AL103 VDE4105
Leistungsreduzier. gestort
AL104 Leistung >
AL105 Leistung >>
AL106 Ruckleistung >
AL107 Ruckleistung >>
AL108 Scheinleistung >
AL109 Scheinleistung >>
AL110 Blindleistung >
AL111 Blindleistung >>
AL112 Schieflast

Schnittstelle oder BUS Verbindung am Tableau ist gestort.
Ein oder mehrere Teilnehmer fehlen auf dem BUS.

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

AL113-AL114

Differentialschutz

113
114

AL113 Diffstrom >
AL114 Diffstrom >>

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uberschreiten des eingegebenen
Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.
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AL115-AL120

VDE NA-Schutz

115 | AL115 VDE4105- Sammelfehler | Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
116 | AL116 VDE4105 - U< (80%) benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

117 | AL117 VDE4105 - U>> (115%)
118 | AL118 VDE4105 - F< (47,5Hz)
119 | AL119 VDE4105 - F> (51,5Hz)
120 | AL120 VDE4105 -

U> (Spannungsqualitat)

AL121-AL122

Drehzahlschutz

121 | AL121 Unterdrehzahl Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
122 | AL122 Uberdrehzahl benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

AL123-AL140

Analogeingange

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

123 | AL123 bis AL128 Al1 MOd_u|1 _

bis Analogeingang 5 bis 10
128
225 | AL129 bis AL134 Al MOd_u|2 _

bis Analogeingang 11 bis 16
230
231 | AL135 bis AL140 Al1 |V|0d_u|3 ‘

bis Analogeingang 17 bis 22
236

AL145-AL176

PT100(0)
Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.
237 | AL145 bis AL160 AT1 Modul1
Wi PT1 bis PT6
252 Analogeingang 23 bis 24
253 | AL161 bis AL176 AT1 Modul2
bis PT7 bis PT12
268 Analogeingang 25 bis 26

AL177-AL240

Can Bus Alarme

308 | AL177 bis AL240 64 Alarme, die vom Motor tber die Can Bus Verbindung kommen. Text und Alarmver-
i halten kdnnen unter der Registerkarte ,Can Bus*“ eingestellt werden.

371
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AL241-AL255
Freie Alarme
422 | AL241 bis AL255 15 freie Alarme. Text und Alarmverhalten kénnen unter der Registerkarte ,ALARME
i EXT* eingestellt werden.
436
AL257-AL261
Can Bus Analogwerte
Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingege-
benen Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.
591 | AL257 bis AL261 5 Alarme, die aus Analogwerten vom Motor - Can Bus gebildet werden. Text und
s Alarmverhalten kénnen unter der Registerkarte ,CAN BUS* eingestellt werden.
595
Gruppe 1
129 | Stérmeldeverzégerung 1 Ausgang wird nach Ablauf der ,STM Freigabeverzégerung 1 gesetzt. Zeit l1auft ab
.Betrieb®.
130 | Stérmeldeverzégerung 2 Ausgang wird nach Ablauf der ,STM Freigabeverzdgerung 2 gesetzt. Zeit lauft ab
,GLS EIN*.
131 | Stdrmeldeverzégerung 3 Ausgang wird nach Ablauf der ,STM Freigabeverzégerung 3“ gesetzt. Zeit l1auft ab
,GLS EIN* oder ,NLS EIN®.
199 | STM Stop Entsprechend der Kodierung der Alarme wird der digitale Ausgang gesetzt. Fiir einige
134 | STM LSA Meldungen kann beim Schaltverhalten des Ausgangs zwischen NO und NC gew&hit
133 | STM Warnen werden.
135 | STM Sammelmeldung
136 | Startblockierend (NO)
137 | Entregen (NO)
138 | STM Gruppe 1 (NO)
139 | STM Gruppe 2 (NO)
140 | STM Gruppe 3 (NO)
141 | STM Gruppe 4 (NO)
142 | Startblockierend (NC)
143 | Entregen (NC)
144 | STM Gruppe 1 (NC)
145 | STM Gruppe 2 (NC)
146 | STM Gruppe 3 (NC)
147 | STM Gruppe 4 (NC)
148 | Horn Ausgang wird zusammen mit der internen Hupe gesetzt und zuriickgesetzt.
163 | Lampentest Uber die Lampentest Funktion am Tableau wird der Ausgang gesetzt.
164 | STM Reset Ausgang zur Ansteuerung von externen Uberwachungskreisen Uber die Taste
165 | STM Quittierung L,RESET". Ausgang wird solange gesetzt wie die Taste gedriickt wird.
Gruppe 2
152 | Betriebsart AUS Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart AUS gewahlt wird.
1563 | Betriebsart MAN Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart MAN gewahit wird.
154 | Betriebsart TEST Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart TEST gewahlt wird.
178 | Betriebsart AUTO Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart AUTO gewahlt wird.
155 | Aggregat Bereit Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart AUTO gewahlt wird. Wenn
im Automatikbetrieb ein LSA Alarm ansteht, wird der Ausgang nicht gesetzt.
149 | Fernstart Eine Fernstartanforderung steht an.
156 | Handstart Ausgang wird solange gesetzt, wie in der Betriebsart MAN die Taste START gedriickt
wird.
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224 | Startblockierung aktiv Solange der digitale Eingang ,Startblockierung” aktiv ist, wird der Ausgang gesetzt.

176 | Vorglihen Ausgang wird gesetzt wenn der Anlasser aktiv ist. Ist eine Vorgliihzeit parametriert, so
wird der Start um die eingegebene Zeit verzdgert. Der Ausgang ist auch wahrend der
Vorglihzeit gesetzt.

177 | Startvorbereitung Ausgang, um eine Startvorbereitung einzuleiten. Zum Aktivieren muss eine Startvor-
bereitungszeit eingegeben werden. Der Start wird dann um die eingegebene Zeit
verzdgert. Das Relais fallt mit Beginn des Startbefehls wieder ab.

Wird vor Ablauf der Zeit der Eingang ,Startvorbereitung abgeschlossen* gesetzt,
erfolgt sofort der Startbefehl.

182 | Betrieb Sobald Zinddrehzahl oder LIMA oder U-Gen vorhanden erkannt wird, zieht das Relais
an. Nach Ablauf der Stoppzeit fallt das Relais wieder ab.

183 | Betriebsmagnet Bei Startanforderung zieht das Relais an.

671 | Stoppmagnet Wahrend der gesamten Stoppphase hat das Relais angezogen und fallt erst nach
Ablauf der Stoppzeit wieder ab.

193 | Anlasser Bei Startanforderung und nach Ablauf der Startvorbereitungszeit wird der Ausgang
gesetzt.

196 | MDEC Stopp Ausgang fir den MDEC-Regler. Im Betrieb und im Stillstand des Aggregats ist der
Ausgang immer gesetzt. Mit dem Stoppbefehl wird der Ausgang deaktiviert und erst
nach Ablauf der Stoppzeit wieder gesetzt.

184 | Watchdog Ausgang ist dauerhaft gesetzt, solange die interne Funktionalitdt der Steuerung
gegeben ist und alle parametrierten Module auf dem Riickwand-Bus gesteckt sind und
einwandfrei funktionieren.

Gruppe 3

173 | Zuschaltbereit Ausgang wird gesetzt, wenn die unter den Betriebswerten eingestellten Grenzwerte
fur Generatorspannung und Generatorfrequenz Uberschritten sind. Ist der GLS
geschlossen, so wird nur noch die Spannung liberwacht.

170 | SYN Freigabe Ausgang wird gesetzt, wenn bei internen Funktionsablaufen die SYN-Freigabe aktiv
ist.

171 | SYN Impuls Ausgang wird gesetzt fiir die Dauer des SYN-Impulses.

179 | Aufhebung Verriegelung Der Ausgang wird genutzt, um die externe Schalterverriegelung bei der Synchronisa-
tion auszuschalten. Der Ausgang wird gesetzt, wenn der Ausgang ,NLS oder GLS
Bereit* ansteht und wird mit der Schalterriickmeldung wieder ausgeschaltet.

191 | Delta U OK Wenn sich die Spannung innerhalb der Grenzen der ,Max. Differenzspannung® befin-
det, die fir die Synchronisierung eingestellt sind, wird der Ausgang gesetzt.

192 | Delta F OK Wenn sich die Frequenz innerhalb der Grenzen der ,Max. Differenzfrequenz* befindet,
die fur die Synchronisierung eingestellt sind, wird der Ausgang gesetzt.

205 | Entregen (HL-SYN) Ausgang wird gesetzt, wenn ein aktiver Alarm auf ,Entregen® kodiert ist, oder wenn
das Entregen uber die Schnellsynchronisation (siehe Punkt 4.5.1) angesprochen wird.

206 | Parallelbetrieb Rickmeldungen fur GLS und NLS stehen an. Erkennung auf Parallelbetrieb.

204 | Belasten Bei NG-Steuerungen besteht die gleiche Funktionalitat wie ,Parallelbetrieb®. Bei G-
Steuerungen wird der Ausgang gesetzt, wenn der GLS geschlossen ist.

166 | Belastet Ausgang wird gesetzt, wenn der Betriebswert ,Aggregat belastet* liberschritten ist.
Wird der Wert wieder unterschritten, so wird der Ausgang wieder deaktiviert.

167 | KWH Impuls Beim Erreichen des unter Betriebswerte angegebenen Zahlwertes wird ein Impuls
ausgegeben. Der Zahlvorgang der KW-Stunden beginnt erneut.

198 | Teilerregung Ein Ausgang wird mit der Riickmeldung des GLS bei der Hochlaufsynchronisierung
gesetzt. Nach Ablauf der Zeit ,HLSYN Teilerregung® wird der Ausgang wieder deakti-
viert.

200 | GLS Bereit (Ein) Wenn der GLS zum Einschalten bereit ist, ist der Ausgang geschlossen.

201 | NLS Bereit (Aus) Wenn der NLS zum Einschalten bereit ist, ist der Ausgang gedffnet.

202 | GLS Ein Impuls Einschaltsignal fir den GLS

203 | NLS Ein Impuls Einschaltsignal fir den NLS

222 | GLS Ein Meldung Ausgang ist gesetzt, wenn die Rickmeldung fir den GLS am entsprechenden
digitalen Eingang ansteht.

221 | NLS Ein Meldung Ausgang ist gesetzt, wenn die Riickmeldung fir den NLS am entsprechenden digitalen
Eingang ansteht.
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615 | NLS Trip Uberwachung ein Es erfolgt intern eine Uberwachung der zeitlichen Abldufe, ob ein Trip vom
Leistungsschalter oder von der Steuerung selbst kommt. Der Ausgang ist aktiv, wenn
ein Trip von extern erkannt wird.

616 | GLS Trip Uberwachung ein Es erfolgt intern eine Uberwachung der zeitlichen Abldufe, ob ein Trip vom
Leistungsschalter oder von der Steuerung selbst kommt. Der Ausgang ist aktiv, wenn
ein Trip von extern erkannt wird.

215 | GLS Bereit f. Zentrale Signalisiert der Zentrale, wenn der geschlossene GLS abgewahlt wird.

180 | VDE 0108/1 Netz Bei laufendem Aggregat und vorhandener Spannung und geschlossenem NLS wird
der Ausgang gesetzt.

181 | VDE 0108/2 Gen Bei laufendem Aggregat und vorhandener Spannung und geschlossenem GLS wird
der Ausgang gesetzt.

168 | Netzausfall Sobald Netzausfall erkannt wird schliet der Kontakt. Funktion nur bei NG-Tableaus
nutzbar.

220 | Netzspannung vorhanden Wenn der Betriebswert fur die Netzspannung erreicht wird, wird der Ausgang gesetzt.
Funktion nur bei NG-Tableaus nutzbar.

169 | Generatorspg. vorhanden Wenn der Betriebswert fiir die Generatorspannung erreicht wird, wird der Ausgang
gesetzt.

572 | Sammelschienenspannung Wenn der Betriebswert fir die Netzspannung erreicht wird, wird der Ausgang gesetzt.

vorhanden Diese Funktion ist unabhangig vom eingesetzten Tableau.

150 | Freigabe Netzbezugsregler Mit setzen des digitalen Eingangs fiir die Freigabe der Netzbezugsregelung wird der
Ausgang aktiviert.

555 | Letzter Teilnehmer in Beim Lastabgleich Uber den BUS ist der Ausgang aktiv, wenn sich der letzte

AUTO/TEST - BUS Teilnehmer in der Betriebsart ,AUTO" oder ,TEST" befindet.

589 | Letzter GLS ein - BUS Beim Lastabgleich uber den BUS ist der Ausgang aktiv, wenn nur ein GLS
geschlossen ist.

590 | Letzter GLS ein (Eigener) - Beim Lastabgleich Gber den BUS ist der Ausgang aktiv, wenn der eigene GLS

BUS geschlossen ist. Die Meldung wird nicht an alle Teilnehmer gesendet sondern nur auf
der eigenen Steuerung signalisiert.
Gruppe 4

158 | Drehzanhl tiefer Digitale Stellsignale fiir Frequenz- und Leistungsregelung.

157 | Drehzahl héher Digitale Stellsignale fiir Frequenz- und Leistungsregelung.

159 | Drehzahlregler Reset Ausgang wird fir 1,5 Sek. gesetzt, wenn eine der folgenden Voraussetzungen erfiillt
werden: Startbefehl, Stoppbefehl oder Gen-Schalter Aus.

160 | Drehzahlregler Ein Bei aktivem Drehzahlregler wird der Ausgang gesetzt.

162 | Spannung tiefer Digitale Stellsignale fiir Spannung- und Cos Phi - Regelung.

161 | Spannung héher Digitale Stellsignale fir Spannung- und Cos Phi - Regelung.

174 | Batteriesatz 1 Ausgénge zur Umschaltung auf den Batteriesdtzen. Die Ausgange sind

175 | Batteriesatz 2 gegeneinander verriegelt. Die Umschaltung erfolgt zeitversetzt. Der Anlasser ist nur
aktiv nach erfolgter Umschaltung.

185 | Taste F1 (Taster) Wenn diese Funktion auf einen Ausgang parametriert ist, wird diese Bedienfunktion
automatisch im Display eingeblendet. Ausgang wird gesetzt, solange die Taste
betatigt wird.

186 | Taste F1 (Schalter) Wenn diese Funktion auf einen Ausgang parametriert ist, wird diese Bedienfunktion
automatisch im Display eingeblendet. Durch die Betatigung der Taste wird der Aus-
gang gesetzt und geht in Selbsthaltung. Ein erneutes Betatigen des Tasters bewirkt
das Rucksetzen des Ausgangs.

187 | Taste F2 (Taster) Wenn diese Funktion auf einen Ausgang parametriert ist, wird diese Bedienfunktion
automatisch im Display eingeblendet. Ausgang wird gesetzt, solange die Taste
betatigt wird.

188 | Taste F2 (Schalter) Wenn diese Funktion auf einen Ausgang parametriert ist, wird diese Bedienfunktion
automatisch im Display eingeblendet. Durch die Betatigung der Taste wird der Aus-
gang gesetzt und geht in Selbsthaltung. Ein erneutes Betatigen des Tasters bewirkt
das Rucksetzen des Ausgangs.

195 | Fernbedienung tUber BUS Ausgang wird gesetzt, wenn Uber einen digitalen Eingang oder eine Logikverknlipfung
eine der Funktionen fir Fernbedienung oder Lastvorgabe Uber einen BUS-Koppler
(PB1/PN1/MB1/MB2) aktiv ist.

372 | Ferntableau aktiv Ausgang wird gesetzt wenn das Ferntableau angewahlt ist.
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373 | Haupttableau aktiv Ausgang wird gesetzt wenn das Haupttableau gesetzt ist.
197 | Sprinklerbetrieb Ausgang wird gesetzt wenn Uber den digitalen Eingang die Funktion
»Sprinkleranforderung* aktiv ist.
207 | Pilot Ausgangsfunktion fir G-Steuerungen. Wenn der GLS eingeschaltet ist und lber den
digitalen Eingang die Funktion ,Erstzuschaltfreigabe/Pilot* aktiv ist, wird der Ausgang
gesetzt.
216 | VDE4105 -Zuschaltbereit- Ausgang wird gesetzt, wenn sich das Netz innerhalb der eingestellten Grenzwerte
schaft Netz (NC) befindet. Siehe Punkt 4.10.4

217 | VDE4105 - Ausgang wird zurlickgesetzt, wenn sich das Netz innerhalb der eingestellten Grenz-
Zuschaltbereitschaft Netz werte befindet. Siehe Punkt 4.10.4
(NO)

218 | VDE4105 - Wenn Uber einen digitalen Eingang die Sollwertreduzierung angesteuert ist, wird der
Ext. Sollwertreduz. Anwahl Ausgang gesetzt.

219 | VDE4105 - Ausgang wird gesetzt, wenn die angewahlte Sollwertreduzierung, aktiv ist.
Ext. Sollwertreduz. Aktiv

305 | VDE4105 — Ausgang wird gesetzt, wenn die Sollwertreduzierung 1 Uber einen Eingang aktiviert
Ext. Sollwertreduz. 1 wurde.

306 | VDE4105 — Ausgang wird gesetzt, wenn die Sollwertreduzierung 2 (ber einen Eingang aktiviert
Ext. Sollwertreduz. 2 wurde.

307 | VDE4105 — Ausgang wird gesetzt, wenn die Sollwertreduzierung 3 lber einen Eingang aktiviert
Ext. Sollwertreduz. 3 wurde.

Gruppe 5
269 | AE5 bis AE22 Fir jeden Analogeingang auf den Modulen Al1 stehen zwei Grenzwerte zur Verfi-
i gung. Bei Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenz-
wertes wird der Ausgang gesetzt.
304
Gruppe 6

374 | PT1<x 375 | PT1>x Fur jeden Messeingang auf den Modulen AT1 stehen zwei Grenzwerte zur Verfi-

376 | PT2<x 377 | PT2>x gung. Bei Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenz-

378 | PT3<x 379 | PT3>x wertes wird der Ausgang gesetzt.

380 | PT4<x 381 | PT4>x

382 | PT5<x 383 | PT5>x

384 | PT6<x 385 | PT6>x

386 | AE23<x 387 | AE23>x

388 | AE24<x 389 | AE24>x

390 | PT7<x 391 | PT7>x

392 | PT8<x 393 | PT8>x

394 | PT9<x 395 | PT9>x

396 | PT10<x 397 | PT10>x

398 | PT11<x 399 | PT11>x

400 | PT12<x 401 | PT12><x

402 | AE25<x 403 | AE25>x

404 | AE26<x 405 | AE26>x
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Gruppe 7
556 | PN1/MB1/MB2 Steuerbit Fur die Buskoppler Profinet (PN1) oder Modbus (MB1/MB2) stehen jeweils 16
bis | 1-8 Steuerbits zur Verfligung, die direkt auf digitale Ausgange gelegt werden. AuRerdem
563 kénnen diese Steuerbits in die Logikfunktionen eingebunden werden.

&
672 | PN1/MB1/MB2 Steuerbit
bis | 9-16
679
564 | PB1 Steuerbit 1 -8 Fir den Profibus - Koppler (PB1) stehen 8 Steuerbits zur Verfligung, die direkt auf
bi digitale Ausgange gelegt werden. Aulerdem kénnen diese Steuerbits in die
is . ) )

571 Logikfunktionen eingebunden werden.

Gruppe 8
599 | CAN BUS AINO1 <x oder >x Fir die ersten 5 Analogwerte, die vom Motor (CAN BUS) kommen, stehen zwei
bis | bis Grenzwerte zur Verfligung. Bei Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des

entsprechenden Grenzwertes wird der Ausgang gesetzt.

608 | CAN BUS AINO5 <x oder >x

Gruppe 9
668 | Blink Bit 0,5s Der Ausgang wird im 2Hz-Takt gesetzt und zurlickgesetzt.
669 | Blink Bit 1,0s Der Ausgang wird im 1Hz-Takt gesetzt und zurlickgesetzt.
670 | Blink Bit 2,0s Der Ausgang wird im 0,5Hz-Takt gesetzt und zurlickgesetzt.

Logik — Merker/Timer

438 | Merker 01 bis 40 40 Logikbausteine und 8 Timerbausteine lassen sich konfigurieren. Die entsprechen-
bis | Timer 01 bis 08 den Ausgénge der Bausteine konnen auf digitale Ausgange gelegt werden oder fiir

485 weitere Verknlpfungen verwendet werden.

617 | Merker 41 bis 80 40 Logikbausteine und 8 Timerbausteine lassen sich konfigurieren. Die entsprechen-
bis | Timer 09 bis 16 den Ausgange der Bausteine kdnnen auf digitale Ausgange gelegt werden oder fir

664 weitere Verknipfungen verwendet werden.

Digitale Eingénge

486 | DE 001 bis 003 Die digitalen Eingénge koénnen direkt mit den digitalen Ausgangen verknlpft werden
bis | DE101 bis 122 oder zum Steuern der Logikbausteine verwendet werden.
554 | DE201 bis 222
DE301 bis 322
665
bis | DE501 bis 503
667
Schaltpunkte
573 | Schaltpunkt 1 Fir eine bestimmte Auswahl an elektrischen GréRen, wie z.B. die prozentuale
bis | bis Wirkleistung, steht jeweils ein Grenzwerte pro Schaltpunkt zur Verfligung. Bei
Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenzwertes wird
588 | Schaltpunkt 16

der Ausgang gesetzt.
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4.5 Alarme extern

_HOME | SYN | DE | DA [-ATARME EXT~| ALARME INT | ZEMEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANEBUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Es stehen 47 freie Alarme zur Verfigung. Die Alarme kénnen auf freie digitale Eingange parametriert
werden. Text, Alarmverhalten sowie die Verzdgerungszeit konnen fiir jeden Alarm separat gewahlt
werden.

451 Alarmverhalten

1-16 | 7.2 | 241-25 | Jeder Alarm, der zur Anzeige gebracht werden soll,
O | ALO muss freigegeben werden. Nicht freigegebene Alarme
EN | ALOD1 werden ausgeblendet.

002

Bei den internen Alarmen kommt entsprechend dem

Grenzwet || Hysterese || Verzbgeung eingestellten Grenzwert und nach Ablauf der
85 % (1| 2% 13| | 108 5| Verzdgerungszeit die Alarmmeldung.

N CIAR WIEv C1Eve Cleva [IsB [E SP1 Die Alarme konnen individuell Gber die Kodierung an
o moE mS mEss mes mies misE sz die entsprechenden Anwendungsfélle angepasst
werden.

INV Invertiertes Alarmverhalten

AR Autoreset — Wenn der Alarm nicht mehr ansteht und wenn die Alarmreset Verzégerung abgelaufen ist,
erfolgt ein automatischer Reset.

FV1 Freigabeverzégerung 1 — Zeit 1auft, wenn ,Betrieb” erkannt wird. Einstellung der Zeit erfolgt unter der
Registerkarte ,Zeiten—Erweiterte Einstellungen 1.

Fv2 Freigabeverzégerung 2 — Zeit lauft, wenn der ,GLS EIN“ ist. Einstellung der Zeit erfolgt unter der Register-
karte ,Zeiten—Erweiterte Einstellungen 1°.

FV3 Freigabeverzégerung 3 — Zeit 1auft, wenn der ,NLS EIN“ oder der “GLS EIN® ist. Einstellung der Zeit erfolgt
unter der Registerkarte ,Zeiten—Erweiterte Einstellungen 1.

SB Startblockierend — Kein Start solange der Alarm ansteht.

E Entregen — Der entsprechende Ausgang, der auf die Funktion ,Entregen” parametriert ist, wird gesetzt.

SST Sprinklerstopp — Auch im Sprinklerbetrieb wird der Motor abgestellt.

NST Normalstopp — Es erfolgt ein Stoppbefehl an den Motor. Entsprechend der Parametrierung wird der Aus-

gang Stopp/Betriebsmagnet aktiviert oder deaktiviert.

LSA Leistungsschalterabwurf — Fiihrt zum Ausschalten des GLS. Sollte der Alarm langer als 3 Minuten anste-
hen, so erfolgt ein Stoppbefehl an den Motor.

SG1 bis SG4 Stérmeldegruppe 1 bis 4 — Alarme kdénnen in vier verschiedenen Gruppen zusammengefasst werden.
Entsprechend der Funktionsliste kénnen diese Gruppen auf einen digitalen Ausgang parametriert werden.

SP1/SP2 Sperren Gruppe 1 & 2 — Durch Beschaltung eines Digitaleingangs oder Erstellen einer Logikfunktion
kénnen Bedingungen geschaffen werden, die eine Sperrgruppe definieren. Dadurch kann ein Alarm in
bestimmten Zustanden gesperrt werden.
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4.6 Alarme intern

_HOME | syn | DE | DA | ALARMEEXTZEITENVQ REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANMEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

4.6.1 Allgemein

Allgemain 1) Netz UiF | Generator U/FF | Netzschutz | Stromschutz | Leistungsschutz | Differentialschutz | VDE NA-Schutz | Drehzahlschutz | Analoge Eingange PT100(0) '

¥ 033 .
DE | AL033 Not-Halt Verzéger. ¥ INV AR Fv1 Fv2 Fv3 8B ~E SP1

EN [AL033 Emergency stop | oosfH||wssr [insT [ILSA (1861 [1SG2 (1563 [SG4 SP2

034 AL034 Fehlstart warnend
ansi
48 || AL034 Start crank waming

¥ 035

DE | AL035 Fehlstart abstellend Grenzwert Verzoger. AR Fvi Fv2 Fv3 SB E SP1
ansl =) B =
|48 EN | AL035 Start crank stop 3 Start 7 [ Q,E,'{! SST W NST [1LSA 715Gt SG2 [15G3 SG4 sP2
¥ 036 =
DE |AL036 Fehlstart Sprinkler Grenzwert AR Fv1 Fv2 FV3 SB E SP1
ansi vw— |
48 EN | ALO36 Start crank sprinkler ¥ 88T NST LSA SG1 SG2 8G3 5G4 SP2
¥ 037 R
DE | AL037 Drehzahigeber defekt Verztiger. AR Fv1 Fv2 FV3 ¥ SB E SP1
EN [AL037 Pick up fault [ 208 SST | INST _LSA | SG1 | 8G2 | [SG3  SG4 sP2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknUpft sind.

Allgemein

ALO33 Not Stopp Stellt das Aggregat in jedem Fall, auch bei Sprinklerbetrieb, ab. Die Verarbeitung erfolgt im
Ruhestromprinzip.

ALO34 Fehlstart warnend Wenn die Startversuche den eingegebenen Grenzwert Uberschreiten, kommt es zu einem
warnenden Alarm.

ALO35 Fehlstart abstellend Wenn die Startversuche den eingegebenen Grenzwert Uberschreiten, kommt es zu einem
abstellenden Alarm.

ALO36 Fehlstart Sprinkler Bei Sprinkleranforderung wird der ,Fehlstart abstellend deaktiviert. Wenn die Startversuche

den eingegebenen Grenzwert Uberschreiten, kommt es zu einem abstellenden Alarm.
AL037 Drehzahlgeber defekt Wegfall des Signals ,Ziinddrehzahl erreicht® (LIMA).

ALO038 Abschaltstérung Die Verzdgerungszeit wird mit ,Stoppbefehl* gestartet. Nach Ablauf der Zeit dirfen der LIMA-
Eingang und die Generatorspannung nicht mehr vorhanden sein, sonst wird der Alarm gesetzt.

ALO039 Versorgung UDC< Uberwacht wird die Versorgungsspannung der KAS auf Unterspannung.

ALO40 Batterie 1 U< Alarm wird Uber den digitalen Eingang ,Batterie 1 gestort* gesetzt.

ALO41 Batterie 2 U< Alarm wird Uber den digitalen Eingang ,Batterie 2 gestort* gesetzt.

AL042 GLS Storung Nach dem Einschaltbefehl kommt die Schalterrickmeldung nicht.

AL043 NLS Stoérung Nach dem Einschaltbefehl kommt die Schalterrickmeldung nicht.

AL044 Synzeit zu lang Die Synchronisierung muss innerhalb der eingestellten Zeit abgeschlossen sein.
AL045 Watchdog Uberwachung der auf dem BUS aktiven Module.

AL046 Versorgung UDC> Uberwacht wird die Versorgungsspannung der KAS auf Uberspannung.

AL047 Wartungszahler Nach Ablauf des Wartungszahlers wird der Alarm gesetzt. Siehe Punkt 7.8.4
AL048 Ferntableau gestort Uberwachung des Ferntableaus
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4.6.2 Netz U/F

Allgemein, U~ Generalor U/F | Netzschulz | Stromschutz | Ls hutz | Differentialschutz | VDE NA-Schutz | Drehzahlschutz | Analoge Eingange | PT100(0) |
g Netzqualitat
¥ 049
DE | AL049 Netzspannung << Grenzwert Hysterese Verzager. AR Fvi CIFv2 CIFv3 [1sB E SP1
EN | AL049 Mains voltage << | 95 % 3| || 2% ;3—‘ | 025 (& SST [INST []LSA []SGt 562 (1563 []S6a sP2
¥ 050 .
DE | AL050 Netzspannung < Grenzwert Hysterese Verzbger. AR Fvi Fv2 FV3 SB E SP1
EN [AL050 Mains voltage < ] 97 % 5] 2% 15| | 2083 SST [ INST [ LSA [ SG1 [ 5G2 [ 1563 [S64 sP2
¥ 051
DE | AL051 Netzspannung > ||| Grenzwert Hysterese Verzager AR IRV Fvz CIFv3 [1sB E SP1
EN |AL051 Mains voltage > 103 % 7] 2% 13:} | 205 2 SST [INST [JLSA [18G1 []15G2 []SG3 [|SG4 SP2
v 052 — =
DE | AL052 Netzspannung >> Grenzwert Hysterese Verzéger. AR Fv1 Fv2 FV3 SB E SP1
EN [AL052 Mains voltage >> [ 5% | 2% 2| 02sf SST [NST [ILSA [1S61 (1862 (1563 [5G4 sP2

Wenn die Uberwachung der Netzqualitat aktiviert wird kénnen die zur Verfiigung stehenden Alarme frei-
gegeben werden.

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknipft sind.

Netz U/F

AL049 Netzspannung << Uberwachung der Netzqualitat.

ALO50 Netzspannung < Es wird die Unter-/Uberspannung und die Unter-/Uberfrequenz der Netzspannung iiberwacht.
AL051 Netzspannung > Die Uberwachung ist erst aktiv, wenn die Netzspannung ihren Betriebswert erreicht hat. Wird

einer der Alarmgrenzwerte unter- bzw. Uberschritten, so kommt es nach Ablauf der Stérmelde-
verzdgerung zur Anzeige der entsprechenden Stérmeldung. Die LED fir ,Netzspannung vor-
handen* blinkt und der Startvorgang wird eingeleitet.

AL052 Netzspannung >>
AL053 Netzfrequenz <<
AL054 Netzfrequenz <
ALO055 Netzfrequenz >
AL056 Netzfrequenz >>

ALO57 Netz Drehfeld Uberwachung auf rechtes oder linkes Drehfeld.
ALO58 Netz Winkelfehler Maximaler Winkel um den die AuRenleiter abweichen durfen.
AL059 Der eingegebene Grenzwert bezieht sich auf die Nennspannung. Die Abweichung der

Netz Spannungsasymmetrie | €inzelnen Strangspannungen darf diesen Betrag nicht iberschreiten.
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4.6.3 Generator U/F
g | Netz UF ~Netzschutz | Stromschutz ' Leistungsschutz Differentialschutz I VDE NA-Schutz | Drehzahlschutz I Analoge Eingange ' PT100(0) |
061 | AL0B1 BDW
==
[BOBW || ALOB1 BDEW - U(t) Tims is running
062 | AL062 BDEW - U(t) Auslosung
‘wml AL082 BDEW - Uit) Fault
¥ 065
| DE | ALDGS Generatorspannung << Grenzwert Hysterese Verzager AR WIFV1 [IFv2 []FVv3 sB E SP1
37 || EM[ALDS5 Generator voltage << IETASH 2% 3] 1053 | ssT WINST | LsA [ ISG1 | SG2 | SG3 sGd P2
¥ 066 "
__ | DE|ALDGE Generatorspannung < Grenzwert Hysterese Verzoger. AR WIFV1 [ IFv2 [ IFV3 sB E SP1
57| ENALOSE Generator voltags < | 90 % 5] 2% 2 2085 SST [WINST | /LSA [ /SG1 [ 1SG2 _SG3 | |S64 sp2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknlpft sind.

Generator U/F

AL061 BDEW-U(t) Zeit lauft

Dynamische Netzstitzung. Alarm wird gesetzt, wenn die Zeit fir die Auslésekurve lauft. Dient
zur Kontrolle, ob ein Spannungseinbruch gewesen ist, der nicht zur Auslésung gefiihrt hat.

AL062 BDEW-U(t) Auslésung

Dynamische Netzstltzung. Alarm wird gesetzt, wenn sich nicht innerhalb der vorgegebenen
Zeiten die Spannung wieder aufgebaut hat und eine Trennung vom Netz erfolgt ist.

AL065 Generatorspannung <<
AL066 Generatorspannung <
AL067 Generatorspannung >
AL068 Generatorspannung >>
AL069 Generatorfrequenz <<
ALO070 Generatorfrequenz <
ALO71 Generatorfrequenz >
ALO072 Generatorfrequenz >>

Uberwachung der Generatorspannung und Frequenz.

AL073 Generator Drehfeld

Uberwachung auf rechtes oder linkes Drehfeld.

AL074 Generator Winkelfehler

Maximaler Winkel um den die Aul3enleiter abweichen dirfen.

ALO75 Gen. Spannungsasym.

Der eingegebene Grenzwert bezieht sich auf die Nennspannung. Die Abweichung der einzel-
nen Strangspannungen darf diesen Betrag nicht Gberschreiten.

ALQ076 Cos Phi Kapazitiv

Uberwachung des Leistungsfaktors. Grenzwert Kapazitiv

ALO77 Cos Phi Induktiv

Uberwachung des Leistungsfaktors. Grenzwert Induktiv
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4.6.4 Netzschutz

| Aligemein | Netz WF | Generator UF Stromschutz | Leistungsschutz | Differentialschutz | VDE NA-Schutz | Drehzahlschutz | Analoge Eingange | PT100(0) |
v 081 z
DE | ALD81 Netzschutz Sammelalarm Verztiger. AR Fv1 Fv2 Fv3 SB E SP1
EN [AL081 Mains protection collective fault 0.08 |2 SST [ INST [ ILsA [ sG1 IsG2 | 1sG3 | 5G4 sP2
v 082
- DE [AL082 Netzschutz U<< Grenzwart Hysterase AR Fvi CIFv2 [TFv3 [18B E SP1
ARSI o g oy | e
40| 27| || EN [ALOB2 Mains protection U<< 30 T SST [ INST [ILsA [ 18G1 [ 15G2 [ /563 [ |sc4 sP2
« 083 f:
== DE | AL083 Netzschutz U< Grenzwert Hysterese Verzoger. AR Fv1 Fv2 FVv3 SB E SP1
ansi : - e =
!“m 27| || EN[AL083 Mains protection U< 1 80 % (3| || 2% 3| 1,50 8 [3] s8T CINST [lisa [sel [1se2 [1s63 [5G4 SP2

084 | ALOB4 Netzschutz U>
a

i
59 | | AL0B4 Mains protection U>

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknUpft sind.

Die Netzschutzalarme werden aus den Messwerten am Generatorspannungseingang generiert.

Netzschutz

ALO81 Auf den Netzschutzsammelalarm wirken alle im Register ,Netzschutz* aktivierten Alarme. Der

Netzschutz Sammelalarm Sammelalarm ist zwei Relais auf dem PM2-Modul fest zugeordnet. Die Relais arbeiten im
Ruhestromprinzip. Ein Relais hat einen Offner-Kontakt, das andere hat einen Schlief3er-Kon-
takt. Welches Relais benutzt wird, hangt davon ab, ob der Netzschutz auf den NLS oder den
GLS wirken soll.

AL082 Netzschutz U<< Uberwachung der Generatorspannung und Frequenz.

AL083 Netzschutz U <
AL084 Netzschutz U >
AL085 Netzschutz U >>
AL086 Netzschutz F <<
AL087 Netzschutz F <
AL088 Netzschutz F >
AL089 Netzschutz F >>

AL090 Netzschutz Vektor > Beim Vektorsprung in einer Phase wird der Alarm gesetzt.

ALO091 Netzschutz Vektor >>

AL092 Dif. Vektorsprung > Beim gleichzeitigen Vektorsprung in allen drei Phasen in die gleiche Richtung wird der Alarm
AL093 Dif. Vektorsprung >> gesetzt.

AL094 Q-U Schutz < Beim Unterschreiten des Spannungsgrenzwertes in allen drei Phasen und wenn die Erzeu-
AL095 Q-U Schutz << gungsanlage gleichzeitig induktive Blindleistung aus dem Netz aufnimmt wird der Alarm

gesetzt. Der Grenzwert der fir den Winkel Phi eingestellt wird ist kapazitiv.
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4.6.5 Stromschutz

Allgemein | Netz UF | Generator UIF NE(ZSCHuQ@LE\SLUHgSSEhuQ [ D alschutz | VDE NA-Schutz | Drehzahlschutz | Analoge Eingange | PT100(0) |
v 097

DE |ALOY7 Uberstrom >
[ ans

]
50| | EN[ALD97 Overcurrent >

098 | AL098 Uberstrom >
ansl
50 | AL098 Overcurrent >=

v
99 | DE [AL0S9 Uberstrom VDE0100-748

1 -

aoew | | EN [AL099 Overcurrent VDE0100-718

¥ 0100

sl
51 || EN [AL100 Overcurrent time protectian

DE | AL100 Uberstromzeitschutz

079 | ALOTY Erdstrom >
ansi
50 || AL079 Earth current >

080 | AL0BD Erdstrom >
NSl

|50 | AL08O Earth current >

Grenzwert Hysterese Verzéger. AR Fv1 Fv2 Fv3 SB 3 SP1
[ sowfE|[ 2% 308 [3]|| ClssT WiNST [ILsa [Ise1 sz 1563 (1sG | [Tlspz
Grenzwert AR (5% Fv2 FV3 SB E SP1
[ 10wz SST [ INST WI1SA | 18G1 | |8G2 | 18G3 | |SG4 sP2
Kennlinie Zeitmultiplikator AR Fv1 Fv2 Fv3 8B E SP1
[EC-tongtime imerse | &/ 320 [7]|| [1sST [INST WiLsA [1861 []sG2 (1863 (18G4 | [1sP2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknipft sind.

Die Stromschutzfunktion der KAS Uberwacht den Strom in 3-phasigen Netzen. Die Strommessung erfolgt
als simultane 3-phasige Abtastung und ist eine echte Effektivwertmessung. Die Strommesskreise und die
Versorgungsspannung sind galvanisch untereinander und gegen die Messelektronik getrennt. Eine
Beeinflussung, z.B. durch Erdschleifen, wird hierdurch ausgeschlossen. Somit ist eine direkte Strom-
messung - auch ohne Stromwandler - im Nennstrombereich bis 5 A moglich. Der Grenzwert bezieht sich
auf den eingestellten Generator-Nennstrom.

Stromschutz

AL097 Uberstrom >
AL098 Uberstrom >>

Uberschreitet der Strom in einer Phase den Grenzwert, wird der Alarm gesetzt.

AL099
Uberstrom VDE100-718

Die Kompaktautomatik KAS erfillt die Anforderung gemant DIN VDE 0108 und DIN VDE 0100-
718 ( Errichten von Niederspannungsanlagen / Anforderungen fiir Betriebsstatten, Raume und
Anlagen besonderer Art - Teil 718: Bauliche Anlagen fiir Menschenansammlungen ), wonach
innerhalb eines 12 Stundenintervalls hochstens 60 Minuten 110 % des Nennstromes abgege-
ben werden durfen.

AL100 Uberstromzeitschutz

Entsprechend der ausgewahlten ANSI oder IEC Kurven und dem eingestellten Zeitmultiplikator
erfolgt zeitlich verzégert in Abhangigkeit vom Uberstrom die Auslésung.

ALO79 Erdstrom >

Uberschreitet der Erdstrom den eingestellten Grenzwert, wird der Alarm gesetzt.

ALO079 Erdstrom >>

Uberschreitet der Erdstrom den eingestellten Grenzwert, wird der Alarm gesetzt.
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4.6.5.1 IEC Kennlinien

ths] IEC - Normal Inverse ths] IEC - Very Inverse
100,000 1 100,000 1
10,000 1 Ip 10,000 1
] 3,20 ]
1,60 ™
q 4 3,20
0,80
1,000 4 0.40 1,000 1 1,60
] ] 0,30
] 0,20 ]
1 1 0,40
1 0,10 1
0,20
0,100 0.05 0,100
1 1 0,10
: : 0,05
0,010 ‘ B S E | 0,010 ! B |
1 10 I/lp 1 10 I/lp
o 135 Tp
- I 0,02 - 1
() - o N ()~
t=Ausldsezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
ths] IEC - Extremely Inverse ths) IEC - Long Time Inverse
100,000 5 100,000 5
1 1 -
1 q 3,20
10,000 4 10,000 4 1,60
E E 0,80
] 0,40
0,20
1,000 4 ™ 1,000 4
] 3,20 ] 0,10
] 1,60 ] 0,05
| 0,80
0,100 4 b 0,100 4
] 0,20
i 0,10
0,010 : e 0,05 0,010 : !
1 10 I/lp 1 10 I/lp
L. S
- Ji 2 - 1 P
() -1 (7)1

t=Ausltsezeit / Tp=Zeitmultiplikator /

|= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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4.6.5.2 ANSI Kennlinien

s} ANSI - Inverse s} ANSI - Short inverse
100,000 5 100,000 5
10,000 1 10,000 1
] ™ ]
4 15,0 1
4 10,0 1
1,000 A 50 1,000 A
3 3 T
i b 15,0
4 2,0 1 10,0
1 1,0 1 5,0
0,100 1 0,5 0,100 o
3 ] 2,0
] 1,0
4 0,5
0,010 . ——— . 0,010 . e .
1 10 I/lp 1 10 1/lp
8,9341 ,
(_>,, (uossgs)rp
(E) -1 (E) -1
t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
tls] ANSI - Long inverse tls] ANSI - Moderately inverse
100,000 5 100,000 5
] 15,0 1
1 10,0’
5,0
10,000 10,000
] 20 ]
b b Tp
1 1,0 ] 15,0
1 1 10,0
0,5
1,000 4 1,000 4 5,0
2,0
1,0
0,100 4 0,100 o 0,5
0,010 — . 0,010 — .
10 I/1p 1 10 I/1p
5,6143 0,0103
e 2,18592 |Tp t= (IT+ 0,0228) Tp
() -1 (7 -1

t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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ths] ANSI - Very inverse tls] ANSI - Extremely inverse
100,000 5 100,000 5
10,000 1 10,000 1
] o ]
15,0
1,000 4 10,0/ 1,000 4
] ] T
] 50 ] 15,0
: : 10,0’
_ 2,0 i 50
0,100 o 10 0,100 o
1 ] 2,0
] 0,5 ]
1 : 1,0
0,5
0,010 . —— ! 0,010 : —— :
1 10 I/lp 1 10 I/1p
t= ( 2 +0 UQBZ)T L= ( s +0, 0243) Tp
=77 g p e g
() 1 @Y =1
t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / 1= Strom Istwert /

Ip=Nennstrom

ths] ANSI - Definite inverse
100,000 4
10,000
] Tp
4 15,0
4 10,0
1,000 E 5,0
1 2,0
4 1,0
0,100 0.5
0,010 ! — !
1 10 I/lp

0,4797
t=| e +0.21359 | Tp
(E) =1

t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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4.6.6 Leistungsschutz

| Aligemein | Netz UF | Generator U/F Metzschutz |

0101 | AL101 LAAZA Busfehler
AL101 LAAZA BUS fault

0102 | AL102 LAAZA Teilnehmer fehit
AL102 LAAZA Participants missing

0103 || AL103 VDE4105 Laistungsreduzier gestort

voE

a0s| | AL103 VDE4105 Power reduction fault

v 0104
" | DE[AL104 Leistung >
i

35| | EN[AL10A Power »

¥ 0105
DE | AL105 Leistung >>

ansi
32| || EN[AL10 Power »»

¥ 0106 -
DE | AL106 Riickleistung >
ansi

32| | EN[AL106 Reverse power >

~ 0107
DE | AL107 Ruckleistung >>
el
32| | EN[AL107 Reverse power »»

trom: HMQE wutz | VDE NA-Schutz | Drehzahlschutz | Analoge Eingange | PT100(0) |

| | Grenzwert Hysterese Verzoger. AR Fv1 Fv2 Fv3 SB E SP1
| 15% 5 2% = 1508 & SST [ INST [ /LSA [ SG1 [1SG2 | /5G3 | |SG4 sP2
Grenzwert Hysterese Verzoger AR Fvi Fv2 FVv3 5B E s
I 2% 2] 508 1%)| [18ST [INST WILSA [ S61 [ Isc2 [18G3 [ 5G4 sp2
Grenzwert Hysterese Verzdger. AR Fv1 Fv2 Fv3 SB E o2 |
| 5% 3| || 2% 3| 1008 SST [INST I1SA [|SG1 [|SG2 [|SG3 [|SG4 SP2
Grenzwert Hysterese Verzoger. AR Fvi Fv2 FVv3 5B E SP1
[ 0% ] 2% % 025 3 SST [INST WILSA [1SG1 (1562 [1563 [5G4 sP2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknipft sind.

Leistungsreduzier. gestort

Leistungsschutz
AL101 LAAZA Busfehler Schnittstelle oder BUS Verbindung ist gestort
AL102 LAAZA Ein oder mehrere Teilnehmer sind gestort.
Teilnehmer fehlt
AL103 Wenn der durch die externe Leistungsreduzierung vorgegebene Sollwert nicht innerhalb der

eingestellten Zeit erreicht wird, wird der Alarm gesetzt.

AL104 Leistung >

AL105 Leistung >>
AL106 Ruckleistung >
AL107 Ruckleistung >>
AL108 Scheinleistung >
AL109 Scheinleistung >>
AL110 Blindleistung >
AL111 Blindleistung >>

Uberwachung der Leistungswerte.

AL112 Schieflast

Der eingegebene Grenzwert bezieht sich auf die Nennleistung. Die Abweichung der einzelnen
Strangleistungen darf diesen Betrag nicht uberschreiten.
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4.6.7 Differentialschutz

Aligemein | Netz U/F | Generator UF | Netzschutz | Stromschutz | Leistungsschutz | VDE MA-Schutz | Drehzahlschutz | Analoge Eingange | PT100{0) |
v 0113 "
) DE | AL113 Diffstrom > renzwert Hysterese Verzéger AR Fvi Fv2 Fv3 sB E SP1
s - =l = =
|87 || EN[AL113 Dif current > | 10% 5 || 2% i 028 SST | INST [ /LSA ISG1  |SG2 | 15G3 | |SG4 sP2
v 0114 :
DE | AL114 Diffstrom >3 Grenzwert Hysterese Verzéger. AR Fv1 Fv2 FV3 SB ¥ E SP1
— - =——ll}2 | | PR
87| | EN[AL14 Dif current >> L 20% Il 2% | 0255 $ST VINST []LsA [18G1 [15G2 [18G3 []SG4 SP2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknUpft sind.

Die Alarme fir den Differentialschutz sind sichtbar, wenn unter der Registerkarte ,HOME" der Diffschutz
aktiviert ist. Zum Anderen muss das DM1-Modul auf dem BUS stecken. Sollte das Modul noch nicht
stecken, so wird der Alarm ,Watchdog“ angezeigt.

Die Differentialschutzfunktion der Kompaktautomatik KAS ist zum Schutz von Drehstromgeneratoren oder
Drehstrom - Synchron- und - Asynchronmotoren einzusetzen. Es erfasst die Differenzstréme innerhalb
des Schutzbereiches, 16st beim Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus und die entsprechenden
Stérmeldungen werden angezeigt.

Die Differentialschutzmessung ist der Stromvergleich zwischen Generatorsternpunkt und dem Abgang des
Generators bzw. der Einspeisung in eine Schaltanlage. Die Summe aller Strome muss Null sein.

Differentialschutz

AL113 Differentialschutz > Uberwacht werden die Differenzstrdme innerhalb des Schutzbereiches, 16st beim Erreichen der
AL 114 Differentialschutz >> eingestellten Grenzwerte aus.
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4.6.8 VDE-NA Schutz

ligemein | Netz U/F | UIF | Netzschutz | Stromschutz | Le b | b + C_)Dv hzahlschutz | Analoge Eingange | PT100(0) |
v o115

" || DE [AL115 VDE4105 - Sammelfehier Verziger. ¥ AR [IFV1 [IFv2 [Fv3 [sB E sP1
|.1"‘3,i‘ EN | AL115 VDE4105 - Collective fault 0053 SST [ INST | ILSA | SG1 | SG2 | 1SG3 [ 18G4 sP2
v 0116 = =
"7 ||| DE [ALT16 VDE4105 - U< (30%) Grenzwert vIAR [ IFV1 | IFv2 | Fv3 [IsB E sP1
ﬁ EN [AL116 VDE4105 - U< (80%) | 80 % || SST [ INST [1LSA [18G1 []SG2 [18G3 []S64 sP2
v o1t
© " ||| DE [ALTI7 VDE4105 - Ur> (115%) Grenzwert YIAR [ IFV1 [ IFV2 [ IFV3 [ |8B E sP1
|E‘ EN [AL117 VDE4105 - U (116%) | 5% [5) SST [INST [ILSA [1SG1 [1sG2 [115G3 [5G4 SP2
v 0118
DE [AL118 VDE4105 - F< (47.5Hz) Grenzwert YIAR [ IFV1 [IFV2 [ IFV3 [ |sB E sP1
E EN |AL118 VDEA4105 - F< (47.5Hz) \ 475 Hj_i | sST NST LSA SG1 SG2 SG3 SG4 sp2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknlipft sind.

Alle aktiven Alarme des VDE-NA-Schutzes wirken auf die Relais auf dem PM2, denen die Funktion
Netzschutz fest zugeordnet ist. Die Relais arbeiten im Ruhestromprinzip. Ein Relais hat einen Offner-
Kontakt, das andere hat einen SchlieRer-Kontakt. Welches Relais benutzt wird, hangt davon ab, ob der
Netzschutz auf den NLS oder den GLS wirken soll.

Der NA-Schutz nach VDE4105 hat die Aufgabe, die Anlage bei unzuldssigen Spannungs- und Fre-
quenzwerten vom Netz zu trennen. Der NA-Schutz ist aktiv, wenn die entsprechenden Alarme freige-
schaltet sind. Die Alarme sind auf feste Werte eingestellt. Als einziger Wert kann der 10-Minuten-Mittel-
wert-Schutz eingestellt werden, der die Uberschreitung der oberen Spannungsgrenze verhindert. Er ist
einstellbar zwischen 110% und 115% der Nennspannung und wird im Alarm 120 generiert.

Die VDE NA-Schutz Alarme werden aus den Messwerten am Generatorspannungseingang generiert.

VDE NA-Schutz

AL115 VDE4105 -Sammelfehler Auf den Sammelalarm wirken alle im Register ,VDE NA-Schutz® aktivierten
Alarme.

AL116 VDE4105 -U< (80%) Uberwachung der Spannung und Frequenz. Die Grenzwerte kénnen nicht ver-

AL117 VDE4105 -U>> (115%) andert werden.

AL118 VDE4105 -F< (47,5Hz)
AL119 VDE4105 -F> (51,5Hz)

AL120 VDE4105 -U> (Spannungsqualitat) Uberwacht wird der 10-Minuten-Mittelwert der Spannung.
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4.6.9 Drehzahlschutz

Allgemein | Netz UF_| Generator U/F | Netzschutz | Stromschutz | Leistungsschutz | Differentialschutz | VDE NA-Schutz Analoge Eingange | PT100(0) |
¥ Drehzahliberwachung

~ 0121

DE |AL121 Unterdrehzahl Grenzwert Hysterese Verzager. AR I FV1 Fv2 FV3 3B E SP1

|74 | EN[AL121 Underspeed (1300 uman || [ 2uman 2 |[ 0.0S[E|| [issT ¥ NsT [ILsA [1Set [sG2 [sG3 [Se4 sp2
v o122 :

5 DE | AL122 Uberdrehzahl Grenzwert Hysterese Verzager. AR Fv1 Fv2 FV3 SB W E SP1

15 || EN[AL122 Overspeed [resoumam [ [ zumin B | [ oosPE|| CissT wiNsT [iisa (186t [1s62 (1563 [Ise4 || ISPz

Wenn die Drehzahliberwachung aktiviert wird kénnen die zur Verfligung stehenden Alarme freigegeben
werden.

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknlpft sind.

Tableau | Nennwefe | Betriebswerte |

Gt tyeerss Wenn der Drehzahlschutz aktiv ist muss ein Pick-Up
= angeschlossen werden, um die Drehzahl zu messen.
Um die korrekte Drehzahl auf dem Display anzuzeigen
und die Drehzahl Uberwachen zu kénnen, muss die
Anzahl der Zahne und die Zunddrehzahl unter dem
Register Grundeinstel-lungen—Betriebswerte ange-
geben werden. Aullerdem kénnen zwei Alarme
aktiviert werden, um die Drehzahl auf Unter- und
Uberdrehzahl zu (iberwachen.

Generatorspannung

Generatorfrequenz

NIS Spannung

|

L
\

/S Frequenz L
Aggregat belastet [
|

KWH pro Impuls

Grenzwert Hysterese Verzagerung

Impulse pro Umdrehung |

Zunddrehzahl | a0 UM 2| 0053

Drehzahlschutz

AL121 Unterdrehzahl Uberwachung der Motordrehzahl.
AL122 Uberdrehzahl
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4.6.10 Analoge Eingange

Allgemein | Metz UFF | Generator U/F | Metzschutz | Stromschutz | Leistungsschutz | Differentialschutz | VDE MA-Schutz | Drehzahlschutz | PT100(0) |

DE | AL123 AES Grenzwert Hysterese Verzoger. NV AR FV1 Fv2 FV3 sB E
v 123 e = - =l s -

EN [AL123 Al [ s0%3 2% [3|[[ 083 CIssT CINsT [isa [Ts61 [sez (1563 Clscd
4 DE | AL124 AEB Grenzwert Hysterese Verzbger. INV AR FV1 Fv2 Fv3 sB E

EN [AL124 Al 2% 3| sl SST [ INST | /LSA [ /SG1 | 8G2 | SG3 | /S04
s DE | AL125 AET Grenzwert Hysterese Verzoger NV [ AR Fvi [1Fv2 | Fv3 [ 1sB E

EN [AL125 A7 [ s0% i 2% 3 018 [2]|| CissT [INST [1L8A (/861 (1862 [1563 [ /864
7 DE | AL126 AE8 Grenzwert Hysterese Verzoger. INV AR FV1 Fv2 FV3 3B E

126 i T Ta: o
EN | AL126 Al | 50 % [+ 2% 51| 01S[5] SST [INST [1LSA [18G1 [15G2 [18G3 [1SG4

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden.

Die Alarme werden nur eingeblendet, wenn unter der Registerkarte ,HOME" die Al1-Module aktiviert sind.

Analoge Eingange

AL123 Analogeingang 5 Modul 1 — Jedem Analogeingang auf den Zusatz-Modulen ist ein Alarm zugeordnet. Bei Unter-
bis oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.

AL128 Analogeingang 10

Analoge Eingange

AL129 Analogeingang 11 Modul 2 — Jedem Analogeingang auf den Zusatz-Modulen ist ein Alarm zugeordnet. Bei Unter-
bis oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.

AL134 Analogeingang 16

Analoge Eingange

AL135 Analogeingang 17 Modul 3 — Jedem Analogeingang auf den Zusatz-Modulen ist ein Alarm zugeordnet. Bei Unter-
bis oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.

AL140 Analogeingang 22
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4611 PT100(0)

Allgemein | MNetz U/F | Generator UFF |

DE |AL145 PT1=

¥ 145
EN [AL145 PT1>
DE |AL146 PT1=>
v 146
EN |AL146 PT1>>
DE |AL147 PT2>
¥ 147
EN | AL147 PT2>
DE |AL148 PT2>>
v 148

EN |AL148 PT22>

Netzschutz

| Stromschutz | Leistungsschutz | Differentialschutz | VDE NA-Schutz

Drehzahlschutz | Analoge Eingan PT100(0) |

Grenzwert Hysterese Verzidger. INV AR Fvi Fv2 Fv3 8B E

| soecEH||| o2<chy| [ o018 Isst [INST [Itsa [s61 [(]S62 (1863 [S64

Grenzwert Hysterese Verzidger. INV AR Fvi Fv2 Fv3 5B E
s0cciE| [ o2ecl [ 01sfE|| DSt TinsT [ILsA [Isei Clse2 1863 1864

Grenzwert Hysterese Verzidger. NV AR Fvi Fv2 Fv3 5B E

| socci | 02:ciH | 018 3| [sST INST [ILSA [/SG1 [1SG2 [1SG3 [ SG4

Grenzwert Hysterese Verziger. NV AR Fv1 Fv2 Fv3 SB =
s0°c |3 | o2cc[f] | 0183/ [ssT [INST LA 1S61 [ ISGz [ SGI |SG4

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden.

Die Alarme werden nur eingeblendet, wenn unter der Registerkarte ,HOME" die AT 1-Module aktiviert sind.

AE23 bis AE24

PT100(0)

AL145 bis AL156 Modul 1 — Jedem Messeingang auf den Zusatz-Modulen sind zwei Alarme zugeordnet. Bei
PT1 bis PT6 Unter- oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.
AL156 bis AL160

AL173 bis AL176
AE25 bis AE26

PT100(0)
AL161 bis AL172 Modul 2 — Jedem Messeingang auf den Zusatz-Modulen sind zwei Alarme zugeordnet. Bei
PT7 bis PT12 Unter- oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.
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4.7 Zeiten
_HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARME INTREGLER | mobulE | voE/sDEW | cAMEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Fir bestimmte Funktionsablaufe ist es wichtig, die Zeiten an den entsprechenden Anwendungsfall anzu-
passen. Unter der Registerkarte ,Zeiten” steht eine Vielzahl von Parametern zur Verfligung, die verandert

werden kdnnen.

Grundeinstellungen | JErweiterte Einstellungen 1 | Erwsiterts Einstellungen 2 |

Startverzogerung
Anlasser Ein
Anlasser Pause
Nachlauzeit Normal 005 12
Nachlautzeit Sprinkler 60005 3]

2008 [

Rickschaltzeit 6005 -‘53\

Netzspg 205 5

|
|
[
[
[
Stopzeit |
|
[
l

Rampe fiir Entlasten 50515

Grundeinstellungen

N/G Umschaltzeit

w Enveiterte Einstellungen2 |

.  ——
= | Erueeiterte Einstell 2
emesva s T 2082) Grundeinstellungen | Enweiterte Emgm\lungen1

STM Freigabeverzogerung 1 |
STM Freigabeverzogerung 2 | Generators pannung

STM Freigabeverzégerung 3 | Generatorunterspannung

Drehzahlreglemeset

Startvorbereitung Batterieumschaltung 1

Vorglihen Batterieumschaltung 2

Gen. Impuls Verzogenung | 208 2
HLSYN Maximalzeit Netz Impuls Verzogerung |

HLSYN Entregung Gen. Aus Verlangerung | 20S 5

[
(
Horn Aus (
|
|
|

HLSYN Teilerregung Netz Aus Vetlangerung | 205 %]

Startverzégerung Bei Netzausfall wird nach Ablauf der ,Netzspg. Ausfallerkennung® und der ,Startverzdégerung®
der Startbefehl gegeben.
Anlasser Ein Der Ausgang ,Anlasser” wird gesetzt.

Anlasser Pause

Zeit zwischen den Startversuchen.

Ruckkihlzeit Normal

Nach erfolgter Rickschaltung lauft das Aggregat ohne Last nach.

Riickkihlzeit Sprinkler Nach erfolgter Rickschaltung im Sprinklerbetrieb 1auft das Aggregat ohne Last nach. Die
+Ruckkuhlzeit Sprinkler* addiert sich zur ,Rickkuihlzeit Normal®.

Stoppzeit Nachdem das Aggregat auf Stillstand erkannt wurde, bleibt der Ausgang fir diese Zeit ange-
steuert.

Ruckschaltzeit Bei Netzwiederkehr bis der NLS wieder eingeschaltet wird.

Netzspg. Ausfallerkennung

Die Netzspannung muss fur diese Zeit ausgefallen sein, damit auf Netzausfall erkannt wird.

Rampe fiir Entlasten

Der Generator wird im eingestellten Zeitfenster linear entlastet.

Erweiterte Einstellung. 1

Alarmreset Verzdgerung

Bei nicht aktiven Alarmen ist ein Reset erst nach Ablauf der Zeit mdoglich.

STM Freigabeverzégerung 1

Verzégerungszeit fiir die Uberwachung der Stérmeldungen. Zeit lauft ab ,Betrieb*.

STM Freigabeverzdgerung 2

Verzégerungszeit fiir die Uberwachung der Stérmeldungen. Zeit lauft ab ,GLS Ein".

STM Freigabeverzégerung 3

Verzdgerungszeit fiir die Uberwachung der Stérmeldungen. Zeit 1auft ab ,NLS EIN“ oder ,GLS
Ein“.

Entlastungszeit

Wird nicht innerhalb dieser Zeit das Aggregat entlastet, erfolgt trotzdem die Abschaltung des
GLS.

Startvorbereitung Startbefehl wird um diese Zeit verzogert. Zeit kann mit dem DE ,Startvorbereitung abgeschlos-
sen“ auf 0 gesetzt werden.

Vorglihen Der Startbefehl verzdgert sich um die Vorglihzeit. Die Funktion Vorglihen kann auf einen
Digitalen Ausgang gelegt werden.

Horn Aus Horn wird nach Ablauf der Zeit automatisch abgeschaltet.

HLSYN Maximalzeit

Nach Freigabe der Hochlaufsyn. sind die entsprechenden Funktionen fur diese Zeit aktiv.

HLSYN Entregung

Bei Aktivierung bleibt das Relais flr die eingestellte Zeit angezogen.

HLSYN Teilerregung

Bei Aktivierung bleibt das Relais flr die eingestellte Zeit angezogen.
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Erweiterte Einstellung. 2

N/G Umschaltzeit Bei N/G Steuerungen lauft die Zeit von Schalteranwahl bis Meldung ,Schalter Bereit*.

Generatorspannung Bezieht sich auf die Betriebswerte. Die Spannung muss fir die eingestellte Zeit den Grenzwert
Uberschritten haben, damit fiir die internen Funktionsablaufe die Spannung als “Vorhanden*
erkannt wird.

Generatorunterspannung Bezieht sich auf die Betriebswerte. Die Spannung muss fiir die eingestellte Zeit den Grenzwert
unterschritten haben, damit fur die internen Funktionsablaufe die Spannung als ,,Ausgefallen®
erkannt wird.

Drehzahlreglerreset Wenn der Drehzahlregler Reset erfolgt, bleibt der Ausgang fir diese Zeit gesetzt.

Batterieumschaltung 1 Umschaltliicke zwischen zwei Batteriesatzen.

Batterieumschaltung 2 Umschaltliicke zwischen zwei Batteriesatzen.

Gen. Impuls Verzoégerung Zeit zwischen Schalter ,Bereit” und Schalter ,Ein“. Nicht im Synbetrieb.

Netz Impuls Verzégerung Zeit zwischen Schalter ,Bereit* und Schalter ,Ein“. Nicht im Synbetrieb.

Gen. Aus Verlangerung Bei ﬁbwahl des Schalters kann der Schalter erst nach Ablauf der Zeit wieder erneut angewahit
werden.

Bei Ausfall der Schalterriickmeldung wird der Ausgang ,GLS Bereit” deaktiviert und erst nach
Ablauf der Zeit wieder gesetzt. AnschlieRend wird der Schalter Gber den Eingang “GLS Ein*
wird wieder eingeschaltet. Wird die Zeit auf ,,0 gestellt, bleibt bei Ausfall der Schalterriickmel-
dung der Ausgang ,GLS Bereit* gesetzt und der Schalter wird Uber den ,GLS Ein“ wieder
eingeschaltet.

Netz Aus Verlangerung Bei Abwahl des Schalters kann der Schalter erst nach Ablauf der Zeit wieder erneut angewahlt
werden.

Bei Ausfall der Schalterriickmeldung wird der Ausgang ,NLS Aus® gesetzt und erst nach
Ablauf der Zeit wieder deaktiviert. Anschlief3end wird der Schalter tiber den Eingang “NLS Ein“
wird wieder eingeschaltet. Wird die Zeit auf ,,0“ gestellt, bleibt bei Ausfall der Schalterriickmel-
dung der Ausgang ,NLS Bereit* deaktiviert und der Schalter wird tGber den ,NLS Ein“ wieder
eingeschaltet.
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4.8 Regler
HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARME INT | zaTEN@MWULE | vDE/BDEW | cANEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

4.8.1 Sollwert

alugausgange | PID-T1Regler | Impulsregler | Elektronisches Poti | LAAZA

4.81.1

Leistungsregler

Skalierung extemer Leistungssollwert

Leistungsregler

Anfangswert Endwert

Analogeingang 1 " 0.00 voc [2][ 10,00 voc |2 ]

Leistung [ oo% [ 1000%[H

interner L

Anfangswert  Endwert
Leistung 0.0 % : 1000 % (=1

Nur externer Leistungssolbwert

Skalierung des Leistungssollwertes, der Uber den Analogeingang
1 vorgegeben wird.

Desweiteren kann der Eingabebereich fur den Leistungssollwert,

der am Tableau eingestellt wird, begrenzt werden.

Ist ,Nur externer Leistungssollwert® aktiviert, ist eine Umwahl des
Sollwertes am Tableau nicht mehr mdglich. Die Sollwertvorgabe
erfolgt immer Uber den Analogeingang.

Im Netzparallelbetrieb oder bei Generatorparallelbetrieb der Kompaktautomatik kommt eine Leistungsre-
gelung zum Einsatz, mit der das Aggregat auf eine definierte abzugebende Leistung geregelt wird. In der
KAS erfolgt ein Vergleich der Ist - Leistung zur Soll - Leistung. Die Sollwertvorgabe kann mittels externer
Ansteuerung Uber einen 0 ... 10 VDC Eingang oder direkt am KOP2 vorgewahlt werden. Die hier einge-

stellten Werte bleiben auch nach einem Spannungsausfall erhalten.

Im Netzparallelbetrieb ist die Leistungsregelung immer aktiv. Im Generatorparallelbetrieb wird Gber den
parametrierbaren digitalen Eingang 'Erstzuschaltfreigabe / Pilot' selektiert, ob nach dem Einschalten des

GLS die Leistungsregelung oder die 50 Hz - Regelung ( Pilot ) aktiv ist.

Bei Generator - Schaltanlagen braucht der GLS fiir die Zuschaltung auf eine tote Schiene die Erst-
zuschaltfreigabe. Bleibt der Eingang weiterhin gesetzt, wirkt die 50 Hz - Regelung auf das Aggregat. Wird
der Eingang nach der Zuschaltung wieder deaktiviert, wirkt die Leistungsregelung auf das Aggregat.

4.8.1.1.1 Steuerung der Sollwertvorgabe fiir die Leistung liber eine Buskopplung
Vorwahl der Eingangsfunktionen, die Gber
Sollwertvorgabe Digitaleingange oder Merker in der Steuerbyte 1 .
am TableaL? Lo%ik ges%tztgwerden kénnen. (TASTg(tM) (e sl
(KOP2)
Intern Extern Fel_jg:?gagng Lﬁit(;/:)égjge Extern(1B)It/ I5ntern(0) SPS Analogeingang 1 Tableau
X X
X X X
X X X
X X X X
X X
X X X X
X X X X
X X X X X
X
X X X
X X X
X X X X
X X
X X X X
X X X X
X X X X X
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4.8.1.2 Cos Phi Regler
Um Einstellungen fir den Cos Phi - Regler vorzunehmen, muss
dieser aktiviert werden.
Skalierung externer Cos Phi Sallwert
Anfangswert  Endwer Skalierung des Cos Phi — Sollwertes, der Uber den Analogeingang
Analogeingang 2 | 0.00VvDC [3]| 10,00 VDC , 2 VOI’gegeben W”.d
Cos Phi [osF[Z][ osoLF

Skalierung intsmer Cos Phi Salluert Desweiteren kann der Eingabebereich flir den Cos Phi Sollwert der
Acfangewert  Endwer am Tableau eingestellt wird, begrenzt werden.

Cos Phi 050LF 5[ osoLF

Il Sollte aulBerdem der Netzbezugsregler aktiviert sein, so ist nur
- die Sollwertvorgabe am Tableau mdglich !!!

ragungsverlusten wird ein mdoglichst

. rebt. Mit der Cos Phi - Regelung erfullt
die entsprechenden Anforderungen
T nr e s e b ob 4 o #e'2r Anlagensteuerung.

elbetrieb wirksam. Im Inselbetrieb wird
wr i die Regelung im Parallelbetrieb zu
der Funktion 'Sperren Cos Phi -
e lingang angesteuert werden.

4.8.1.3 Netzbezugsregler
Um Einstellungen fir den Netzbezugsregler vorzunehmen, muss

dieser aktiviert werden.

¥ Netzbezugsregler

Skalierung externer Netz Istwert

Anfangswert  Endet Skalierung des Netzistwertes, der Uber den Analogeingang 2
Analogeingang 2 0,00 VDC : | 10,00 vDC || vorgegeben erd'
Leistung okw [2][ 100 kw 7

ey e e Desweiteren kann der Eingabebereich fir den Netz Sollwert, der am
Anfangswert  Endwert Tableau eingestellt wird, begrenzt werden.

2 Die Skalierung der Leistungswerte erfolgt in KW.

Leistung [ sookw ][ so0kw [£]

Die Netzbezugsregelung regelt die Generatorleistung im Netzparallelbetrieb bis der voreingestellte
Netzsollwert erreicht wird. Bei der Einstellung des Sollwertes ist zu beachten, ob die Leistung in das Netz
gespeist (Export) oder ob Leistung aus dem Netz entnommen (Import) werden soll. Fir den Export muss
der eingestellte Sollwert negativ sein und bei dem Import erfolgt die Einstellung im positiven Bereich.

Der Netzistwert wird Gber einen Messumformer, der an den Analogeingang 2 anzuschlief3en ist, tber-
wacht. Der Eingangsbereich fir den Analogeingang geht von -10VDC bis +10VDC. Der Analogeingang
kann skaliert werden. Alle Messwerte werden in KW angezeigt.

Um die Regelung im Parallelbetrieb zu deaktivieren, muss ein mit der Funktion 'Netzbezugsregelung'
belegter digitaler Eingang angesteuert werden.

Export Import
-KW Kw
Dt "t Q
Messumformer

-10VDC his +10VDC
Signal fur Netzistwert

KAS-CPU
Analogeingang 2
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4.8.2 Analogausgange

| soliwert . PID-T1 Regler |
CPU - Analg

Impulsregler | Elektronisches Poti | LAAZA|

CPU - Analogausgang 3 PM2 - Analogausgang 5

i PID-T1 - Frequenz/Leistung

Anfangswert Endwert

0.00 VDG |

- |
e |

4

|
|4

@ VDC

10,00 v0C |2 |

Offset Korrekturwert
0.00 VDC |5

CPU - Analogausgang 2

CPU - Analogausgang 4 PM2 - Analogausgang 6

|Le\stung KW

Anfangswert Endwert

| cos pHi

|

Anfangswert

Endwert
| 0.00 vDC [2]

10,00 vDC ||

I 050 LF 2| 0,50 LF (=

Es stehen insgesamt sechs

Analogausgange zur Verfligung, vier auf dem CPU-Modul und zwei weitere

auf dem PM2-Modul. Den Ausgangen konnen unterschiedliche Funktionen zugeordnet werden.
Entsprechend der Funktionen kdnnen die Ausgange skaliert werden. Die Analogausgange 1+2 sowie 3+4

haben jeweils ein gemeinsames Potenzial.

Die vier Ausgange auf dem CPU-Modul sind zur

Versorgungsspannung potenzialgetrennt. Die zwei Ausgange auf dem PM2-Modul bendtigen eine

Hilfsspannung von extern u
Analogausgangs 5 ist von V

Analogausgange

nd sind galvanisch getrennt zur internen Elektronik. Nur die Ausgabe des
auf mA umschaltbar.

El.Poti 1— Frequenz/Leistung

Regelbereich wird am Tableau unter ,Elektr. Potentiometer” eingegeben. Alle anderen Regler-
parameter sind unter der Registerkarte Regler—Impulsregler einzugeben.

El.Poti 2 — Spannung/Cos Phi

Regelbereich wird am Tableau unter ,Elektr. Potentiometer” eingegeben. Alle anderen Regler-
parameter sind unter der Registerkarte Regler—Impulsregler einzugeben.

PID-T1 — Frequenz/Leistung

Eingabe des Regelbereiches. Uber die ,Offset“-Einstellung kann der Mittelpunkt des Regel-
bereiches verschoben werden. Alle anderen Reglerparameter sind unter der Registerkarte
Regler—PID-T1 Regler einzugeben.

PID-T1 — Spannung/Cos Phi

Eingabe des Regelbereiches. Uber die ,Offset“-Einstellung kann der Mittelpunkt des Regel-
bereiches verschoben werden. Alle anderen Reglerparameter sind unter der Registerkarte
Regler—PID-T1 Regler einzugeben.

Leistung %

Skalierung des Ausgabebereiches. Fur die Leistungsregelung beim Aggregateparallelbetrieb.

Leistung KW Skalierung des Ausgabebereiches.
Cos Phi Skalierung des Ausgabebereiches. Fir die Cos Phi - Regelung beim Aggregateparallelbetrieb.
Generatorfrequenz Skalierung des Ausgabebereiches.
Netzfrequenz Skalierung des Ausgabebereiches.

Scheinleistung kVA

Skalierung des Ausgabebereiches.

Scheinleistung %

Skalierung des Ausgabebereiches.

Batteriespannung

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Drehzahl

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Kihlwassertemp.

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Oldruck

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Oltemperatur

Skalierung des Ausgabebereiches.
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4.8.3 PID-T1 Regler

Solwert | Analogausgangé | PID-T1 Regler |Dimpulsregler | Elektronisches Poti | LAAZA |

=

R erim KOP

Spannung

Spannung

Die Einstellungen der Reglercharakteristik werden am KOP2 vorgenommen (siehe Punkt 6.6.2). Die
eingestellten Werte kénnen mit der Parametersoftware ausgelesen und gespeichert werden. Beim Uber-
tragen der Parameterdaten werden die am KOP2 eingestellten Werte nicht Gberschrieben. Es besteht
jedoch die Mdglichkeit die im KOP2 gespeicherten Werte mit der Parametersoftware zu Uberschreiben.
Dafiir muss die Funktion [1] ,Reglerparameter im KOP (berschreiben“ aktiviert werden. Fir jeden
Betriebszustand gibt es separate Einstellmdglichkeiten. Die Einstellwerte werden nur eingeblendet, wenn
PID-T1 Regler auf einen Analogausgang parametriert sind.

Die Einstellungen zum PID-T1 - Regler bestimmen Uber die Regelcharakteristik der KAS. Fir die
Betriebszustande Inselbetrieb, Synchronisierbetrieb, Generator-Parallelbetrieb und Netz-Parallelbetrieb
kénnen unterschiedliche Parameter eingegeben werden. Die Ausgabe erfolgt entsprechend der zu
regelnden GréRe Uber die analogen Ausgange. Es stehen zwei Regler zur Verfigung. Ein Regler ist fur
die Frequenz / Leistungsreglung der zweite ist fur die Spannung / Cos Phi - Regelung zustandig.

al3
"""" P-Anteil
I“"T1-Antei|
Eingangssprung ( Sprungantwort (

PID-T1 Regler
Kp Proportionalbeiwert — Die Sprungantwort folgt dem Verlauf des Eingangssignals. Es verandert

sich nur die Amplitude.
Ti Integrationszeit — Regelzeit, die der Ausgang benétigt, um die Hoéhe des RegelgréRensprungs

am Eingang zu erreichen.
Td Differenzierzeit — Ein Eingangssprung bewirkt einen Impuls am Ausgang.
T Verzdgerungszeit um den Abfall des Signals zu verzdgern. Vermindert Schwingungsneigung.
Totzone Innerhalb der Totzone findet nur eine Regelung mit P-Anteil statt.
Freigabeverzdgerung Die Zeit, die nach Eintritt in einen neuen Betriebsmodus ablauft, bevor die Regelung beginnt.
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4.8.4 Impulsregler
Solwert | Analogausgange | PID-T1 Reg\W\shrun\sches Poti | LAAZA |

Fiegienz fLting HORcASE N e Impulsregler Kennlinien

Verstarkung Impulslange Totzone Impuilslange
Inselbatrieb Fraquenz \ 50 2| I 0.05Hz |3 30! i
Synchronisierbetrieb  Frequenz | 100 :|| 0.00 HZE?': 275
Parallelbetrigh Leistung | 50 =:|| 39 '-:-I o 500 1250
Spannung / Cos Phi 225

Verstarkung Impulslange Totzone [ verstsrung
Inselbetriet Spannung [ 50 1= 028 | = S T T
Synchronisierbetrieb  Spannung \ 100 :|| 0.2 12
Paralelbetrish Cos Phi \ 50 2 02 1% 42

125

100

03

75 04

50

25 e
et

4 8 12 18 20 24 28 32 36 40 44 48 62 58 60 AN%
02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24 268 28 30AInHz

Einstellungen der Reglercharakteristik. Flr jeden Betriebszustand gibt es separate Einstellmdglichkeiten.
Die Reglereinstellungen wirken auf den Impulsregler (Ausgabe Uber digitale Ausgange), sowie auf die
Verstellung des Elektr. Potentiometers.

Uber den Impulsregler wird das Regelverhalten der KAS an den jeweiligen Ausgangen beeinflusst. Fir die
Betriebszustédnde Inselbetrieb, Synchronisierbetrieb und Parallelbetrieb kdnnen unterschiedliche
Parameter eingegeben werden. Die Ausgabe erfolgt entsprechend der zu regelnden GroRRe Uber die
digitalen Ausgange 'Drehzahl tiefer', 'Drehzahl héher', 'Spannung tiefer' und 'Spannung héher'.

Bei den Impulsregler Kennlinien wird fir verschiedene Einstellungen dargestellt bei welcher Abweichung
wie viele Impulse ausgegeben werden und wann ein Dauerimpuls erfolgt.

Impulsregler

Verstarkung In Abhangigkeit der eingestellten Verstarkung werden mit steigender Regelabweichung mehr
Impulse pro Minute ausgegeben. Mit der steigenden Zahl der Impulse verringert sich die Pau-
senzeit zwischen den Impulsen. Ist die Pausenzeit kleiner als die eingestellte Impulslange, wird
ein Dauersignal ausgegeben.

Impulslange Die Lange der Impulse entspricht immer dem eingegebenen Wert.

Totzone Innerhalb der Totzone ist die Regelung deaktiviert.

4.8.5 Elektronisches Poti
Sollwert : Analogausgénge : PID-T1 Regler : Impulsregler -. LAAZA |

Elektronisches Poti 1
Hub +/- Offset

Frequenz / Leistung \ 6.0
Werte kinnen nur am Tableau verandert werden

Elektronisches Paoti 2
Hub +/- Offset Rampe

Spannung / Cos Phi 6 00V 1;: 20V 1;;‘ =

Werte kénnen nur am Tableau verandert werden

Die Werte fur das Elektronische Poti kdnnen nur am Tableau eingestellt werden (siehe Punkt 7.6). Beim
Auslesen der Parameterdaten werden die am Tableau eingestellten Werte, angezeigt.
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4.8.6

Lastabhangige Ab- und Zuschaltung

Sollwert | Analogausgange | PID-T1Regler | Impulsregler | Elektronisches Pw

1 Vor Inbetriebnahme muss die ID am Tableau eingestellt werden 1!

Startreihenfolge nach

D

Betriebsstunden

Die ID fir die Tableaus, die Uber den BUS
miteinnander verbunden sind, kann nur am Tableau im
Fenster ,LAAZA Konfiguration“ eingestellt werden.
Siehe Punkt 6.6.3

Startreihenfolge: Die Reihenfolge in der die Aggregate
Ab- oder Zugeschaltet werden. Es stehen zwei
Kriterien zur Auswahl.

Anzahl Aggregate | 2
T Anzahl Aggregate: Gesamtanzahl der Aggregate die
Aggregate Grundlast | 1 [+ Uiber die BUS Schnittstelle miteinander verbunden
Aggregate Ab/Zuschaltung | 1 [:-| sind.
) o — Aggregate Grundlast: Anzahl von Aggregaten die
LAAZA Verzogerungszeit | 10 MIN [ mindestens laufen.
Aggregatewechsel nach Zeit | 0 MIN |:| Anwahl Aggregate: Anzahl der Aggregate die bei

Unter- oder Uberschreitung des Grenzwertes Ab- oder
Zugeschaltet werden.

LAAZA Verzbgerungszeit: Nach Ablauf dieser Zeit ist
die Lastabhangige Ab- und Zuschaltung aktiv.
Gestartet wird die Zeit wenn das erste Aggregat die
Pilotfunktion Ubernommen hat.

Aggregatewechsel nach Zeit: Nach Ablauf der
eingestellten Zeit erfolgt ein Wechsel des Aggregates.
Damit werden gleichmale Laufzeiten der Aggregate
erreicht. Wenn die Anzahl Aggregate die am
Lastabgleich teilnehmen groRer ist als die Anzahl die
unter ,Aggregate Grundlast” eingestellt wurde, so wird
der Timer angehalten. Bei Eingabe von ,0 ist diese
Funktion deaktiviert.

Grenzwerte fir die Ab- und Zuschaltung der
Grenzwert Verzdger. Aggregate.
Abschaltung <<|  20% '3{| 1083
Abschaltng< | 30% [3][ 1008 (3]
Zuschaltung> | 80% [3{| 10053
Zuschaltung >= ! 90 % |-_$j| 1.08 E%
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4.9 Zusatz-Module

HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEMEN | REGLER VDBBDEW | caneus | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

491 DM1-Modul

B1 Kommani kationsmo dul | A1 -Modul 1 | Al -Model 2 = A1 -Modul 3 | AT1-Modul 1 | AT1- Modul 2 . . I . .
Um die Einstellungen fir den Differenzialschutz
- == L vorzunehmen, muss das DM1-Modul unter der
Registerkarte ,HOME® aktiviert werden. Wenn das
Modul aktiviert ist, jedoch nicht auf dem Busverbinder

Auslosesperre %% 3 50813

steckt, kommt der ,Watchdog® Alarm.

Knickpunkt

Wahrend des Betriebes werden nach Ablauf jedes Messintervalls die gemessenen Werte mit den einge-
stellten Grenzwerten fir die Vorwarnung und Abschaltung verglichen. Beim Erreichen der Grenzwerte wird
die entsprechende Stérmeldung auf dem Display angezeigt. Uberschreitet der Phasenstrom den im
Bereich von 50 bis 500 % einstellbaren Knickpunkt, werden die fir Vorwarn- und Abschaltkennlinien fir
den Differenzstrom um 1 % je 10 % des Phasenstroms oberhalb des Knickpunktes angehoben.

Wird der Grenzwert fiir die Auslosesperre iberschritten, so wird fir die Dauer der Verzégerungszeit die
Auslosung gesperrt. Die Auslésesperre kann auch ber einen Digitalen Eingang (flankengetriggert) akti-
viert werden.

Die Differentialschutzfunktion der Kompaktautomatik ist zum Schutz von Drehstromgeneratoren oder
Drehstrom - Synchron- und - Asynchronmotoren einzusetzen. Es erfasst die Differenzstréme innerhalb
des Schutzbereiches, l6st beim Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus, und die entsprechenden
Stérmeldungen werden angezeigt.

Die Differentialschutzmessung ist der Stromvergleich zwischen Generatorsternpunkt und dem Abgang des
Generators bzw. der Einspeisung in eine Schaltanlage. Die Summe aller Strome muss Null sein.

Drei Wandlerkreise erfassen den Strom im Sternpunkt des Generators (interner Stromkreis), drei weitere
Wandlerkreise sind verbraucherseitig anzuordnen und erfassen den Verbraucherstrom (externer Strom-
kreis). Die Messung in den 6 Strompfaden erfolgt als simultane Abtastung aller sechs Messkreise mit 16
Abtastungen je Periode und Pfad. Fir jeden Stromwert wird nach Ablauf einer Periode der echte Effek-
tivwert berechnet und ausgewertet. Die minimale Ausldseverzdgerung betragt ca. 130 ms.

Auf dem DM1-Modul gibt es zwei Ausgangsrelais denen die Alarme 113 und 114 fest zugeordnet sind. Zur
Vermeidung von Fehlausldsungen, z.B. beim Anfahren groRRer elektrischer Antriebe, kann die Auslésung
fur eine einstellbare Zeit unterdrtickt werden.

Ist der Differenzstrom in einer der drei Phasen groRer als der vorgewahlte Grenzwert, beginnt die Verzo-
gerungszeit abzulaufen. Nach Ablauf der Verzogerungszeit wird im Display des KOP 2 die entsprechende
Stormeldung eingeblendet. Zusatzlich ist es moglich einen digitalen Ausgang mit der Stormeldefunktion
zu verknipfen. Wird der Grenzwert um den eingestellten Betrag der Hysterese unterschritten, erfolgt das
Rucksetzen automatisch.

Die Differenz zwischen internem und externem Strom wird aus den Momentanwerten der Strome
berechnet, dadurch ist es zusatzlich mdglich, einen Phasenfehler zu erkennen und auszuwerten.

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE
KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d Seite: 61 von 141



Kompaktautomatik
Geratehandbuch

Hanseatic
Power
e Solutions

4.9.2

PB1-Modul

BT~NKommunikationsmodul | Alf -Modul 1 | Al1-Modul2 | Al -Modul3 | AT1-Modul1 | AT1-Modul2 |

robus Kopplupy

DM1,F
Pro

Adresse Modul 1

DA31
DA32

Adresse Modul 2

DA3§

DA36

493

P Modul

 PM2 Modul

DM1 Difischutz

4.9.3.1

[ 3

oo

Kommunikationsmodul

Dif Modul 2 DO1 Modul 2 AI Modul 1
DI1 Modul 3 DO1 Modul 3 Al Modul 2
DO1 Modul 4 Alf Modul 3

AT1 Modul 1

AT1 Modul 2

PN1-Modul

Kommunikationsmodul

PN Profinet
PN Profinet Redundanz
MB1 Modbus TCP/IP
MB2 Modbus RTU

PB1 Profibus Modul 1
PB1 Profibus Modul 2

AT1-Modul 1|

I1 Kommunikationsmodul | AI1-Modul 1 | Al1-Modul2 | Al1-Modul3 |
DA .

DM1_|_PB1 | Kommunikationsmodul | AN -Modul 1 | Al1-Modul2 | Al -Modul3 |
Profinet Redundanz.

DA33

AT1 - Modul 2

AT1-Modul 1 |

4.9.3.2 MB1 TCP/IP-Modul

DM

| PB1

Modbus TCP/IP

DA33

IP-Adresse

Netzmaske

Gateway

Kommunikationsmodul | Al1 - Modul 1 :, Al -Modul 2 |

AT1 - Modul 2 |

Al - Modul 2

I 192 5[

182 %

[ 255 7]

[ 192 2|

182 %

Register 01-16 Lesen | Register 17-32 Lesen | Register 3348 Lesen | Register 49-64 Lesen

01/135-

Betriebsbyte 1

| Register Schreiben |

3 09 118 - Alarm 3348

02/136-

Betriebsbyte 2

10| 19 - Alarm 49-64

03137-

Betricbsbyte 3

11 [ 120 - Alarm 65-80

04138 -

Betriebsbyte 4

12121 - Alarm 819

05133-

Betrisbsbyte 5

13122 - Alarm 97-112

06140 -

Betrisbsbyte 6

44123 - Alarm 113128

07116 - Alarm 116

15|

8-

6/ -

[ollollollo]lo]lo] o

(") - Einheit und Skalierung fir die Analogeingange der Module Al1 und AT1 ist der Parametrierung zu entnehmen
[DINT] - Bei Analogwerten, die mit [DINT] gekennzeichnet sind, darf das nachste Register nicht verwendet werden

[ollollo]ollo]lo] oo

Aus. Bit 0 Byte
Hand Bit 1 Byte
Test Bit 2 Byte
Auto Bit 3 Byte
Leistungssollwert intern Ein Bit 5 Byle
Betrieb Bit 6 Byte
L Bit 7 Byte

Es kdnnen bis zu zwei Profibus-Module an einer KAS
betrieben werden. Um die Einstellungen fir die
Profibus - Kopplung vorzunehmen, muss das
entsprechende PB1-Modul unter der Registerkarte
,HOME" aktiviert werden. Wenn das Modul aktiviert ist,
jedoch nicht auf dem Busverbinder steckt, kommt der
~Watchdog“ Fehler.

Damit eine Verbindung zur SPS hergestellt werden
kann, muss die korrekte Adresse eingestellt werden.
Auf jedem PB1-Modul gibt es zwei Ausgangsrelais,
denen entsprechend der Auswahlliste Funktionen
zugeordnet werden kdnnen.

Fir das Kommunikationsmodul stehen vier BUS-
Module zur Verfugung. Um die Einstellungen fir die
ausgewahlte BUS-Kopplung vorzunehmen, muss das
entsprechende Modul unter der Registerkarte ,HOME"
aktiviert werden. Wenn das Modul aktiviert ist, jedoch
nicht auf dem Busverbinder steckt, kommt der
»Watchdog“ Fehler.

Damit eine Verbindung zur SPS hergestellt werden
kann, muss die SPS dem PN1-Modul eine Adresse
zuweisen. Es steht ein Ausgangsrelais zur Verfligung,
dem entsprechend der Auswahlliste Funktionen
zugeordnet werden kann.

Damit eine Verbindung zum BUS-Modul hergestellt
werden kann, muss eine Adresse eingestellt werden.
Die Einstellung erfogt Uber IP-Adresse, Netzmaske
und Gateway.

Es steht ein Ausgangsrelais zur Verfligung, dem
entsprechend der Auswahlliste Funktionen zugeordnet
werden kann.

Es gibt 64 Lese und 4 Schreib Register. Fir jedes
Adressregister kann entsprechend der Pull-down-
Auswahlliste gewahlt werden, welche Daten darin zur
Verfugung stehen sollen. Die Belegung der Adress-
register ist der Parametrierung der Anlage zu
entnehmen. Welche einzelnen Signale das Byte/Wort
enthalt, ist in der angehangten Datenpunktliste aufge-
fuhrt. Eine gesicherte Zuordnung erfolgt Uber die
Modulnummer.

Bsp.-Adressierung:

Adressregister 01 = Modbus-Adresse 30001
Bsp.-Zuordnung:

Modulnummer 135 — Betriebsbyte 1
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4.9.3.3 MB2 RTU-Modul

" DM1 | PB1 | Kommunikationsmodul | Al1-Modul 1 | AH-Modul2 | Al -Modul3 |

Modbus RTU

DA33

D 1]

(9600 Baud % |
(NDnaParlty ¢|

|1StopBit % |

Register 0116 Lesen | Register 17-32 Lesen | Register 3346 Lesen | Register 4964 Lesen | Register Schreiben |

01135 - Betriebsbyte 1

09118 - Alarm 3348

02136 - Betriebsbyte 2

10| 19 - Alarm 49-64

03137 - Betriebsbyte 3

11| 120 - Alarm 65-80

04138 - Betriebsbyte 4

12121 - Alarm 81-96

05139 - Betriebsbyte 5

13 (122 - Alarm 97-112

06 140 - Betriebsbyte 6

14123 - Alarm 113128

07 [ 116 - Alarm 116

15

08 |-

6/ -

(") - Einheit und Skalierung fur die Analogei
[DINT] - Bei Analogwerten, die mit [DINT] g

fer Module Al und AT1 ist der
ichnet sind, darf das nachste Re

Aus Bit0 Byte
Hand Bit 1 Byte
Test Bit2 Byte
Aulo Bit3 | Byle
Start Bit 4 Byte
L intern Ein Bit5 Byte
Betrieb Bit6 Byte
Lampentest Bit7 Byte

Um eine Verbindung zum BUS-Modul herzustellen,
mussen einige Einstellungen vorgenommen werden.
Eine Slave-ID muss festgelegt werden. Weitere
Einstellungen erfolgen Uber Baudrate, Paritat und
Stop-Bit.

Es steht ein Ausgangsrelais zur Verfligung, dem
entsprechend der Auswahlliste Funktionen zugeordnet
werden kdnnen.

Es gibt 64 Lese und 4 Schreib Register. Fir jedes
Adressregister kann entsprechend der Pull-down-
Auswahlliste gewahlt werden, welche Daten darin zur
Verfugung stehen sollen. Die Belegung der Adress-
register ist der Parametrierung der Anlage zu
entnehmen. Welche einzelnen Signale das Byte/Wort
enthalt, ist in der angehangten Datenpunkiliste aufge-
fuhrt. Eine gesicherte Zuordnung erfolgt Uber die
Modulnummer.

Bsp.-Adressierung:

Adressregister 01 = Modbus-Adresse 30000
Bsp.-Zuordnung:

Modulnummer 135 — Betriebsbyte 1

Anschlussbelegung am Modbus RTU Modul MB2:

RS-232 RS-485
Pin Signal Kommentar Pin Signal Kommentar
1 GND Buspolung, Ground (isoliert) 5 B-Line RS-485 B-Line (+)
2-3 Verbinde Pin 2 mit Pin 3 (Brlicke) 9 A-Line RS-485 A-Line (-)
Rx RS-232 Daten empfangen
Tx RS-232 Daten senden
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494 Al1-Modul

DM1 | PB1 | KommunikationsmodulC| A1 - Modul 1 | Al -Modul2 | AN -Modul3 | DAT1-Modul1 | AT1-Modul2 |

Analogeingange
Modul 1
Analogeingang 5

Eingang Anfangswert Endwert Grenzwert Hysterese Verzogerung
DE |- |voc 3|/ ooovoc | woevnc i ||| <x| 0% | 0% | opsE
EN- Anzeige Anfangswert Endwert Grenzwert Verzigerung

[—%  [2]]]] IR EE e 0% wia[  oos[H

Es stehen drei Analogeingangsmodule mit jeweils 6 Analogeingangen zur Verfiigung. Die Beschreibung
erfolgt exemplarisch am Analogeingang 5 auf dem Modul 1.

Um die Einstellungen fir die Analogeingénge vorzunehmen, muss das Al1-Modul 1 unter der Registerkarte
,HOME" aktiviert werden. Wenn das Modul aktiviert ist, jedoch nicht auf dem Busverbinder steckt, kommt
der ,Watchdog“ Fehler.

Jedem Eingang ist eine Stérmeldung zugeordnet. Einstellungen unter der Registerkarte ,ALARME INT
—Analoge Eingange®.

-A\Igemein_:. Netz U/F -\. Generator U/F -‘ Nelzschutz_-. Stromschutz | Leistungsschutz ‘-. Differentialschutz .|- VDE NA-Schutz \“ Drehzahlschutz ] Analoge Eingénge | PT100(0) |

15 DE | AL123AES Grenzwert Hysterese Verzoger. NV AR FV1 Fv2 3 SB E
\

EN [AL123 Al 50% (3 2% 5| || 0183 88T [INST [I18A [|s61 (1862 (1863 [|sc4

Fir jeden Eingang kann zwischen einem Strom oder Spannungssignal ausgewahlt werden. Der Arbeits-
bereich fur das Eingangssignal wird ber den Anfangs- und Endwert festgelegt.

Eingang
vDC Arbeitsbereich -10VDC bis +10VDC.
mA Arbeitsbereich -20mA bis +20mA.

Entsprechend der ausgewahlten Anzeige, werden die Analogwerte auf dem Tableau unter dem MenUpunkt
»+Analogwerte angezeigt. Entsprechend dem Arbeitsbereich des Eingangssignals, kann die Anzeige mit
Anfangswert und Endwert skaliert werden. Es stehen 7 verschiedene Einheiten fiir die Anzeige zur
Verfligung. Soll der Analogwert am Tableau nicht angezeigt werden, so ist in der Texteingabe ein ,-*
Zeichen einzugeben.

Anzeige
----- % oder ----,- % 5 stellig in Prozent
----- Liter 5 stellig in Liter
----- bar oder ---,- bar 5 stellig in bar
----- C° oder ----,- C° 5 stelligin C°
----- U/min 5 stellig in U/min
----- VDC oder ----,- VDC 5 stellig in VDC
----- ADC oder ----,- ADC 5 stellig in ADC
----- A 5 stellig in A
----- Std 5 stellig in Std
Desweiteren stehen fiir jeden Eingang zwei parametrierbare Grenzwerte zur Auswahl.
Grenzwert
<x/>x Beim Unterschreiten bzw. Uberschreiten des Grenzwertes und nach Ablauf der Verzégerungs-
zeit wird das entsprechend parametrierte Ausgangsrelais aktiviert.
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4.9.5 AT1-Modul

DM1 | PB1 | Kommunikationsmodul | Al1- Modul 1 | A -Modul2 | Al-Modul3 |4 Viod Wiad
PT100{0)

Eingang 1 Grenzwert Hysterese Verzigerung

DE |- Eingang | PT100 <x 00°C| ooclEl[ oosf

RD

0.0°C 4 00s[2

44

o
ar

EN |- Anzeige | —° > x 0.0°C

Es stehen zwei Messmodule mit jeweils 6 PT100(0) Messeingangen und 2 Analogeingange zur Verfiigung.
Die Beschreibung erfolgt exemplarisch am Eingang 1 auf dem Modul 1.

Um die Einstellungen fir die PT100(0) Messeingange vorzunehmen, muss das AT1-Modul 1 unter der
Registerkarte ,HOME" aktiviert werden. Wenn das Modul aktiviert ist, jedoch nicht auf dem Busverbinder
steckt, kommt der ,Watchdog® Fehler.

Jedem Eingang sind zwei Stormeldungen zugeordnet. Einstellungen unter der Registerkarte ,ALARME
INT —PT100(0)".

| Allgemein | Metz UFF | Generator UF | Netzschutz | Stromschutz | Leistungsschutz | Differentialschutz | VDE NA-Schutz | Drshzahischutz | Analoge Eingange | PT100(0) |

7145 DE | AL145 PT1> Grenzwert Hysterese Verzoger. INV AR FV1 Fv2 V3 SB E

EN [AL145 PT1> 50°C (% 02°c i [ 0183 SST [INST [|LsA []SG1 [IsG2 [1SG3 []sGs

Fir die PT100(0) Messeingange kann zwischen PT100 und PT1000 ausgewahlt werden.

Fir die Analogeingange kann zwischen einem Strom oder Spannungssignal ausgewahlt werden. Der
Arbeitsbereich fir das Eingangssignal wird tiber den Anfangs- und Endwert festgelegt.

Eingang

PT100 Arbeitsbereich -50°C bis 220°C
PT1000 Arbeitsbereich -50°C bis 220°C
VDC Arbeitsbereich -10VDC bis +10VDC
mA Arbeitsbereich -20mA bis +20mA

Die Anzeige erfolgt immer in °C.

Anzeige PT100(0)
_____ C° oder ----,- C° 4 stellig in C°

Entsprechend der ausgewahlten Anzeige, werden die Analogwerte auf dem Tableau unter dem Menlipunkt
~Analogwerte” angezeigt. Entsprechend dem Arbeitsbereich des Eingangssignals, kann die Anzeige mit
Anfangswert und Endwert skaliert werden. Es stehen 7 verschiedene Einheiten fiir die Anzeige zur
Verfligung. Soll der Analogwert am Tableau nicht angezeigt werden, so ist in der Texteingabe ein ,-
Zeichen einzugeben.

Anzeige Analogeingang

----- % oder ----,- % 5 stellig in Prozent
_____ Liter 5 stellig in Liter
----- bar oder ---,- bar 5 stellig in bar
_____ C° oder ----,- C° 5 stellig in C°

_____ U/min 5 stellig in U/min
----- VDC oder ----,- VDC 5 stellig in VDC
----- ADC oder ----,- ADC 5 stellig in ADC
— A 4 stellig in A

Desweiteren stehen fiir jeden Eingang zwei parametrierbare Grenzwerte zur Auswahl.
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Grenzwert
<x/>x Beim Unterschreiten bzw. Uberschreiten des Grenzwertes und nach Ablauf der Verzégerungs-
zeit wird das entsprechend parametrierte Ausgangsrelais aktiviert.

4.9.51 PT100(0) Anschlussbeispiele

Anschlussbeispiele fir PT100 Geber an Messeingang 1

PT100 PT100 PT100

TR T T

Vierleiter Dreileiter Zweileiter

Anschlussbeispiel fir PT1000 Geber an Messeingang 1
PT1000
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410 VDE/BDEW

"HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARME INT | ZEEN | REGLER | MODULE (/ VDE/BDEW ) CANEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Eine Auswahl an Funktionen die nach VDE4105 oder BDEW gefordert werden.

4.10.1 Externe Leistungsreduzierung

V| Exteme Leistungsreduzierung

Digitaleingange
Stufe 1 i 60 % [3]
Stife 2 0% [

Stufe 3 0% [

Analogeingang 10 | Nein

Im Netzparallelbetrieb kann vom Netzbetreiber eine externe Leistungsreduzierung gefordert werden.
Diese erfolgt als Sollwert in Stufen oder stufenlos. Die Stufen sind Uber drei Digitaleingange frei
parametrierbar oder stufenlos tiber den Analogeingang 10 zu begrenzen. Die eingestellten Prozentwerte
geben an, auf welche abgegebene Wirkleistung reduziert wird. Die Digitaleingdnge kénnen entweder mit
einem Dauersignal oder Uber einen Impuls angesteuert werden. Wenn die Sollwerte Uber Impulse
eingegeben werden, muss ein vierter Digitaleingang mit dem Reset belegt werden. Die Anlage kann wieder
100% der Leistung fahren, wenn der Reset gesetzt wird bzw. kein Dauersignal mehr ansteht. Erfolgt die
Leistungsreduzierung als Dauersignal, so wird immer die kleinste angewahlte Stufe gesetzt. Der
Analogeingang kann mit einem -10 bis +10VDC Signal belegt werden. Das Eingangssignal kann frei
skaliert werden. Wird der vorgegebene Sollwert innerhalb von fiinf Minuten nicht erreicht, erfolgt der Alarm
103.

Hinweis: Der intern am Tableau (KOP2) eingestellte Sollwert sollte ggf. iber der hdchsten Stufe liegen.

4.10.2 Wirklastreduzierung bei Uberfrequenz

‘.",Tu WEW‘ | Wirkleistungsreduzierung bei Uberfrequenz

Stopwert (nur BDEW) |aus

Startwert |50.20 HZ 3 Netzfrequenz | [ Lesstungereduktion

Leistungsreduzienung | 40 % =f momentane Wirkleistung / Hz e —
B, = Momentane verlighare Lostung = BDEW

Leistungssteigerung 10.% [+ max. Wirkleistung / Min

Funktion muss aktiviert werden. In der Funktionsweise gibt es Unterschiede zwischen VDE4105 und
BDEW.

VDE4105 - Wenn im Netzparallelbetrieb die Netzfrequenz iber 50,2Hz steigt wird die momentan erzeugte
Wirkleistung ,eingefroren®. Bei weiter steigender Frequenz werden 40% dieser ,eingefrorenen” Leistung
pro Hertz abgesenkt bzw. gesteigert wenn die Frequenz wieder sinkt. In dem Frequenzbereich zwischen
50,2 Hz und 51,5 Hz bewegt sich die Wirkleistung permanent auf der Kennlinie auf und ab (,Fahren auf
der Kennlinie“). Unterschreitet die Netzfrequenz den Wert 50,2Hz wieder (Stoppwert auf ,AUS* einstellen)
und der Sollwert der Leistung ist grofRer als die ,eingefrorene” Wirkleistung, wird sie dem Sollwert in 10%-
Schritten der maximalen Wirkleistung pro Minute wieder angeglichen. Die Wirkleistungsreduzierung ist auf
0% begrenzt.

BDEW - Wenn im Netzparallelbetrieb die Netzfrequenz tber 50,2Hz steigt wird die momentan erzeugte
Wirkleistung ,eingefroren®. Bei weiter steigender Frequenz werden 40% dieser ,eingefrorenen” Leistung
pro Hertz abgesenkt. Die Wirkleistung darf erst bei Rickkehr auf einen Wert von < 50,05 Hz wieder
gesteigert werden (Stoppwert auf 50,05 Hz einstellen). Der Gradient mit dem die Wirkleistung auf den
eingestellten Sollwert gesteigert werden darf ist einstellbar. Die Wirkleistungsreduzierung ist auf 0%
begrenzt.
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4.10.3 Leistungsabhangige Cos Phi Regelung

[ 122 | looew ! Leistungsabhangige Cos Phi Regelung

Aktwierung iber Digitaleingang
Kennlinieneinstellung

Punkt 1 0.950 LF 12 10% [+

Punkt 2 030 LF 2] 0% 2

Diese Funktion wird Uber einen entsprechend parametrierten Digitaleingang aktiviert.

Der Cos Phi - Sollwert verandert sich in Abhangigkeit mit der steigenden Wirkleistung vom induktiven in
den kapazitiven Bereich. Es gibt zwei einstellbare Punkte, die die Kennlinie festlegen. Die Einstellung fur
die Regelgeschwindigkeit entsprechen den Einstellungen des Cos Phi Reglers.

4.10.4 Zuschaltbereitschaft Netzspannung

| Zuschaltbereitschaft Netzspannung

108

uschaltbereit Spannung < 85 % [+] 600S |¢

z

Zuschaltbereit Spannung > 10% (5] 60.0S [+
Zuschaltbersit Frequenz < AT50HZ 3] 6008 |7/
z

uschaltbersit Frequenz > 50,05 HZ 2] 6005 [3]

Funktion muss aktiviert werden. Soll die Funktion nicht grundsatzliche freigegeben werden, so kann sie
Uber einen entsprechend parametrierten Digitaleingang gesperrt werden.

Die Zuschaltung an das Netz erfolgt nur dann, wenn die Netzspannung und die Netzfrequenz sich in
bestimmten Toleranzbereichen befinden. Diese Bereiche unterscheiden sich in der VDE4105 und der

BDEW.

VDE4105 — Eine Zuschaltung bzw. Wiederzuschaltung ist nur dann zulassig wenn die Netzspannung
zwischen 85% und 110% der Nennspannung liegt und die Frequenz zwischen 47,5Hz und 50,05Hz. Das
Netz muss sich Uber einen Zeitraum von mindestens 60 Sekunden innerhalb dieser Toleranzen befinden.

BDEW — Eine Zuschaltung bzw. Wiederzuschaltung ist nur dann zulassig wenn die Netzspannung min-
destens 95% der Nennspannung betragt und die Frequenz zwischen 47,5Hz und 50,05Hz liegt.

Die Zuschaltfreigabe kann auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Der Kontakt kann als Offner
oder SchlielRer verwendet werden. Wenn die Bereiche der Spannung und/oder der Frequenz Uber eine
Dauer von maximal drei Sekunden verlassen werden, darf eine erneute Zuschaltung schon dann erfolgen,
wenn die Toleranzbereiche fir nur finf Sekunden ununterbrochen eingehalten werden. Solange die
Zuschaltbereitschaft nicht freigegeben ist, blinkt die ,Netzspannung vorhanden“ LED.

4.10.5 Dynamische Netzstiitzung

[
posw ¥ Dynamische Netzstitzung

Aktivierung aber Digitaleingang

Kennfinieneins tellung
= = U QoY @ ® ®
Punkt 1 0.0%[2 0155 [ | oo

Punkt 2 30.0% 2] 0155 %

Punkt 3 | 70.0 % [2] 0168 % Trenniing vom Netz

Punkt 4 | 10.0% 3| 0rs

Punkt 5 [ 90.0% [2] 1508 |5

Punkt 6 | 90,0 % 5| 3008 5

Diese Funktion wird Uber einen entsprechend parametrierten Digitaleingang aktiviert.

Die dynamische Netzstltzung dient der Spannungserhaltung bei Spannungseinbrichen im Netz. Fir einen
bestimmten Zeitraum nach einem Storfall im Netz wird sichergestellt, dass die Verbindung zum Netz nicht
getrennt wird. Wenn die Spannung nach einer eingestellten Zeit nicht wieder Uber den eingestellten Betrag
gestiegen ist, kommt es zur Netztrennung. Die Spannungs-Zeitkennlinie ist Uiber sechs Punkte festzulegen.
Alarm 61 und 62 dienen zur Uberwachung der Kennlinieneinstellung.
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411 CAN BUS

HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEMEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | AMSCHLUSS | INFO |

Die CAN BUS - Schnittstelle ist standardmaRig in der KAS verfigbar. Die Anschlisse befinden sich auf
dem Bedientableau KOP2. Um Einstellungen fir den CAN BUS freizuschalten, muss unter ,HOME" die
Kopplung aktiviert werden.

Fir jeden Motor stehen entsprechend der verwendeten ECU verschiedene analoge und digitale Signale
zur Verfiigung, die vom Motor kommen oder an den Motor gesendet werden. Diese Werte werden bei der
Umwahl des Motortyps automatisch mit umgeschaltet und auf dem KOP2 angezeigt. Stdrmeldungen, die
vom Motor kommen, werden auf dem KOP2 angezeigt und entsprechend der Stérmeldecodierung
verarbeitet.

AN18 | AING16 | AIN17T-24 | AIN2532 | BIN18 | A/BOUT | Alarme 177192 | Alarme 193208 | Alarme 209-224 | Alarme 225240 | Alarme 257-265 |
bl

Grenzwert Hysterese Verziigerung Grenzwert Hysterese Verzidgerung
AIN 01 Drehzahl «[ opmBE[ oem[[ oosfE  sx[ oemE[ omm[zl[  osfy
AIN 02 Kithhwassertemperatur x| 0-cE oc [ x| 0-c e[ wosp
AIN 03 Oldruck <[ 000bar (5[ 0.00bar [5]] ox | 0.00bar [2][ 0,00 bar 3]
|

AIN 04 E x| x|
AIN 05 2 | x|
AIN 06 Batteriespannung

AIN 07 MTU Fehlercode

AIN 08 -

Es konnen fir die ersten finf Analogwerte, sofern auf der ECU verfugbar, zwei Grenzwerte fur Unter- oder
Uberschreiten gebildet werden.

412  Logik

HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEMEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | =1‘1«H|3\.\C~'B\LDER | LED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Fir das Einbinden von Logikfunktionen in die Steuerung der KAS stehen 80 Logikbausteine und 16
Timerbausteine zur Verfligung. Jeder Logikbaustein kann entsprechend der zur Verfligung stehenden
Auswahlliste (AND,OR, ...) mit Funktionen belegt werden. Fiir die Timer stehen drei Funktionen zur Verfi-
gung. Jeder Eingang kann mit einer Funktion aus der Auswabhlliste verknipft werden. Aufterdem kann jede
Funktion die auf einen Logikbaustein geschaltet wurde, negiert werden. Die Ausgange der Logikbausteine
kénnen auf digitale Ausgange gelegt werden oder mit anderen Logikbausteinen verknipft werden.

Die Logikbausteine sind auf 16 Logikgruppen aufgeteilt.

161 | 1G2 | 163 | 164 [ 165 | 166 | 1GT | 168 | 169 | LGI0 | LGN | LGI2 | LGI3 | LGH | LGI5 | LGB |

| BETRIEBSART AUTO s ] s | )

_— e — = Timer

| PARALLELBETRIES 3| — ano | Mo :

[ ALaRM 001 [ #|————— [ Imo2[T =1 ] | [ o0sf

. % | MO3

| DE201

| Merker 03

EBE202,

[EEE=E=ET)

Die Merker der Logikfunktionen kénnen mit den internen Funktionen verknlpft werden, die auch Uber die
digitalen Eingdnge angesteuert werden kénnen. Eingange und Merker mit gleicher Funktion sind ,ODER"
verknupft.

R SIARIBEOCKERUNG

4
£
g
.

M02 | LEERLAUFTEST | M5 |-

LR
TR

M03 | SPERREN SYNBETRIEB T01 |-
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4121 Logikbausteine

Folgende Funktionen fir die Logikbausteine stehen zur Verfiigung.

Uber dieses Symbol kénnen die Eingange negiert werden.

Eing1 Eing2 | Ausg Eing1 | Eing2 | Ausg
4 & 0 0 0 4 & 0 0 1
- 0 1 0 o 0 1 1
- 1 0 0 - 1 0 1
AND 1 1 1 NAND 1 1 0
Eingl | Eing2 | Ausg Eing1l [ Eing2 [ Ausg
4 >1 0 0 0 4 >1 0 0 1
- 0 1 1 o 0 1 0
- 1 0 1 - 1 0 0
OR 1 1 1 NOR 1 7 0
Eing1 Eing2 | Ausg Eing1 Eing2 | Ausg
4 =1 0 0 0 4 =1 0 0 1
— 0 1 1 D~ 0 1 0
- 1 0 1 - 1 0 0
XOR 1 1 0 XNOR 1 1 1
1 Zeitstufe Anzugsverzogert —1 Zeitstufe Abfallverzégert
[ e |

—on  Zeitstufe Impuls

4.12.2 Infotexte

Um Funktionen oder Merker, die in der Logik programmiert wurden, beschreiben zu kénnen, kann Uber

eine Checkbox ein frei beschreibbares Textfeld aktiviert werden.

()

4

Mo1 |-

4

M2 -

|
i
l

4

Mo3 |-
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413 Bilder
| HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARME INT | ZETEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | caneus | VLOQJ@ED,ED | SCHALTPUNKTE | ANSCHLUSS | INFO |

Es koénnen insgesamt 10 Bilder selektiert werden, die in der Hauptebene durchblattert werden kdnnen.
Dadurch kdnnen Bilder schneller zur Anzeige gebracht werden ohne die Menus und Untermenils zu

durchsuchen.
345 o Ganerator ‘
Ganar o - | 400V | 230V S00HE  B4SKW |
400V 400V 400V 50.0Hz 400V | 230V S0.0Hz 195 kVar
500A  S00A  S00A ) - 400V | 230V S0.0Hz 396 KVA . -
1 MSKW  15kW  115kwW 089LF  Staribild ¥ 2 0.99 LF Messwerte > -
Motz Netz | Ohne Funktion v ‘
[ 400V 400V 400V 50.0Hz [ 400V 20V S00Hz
] Msswene T Startbild
2 Stariis) 06817830 b Bebriob | 00086333 kiwh | _— %
Betriehsmeldungen o Meseweite
‘ Lastabhangige An/Abwahl ¥|_ Synchronisierung
Analogwerte >
2 9 Spannung abs
4 + | 5]- . Businfo »
Spannung rel
CAN Bus »
Leistung abs
| Leistung rel
| Diffstrom abs
\ Diffstrorn rel
—————
7 5|8 ] =
[
| |
10 |- =
|

4.14 LED

(ot LoV P At AR LA SN . | ZETEN L FEGLER. MoDULE. | pepnri.] .ah sus. |t petc L men(] '£0 | oM RnGE. L ANSCULISS LNED.]

4141 Tableau

-
01]BETRIEBSART AUTO

s

02 |-

03 |-

Ohne Funktion 3

04 |-

ALOOL-ALO32 Freie Alarme
ALD33-ALD48 Allgemein

05 |-

»
3
| ALD49-ALOSO Netz L/F »
ALDBL-AL05 Netzschutz 4
ALOS7-AL100 Stromschutz ’
AL103-ALI2 Leistungsschutz  »
AL113-AL114 Differentialschutz »
ALII5-AL120 VDE NA-Schutz  »
AUN-ALZ2 Drehzahlschutz  *
AL123-AL140 Analoge Eingénge ¥
AL145-AL176 PT100(0) Li
AL177-AL208 Can Bus 4
AL209-AL240 Can Bus 4

Gruppel
Gruppe2
Gruppe 3
Grupped

Gruppe 5

Logik - Merker/Timer

Logik - Digitale Eingange v

ALDG1 BDEW - Utt) ZEIT LAUFT
ALD62 BDEW - U(t) AUSLOSUNG
ALDGS GENERATORSPANNUNG <<
ALDG6 GENERATORSPANNUNG <«
ALD6T GENERATORSPANNUNG >
ALDG8 GENERATORSPANNUNG >>
ALDGY GENERATORFREQUENZ <<
ALO70 GEMERATORFREQUENZ <
ALO71 GENERATORFREQUENZ >
ALO72 GENERATORFREQUENZ > >
ALD73 GENERATOR DREHFELD
ALOT4 GENERATOR WINKELFEHLER
ALO7S GENERATOR SPANNUNGSASYMETRIE
ALOT6 COS PHI KAPAZITIV

ALD77 COS PHIINDUKTIV

Die finf LED’s am unteren Rand des Tableaus kénnen mit internen Funktionen verknipft werden. Die

Funktionen kénnen Uber das Auswahlmeni angewahlt werden.

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE
KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d

Seite: 71 von 141



Kompaktautomatik

Hanseatic
Power

e Solutions

Geratehandbuch
414.2 Betriebsmeldungen
Tableau k_ﬂ/
DE[-
01| GLS EIN MELDUNG $
EN [~
DE(=
02| PARALLELBETRIEB s
EN(—
B o 0E-
Ohne Funktion ’ EN|-
04|~ |  ALODI-ALO32Freie Alarme » T)EEL
ALO33-AL048 Allgemein 4 EN |-
R ALO49-ALOSS Netz U/F * =1 DE -
ALOG1 BDEW - U(t) ZEIT LAUFT
ALOB1-ALO95 Netzschutz ¥ ALOG2 BDEW - Utt) AUSLOSUNG
06|- |  ALOST-ALIOStromschutz | ALDGS GENERATORSPANNUNG <<
ALLO3-ALIL2 Leistungsschutz ¥ ALDB6 GENERATORSPANNUNG <
07|- AL113-AL114 Differentialschutz ¥ ALDE7 GENERATORSPANNUNG >
AL115-AL120 VDE NA-Schutz 4 ALDGS GENERATORSPANNUNG > >
ALL21-AL122 Drehzahlschutz 4 ALOG9 GENERATORFREQUENZ <<
08| ALL23-AL140 Analoge Eingange *|  ALOT0 GEMERATORFREQUENZ <
AL145-AL176 PT100(0) L] ALO71 GENERATORFREQUENZ >
ALLT7-AL208 Can Bus > ALO72 GENERATORFREQUENZ >>
AL209-AL240 Can Bus *  ALD73 GENERATOR DREHFELD

Gruppel
Gruppe 2
Gruppe 3
Grupped
Gruppe S

Logik - Merker/Timer
Logik - Digitale Eingange

»
>
3
>
>

»
>

ALO74 GENERATOR WINKELFEHLER

ALOTS GENERATOR SPANMUNGSASYMETRIE

ALO76 COS PHI KAPAZITIV
ALOT7 COS PHIINDUKTIV

o

®
@
'@
1@
'®

“

“

“

1@

Auf dem Tableau kénnen 16 Betriebsmeldungen zur Anzeige gebracht werden. Die Fenster in denen die
Meldungen angezeigt werden, kdnnen Uber die Menlebene oder die Hauptebene, wenn sie dort selektiert
worden sind, angewahlt werden. Die Meldungen werden Uber das Auswahlmend mit internen Meldungen
verknipft. Der angezeigte Text im Display ist frei wahlbar. Fir die dargestellten LED’s hinter den
Meldungen kdnnen vier verschieden Farben ausgewahlt werden.

415

Schaltpunkte

HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEMEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANBUS | LOGIK | BILDER | LEI SCHALTPUNKTE ISCHLUSS | INFO |

Schaltpunkte 18 |

| Leistung % -

Leistung %
Leistung KW
Strom 11 %
Strom 12 %
Strom 13 %

Schaltpunkte 9-16 |

e Grenzwert
Batteriespannung

0% [+|

Grenzwert

Hysterese Verzigerung

Tl

Hysterese Verzégerung

AR =

Strom Mittelwert %

COS PHI
Generatorspannung L1 %
Generatorspannung L2 %
Generatorspannung L3 %

0% 2] 0% 2|

Grenzwert

Hysterese Verzbgerung

01S (%

Generatorfrequenz
Metzspannung LT %

0% [2] 0% 2|

018 %

Netzspannung L2 %
Netzspannung L3 %
Netzfrequenz

Grenzwert

0% 3] 0% 2|

Hyst Verzs

Schaltverhalten

@ > <

Schaltverhalten

@ > &

Schaltverhalten

018 5]

Schaltpunkt 2 Grenzwert Hysterese Verzdgerung Schaltverhalten
| Leistung % Bl 0% [£ onfel[ 15[ @> <
Schaltpunkt 4 Grenzwert Hysterese Verzagerung Schaltverhalten
[ Leistung % 3| 0% |3 0% 3] 0153 ®> <
Schaltpunkt 6 Grenzwert Hy Sch h:

[ Leistung % B2 0% (% =l EEEICE <
Schaltpunkt & Grenzwert y g g Sch halts
[Leistung % <] 0% |2 0%z isp|@s <

Es stehen insgesamt 16 Schaltpunkte zur Verfligung, mit denen jeweils eine ausgewanhlte elektrische
Grole auf Unter- oder Uberschreiten eines eingestellten Grenzwertes Uberwacht werden kann. Jeder
Schaltpunkt kann einem Digitalausgang zugeordnet und/oder in Logikfunktionen verarbeitet werden.
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4.16 Anschluss

| HOME | SYN | DE | DA | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEMEN | REGLER | MODULE | VDE/SDEW | CANEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPuNKTE®|NFo |

KOP2 | CPU | PMx | DI | DO1 | DM1 [ PB1 | PN1 | MB1 | MB2 | A1 | AT1 |

Anschlussbelegung fur alle verfigbaren Module

417 Info

| HOME | SYN | DE | DA | ALARMEEXT | ALARMEINT | ZEMEN | REGLER | MODULE | VDE/BDEW | CANEUS | LOGIK | BILDER | LED | SCHALTPUNKTE | AnscHLuss (_INFO

[Tt | info2 | I3 |

HPS

Hanseatic Power Solutions GmbH
Oststraflie 67

22844 Norderstedt

Tel - +49 (0}40 5303479-0

Fax.. +49 (0)40 5303479-90
Email: info@hps-power.com

Internet: www.hps-power.com

Es stehen drei Infofenster fir eine freie Texteingabe zur Verfligung. Die eingegebenen Texte werden auch
am Tableau unter dem Menipunkt ,Info“ angezeigt.
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5 Bedienung KOP2

Die direkte Bedienung der Kompaktautomatik KAS erfolgt mithilfe des Anzeige- und Bediengerat KOP 2.
Weitere Steuerungsoptionen Uber Eingangsfunktionen sind einstellbar. Fir die Parametrierung des
Gerates, die ebenfalls mittels KOP 2 erfolgen kann, wird die Verwendung der Parametrier-Software
'Gerateverwaltung 2' empfohlen.

5.1 Uberblick

Die im Folgenden dargestellten Ansichten, kénnen je nach Gerate-Variante, Verwendungszweck und
Firmwareversion des jeweils vorhandenen Gerates hiervon abweichen. Die Bedienelemente werden zur
Gewabhrleistung der Vollstandigkeit am Beispiel des Tableaus - Variante NG beschrieben.

7 S|
Hanseatic
Power
® Solutions Tastenblock zur Steu-
Grafik - Display — —_— erung der Anzeige und
= s Eingabe am Gerat
G: 353V 202V 49.9Hz T
N: 400V 230V 50.0Hz /( ¢ x

\

270 go"—

\ / /

U- U+ f- f+ dU dF \)/
299 =L

KOP Steuerblock
Generator- / Netz-
Schaltungsblock

/—

|
Status - LED (5x) / |_Cursor - Tasten

5.2 Tasten, Symbole und ihre Funktion

Im Zusammenhang mit dem, auf dem Display dargestellten Inhalten, sind der Tastenblock zur Display-
steuerung und die Cursor - Tasten zu verwenden

Taste Beschreibung

Drei Ti:n zur Steuerung der Display-Inhalte. Die zugeordnete Funktion ( Bedeutung
s.u. ) wnu links neben der jeweiligen Taste im Grafik-Display angezeigt.

Die 4 Tasten dienen wahrend der Parametrierung am Gerat der Navigation durch
die ’erte ( Pfeil-Tasten ), sowie zu deren Anderung und der Eingabebestatigung
(O In Menipunkten, fir die eine Eingabe mittels Cursor - Tasten vorgesehen
ist, W antsprechendes Symbol im Grafik — Display des KOP 2 ausgegeben ( s.
unten ).

Die EfH9 Taste dient dem Abbruch des jeweils aktiven Vorgangs. In der Navigation
durch SiS*Menus wird mit ihr das vorangegangene Menu aufgerufen. Bei Betatigung der
ESC - Taste werden die im aktiven Menu getatigten Anderungen verworfen.

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE
KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d Seite: 74 von 141



Hanseatic
Power

Kompaktautomatik e Solutions

Geratehandbuch

Symbol Funktion / Bedeutung

Auf- 4 - die mit dieser Funktion verbundene Taste dient dem Blattern ( aufwarts )
durch die Anzeigen, bzw. die im Display angezeigten MenUpunkte.

Ab-" "¢ - die mit dieser Funktion verbundene Taste dient dem Blattern ( abwarts ) durch
die Stanaardanzeigen ( Bildschirm 1-4 ), bzw. die im Display angezeigten Menipunkte.

Meni [‘i{";wahl - mittels der, mit dieser Funktion verbundenen Taste erfolgt der Wechsel
von uer Standard-Anzeige in die Menlanzeige ( z.B. zur Parametrierung am Geréat ).

Die | '_j ‘Taste dient zur Anwahl eines gewahlten Menlpunktes.

Die ‘@/{5 staste ( gesperrt / freigegeben ) bedient die Eingabesperre fir die Justierung
des u.inuonischen Potentiometers.

Han y/ sllung flr das elektronische Potentiometer.

Mith AE,S ler, mit dieser Funktion verbundenen Taste lasst sich die Darstellung der ange-
zeig rEL Verte zwischen absoluten und relativen GréRen umschalten.

FunlQ  tasten Fkt 1 und Fkt 2 - die Belegung der zugeordneten Tasten mit einer ent-
spre..f8.1den Ausgangsfunktion erlaubt die manuelle Schaltung direkt am Geréat. Uber
eine zugeordnete Eingangsfunktion wird mittels LED-Symbol indiziert, ob die Funktion
aktiv ( griin ) oder nicht gesetzt ( grau ) ist.

Sym () erscheint im Meni Zahler wenn der Wartungszéhler abgelaufen ist. Uber die
Tasts"Gie dem Symbol zugeordnet ist, kann der Zahler zuriickgesetzt werde.

Bei zU/f er Netzschutzpriifung erfolgt die Auswahl fir Spannungs- oder Frequenzprifung.

Das« # | 2 Symbol zeigt an, ob das zugeordnete Element aktiviert, deaktiviert oder
nicht gesetzt ist.

Fir @naloge Darstellung von Messwerten und dem Synchronoskop.
De%;&mgsstatus zu einer eingesteckten SD-Karte wird Uber ein entsprechendes
Sy zeigt.

Ubecf@ USB - Symbol wird die Verbindung des KOP 2 zu einem PC-System indiziert.

Das")rtasten - Symbol im Display weist darauf hin, dass die Eingaben unter diesem
Mer * G " <t mithilfe der Cursortasten erfolgen.

Lampentest fir die LEDs auf dem Tableau. Wenn die Funktion Lampentest auf einen
Ausgang parametriert ist, so wird dieser aktiviert.
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5.3 Ge

nerator- / Netz-Schaltblock

LED 'Generatorspan- LED 'Aggregat in Betrieb'

nung vorhanden leuchtet zusammen mit der

. = Betriebsmeldung 'Motor lauft'.
LED Ne%zf:::::rg @ Nachdem das Aggregat zum
_— = Stillstand gekommen ist, und

Tasten
EIN / AUS'

LED in den Tasten-
feldern werden Uber
Schalterriickmeldun-
gen angesteuert.

A Wichtig:
[ ]

die Stoppzeit abgelaufen ist,
erlischt die LED mit der Be-
triebsmeldung 'Motor steht'.

Tasten 'Generatorschalter EIN
/ AUS'
LED in den Tastenfeldern

werden Uber Schalterriick-
meldungen angesteuert.

'Netzschalter

Die Tasten 'Netzschalter EIN / AUS' sind nur in Hand- und Testbetrieb aktiv. Netzschalterfreigabe
und Generatorschalterfreigabe sind liber Software verriegelt. Diese sollten aber zusatzlich extern
uber Offnerkontakte verriegelt werden, da die interne Software - Verriegelung beim Einleiten der
Synchronisation aufgehoben wird.

. Die Tasten 'Generatorschalter EIN / AUS' sind nur in Hand- oder Testbetrieb und bei vorhande-
ner Generatorspannung aktiv. Generatorschalterfreigabe und Netzschalterfreigabe sind Uber
Software verriegelt. Generator- und Netzschalter miissen aber zuséatzlich tGber Offnerkontakte
extern verriegelt werden, da die interne Software - Verriegelung wahrend der Synchronisation
aufgehoben wird.

54 KAS - Steuerblock

Die in dieser Gruppe zusammengefassten Tasten / LED dienen der direkten Steuerung und Betriebsarten
- Umwahl der Kompaktautomatik.

Taste

Beschreibung

Mit diesete wird die Betriebsart 'Test' angewahlt. In dieser Betriebsart wird das Aggregat
automatifiEiliiestartet und Gberwacht. Das Aggregat lauft im Leerlauf. Die Tasten fir Netz-
und Generatorschalter sind aktiv, so dass sie manuell ein- und ausgeschaltet werden kénnen.
Sofern wahrend des Testbetriebes Netzausfall erkannt wird, erfolgt eine automatische
Ersatzstromversorgung. Nach Netzwiederkehr kann der Wechsel auf Netzversorgung
entweder manuell oder Uber die Betriebsart 'Automatik’ erfolgen.

Mit der A|I der Betriebsart 'Automatik’ wird der Automatikbetrieb der jeweiligen Steuerung
eingeleitfgii&d:i der Netz-Generator-Steuerung ( NG ) wird beispielsweise das Aggregat flr
den automatischen Start vorbereitet. Im Netzfehlerfall bewirkt dies den automatischen
Ersatzstrombetrieb. Das Aggregat wird automatisch gestartet, die Netzschalterfreigabe auf-
gehoben und die Generatorschalterfreigabe gesetzt. Angeschlossene Verbraucher werden
vom Generator versorgt. Bei Netzwiederkehr werden die Verbraucher auch wieder automa-
tisch auf das Netz zurlickgeschaltet, das Aggregat wird nach einer Abkiihlungsphase
gestoppt.

Hinweis: Zum automatischen Start kann auch der Fernstart - Eingang genutzt werden, um z.B.
eine Lastprobe, oder Spitzenlastbetrieb (mit oder ohne Synchronisation) zu realisieren.
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Taste Beschreibung

Uber diea 'MAN' ( manuell ) wird der Handbetrieb angewahlt. In dieser Betriebsart kann
das Aggiligll nur mit der 0-Taste gestoppt werden. Die Steuerung reagiert nicht auf einen
Netzausfall. Schaltvorgdnge missen manuell Gber die Tasten flr Netz- und Generatorschalter
getatigt werden.

Die 'STAM Taste ist nur in der Betriebsart 'Handbetrieb' aktiv. Sie dient dem Start des
Aggrega1 START

Die Tast(1t dem Quittieren und Zurticksetzen von Stérmeldungen. Die gelbe LED signa-
lisiert einggsirnende Stérmeldung, bei einer abschaltenden Stérmeldung blinken gelbe und
rote LED gleichzeitig. Mit dem ersten Druck auf die 'RESET' - Taste ( Stormeldung quittieren )
wechseln die LED zu Dauerlicht, das akustische Warnsignal ( Horn ) wird abgeschaltet.

Ist die Stérung behoben, bewirkt ein zweiter Druck auf die Taste, dass die LED ausgehen und
die Stérmeldetexte nicht mehr auf dem Display angezeigt werden. Sofern die Stérung nicht
behoben ist, wird durch den zweiten Druck auf die 'RESET' - Taste das akustische Warnsignal
erneut gesetzt, die LED blinken wieder.

Hinweis: Wurde bei einer anstehenden Stérung die entsprechende Anzeige verlassen, so wird
mit Betatigung der RESET - Taste zunachst die Stérmeldungsanzeige wieder aufgerufen,
ohne die Reset - Funktion auszufiihren. Erst mit einem weiteren Tastendruck erfolgt dann der
oben beschriebene Reset.

Steht keine Stérung an, kann mit der RESET - Taste der Lampentest durchgefiihrt werden.
Hierzu ist die Taste bei ca. 1 Sekunde lang gedrlckt zu halten.

Durch di(@nvahl der Betriebsart 'Aus’ ( Taste '0' ) wird der Generatorschalter ausgeschaltet
und das >gat gestoppt. Zusatzlich wird eine generelle Netzschalterfreigabe gesetzt, und
- bei vorhandener Netzspannung - diese auch eingeschaltet.

5.5 Status - LED

Den finf LED’s an der unteren Seite des Tableau’s kdnnen die gleichen Funktionen zugeordnet werden,
die auch fir die Digitalen Ausgange vorgesehen sind. Zusatzlich ist es mdglich die LED’s Uber Digitale
Eingange direkt anzusteuern.

5.6 SD-Karte

Die Verwendung einer SD-Karte in dem, an der Oberseite der Gehduserickwand des KOP 2 zuganglichen
SD - Kartenschacht eréffnet eine Vielzahl zusatzlicher Optionen.

5.6.1 Verwendung der SD - Karte als Massenspeicher

Besteht Uber die USB - Schnittstelle eine Verbindung vom KOP 2 zu einem PC - System, so kann bei
Einstecken der SD - Karte gewahlt werden, ob diese vom angeschlossenen PC-System als Massen-
speicher verwendet werden soll. In diesem Fall erscheint die SD - Karte als zusatzliches Laufwerk in der
Benutzeroberflaiche des PC — Systems, das KOP 2 fungiert als SD - Karten - Lesegerat.

@ Hinweis: Wird die SD - Karte als Massenspeicher genutzt, so ist sie fir Zugriffe durch die
Kompaktautomatik gesperrt. Eine Aktualisierung der Protokolldateien findet in diesem Fall
nicht statt. Das KOP kann nur Speicherkarten mit einer Speichergré3e von max. 4GB bear-

beiten.
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5.6.2 Inhalt der SD - Karte

Auf der, im Lieferumfang der Kompaktautomatik enthaltenen SD-Karte befinden sich die folgenden, am
PC einsehbaren, bzw. bearbeitbaren Dateien und Verzeichnisse:

@\vv‘- » Computer » Wechseldatentrager (F) » ~ | 42 |[ Wechsetdotentrager (Fi durchsuchen P |

Organisieren Freigeben fiir » Brennen Meuer Ordner
= Bilder * | Name
| Dokumente
& Musik
o] Privat

B videos

1™ Computer

&, system (C)
(=i Data (D:)
— Wechseldatentraaer (F)

7 Elemente

-

Im Verzeichnis 'KAS_V2—FAC_DIR' befindet sich die Datei 'KAS-FAC.fmt'. Diese Datei beinhaltet die
Parameterdaten bei Auslieferung der Schaltanlage. Ein Zuriicklesen dieser Datei ermdglicht es,
jederzeit den Auslieferungszustand der Anlage wieder herzustellen.

Das Verzeichnis 'KAS-V2—STD_DIR' beinhaltet die aktuelle Konfigurationsdatei 'KAS-STD.fmt' der
Kompaktautomatik KAS, die mit jeder Anderung der Einstellungen mithilfe einer Back-Up Funktion
aktualisiert wird. Hierbei werden &ltere Einstellungen gesichert, sodass es nach Anderungen
jederzeit maoglich ist, die Anlage auf einen friiheren Stand zurlickzusetzen.

Das Verzeichnis ' _Parametersoftware' enthdlt die Datei 'HPS_GV2_lInstall_JJJIJMMTT.exe' ( die
Buchstabenfolge JUUJUMMTT reprasentiert das Veroffentlichungsdatum: J = Jahr, M = Monat, T =
Tag ). Mittels Doppelklick auf das Dateisymbol ( alternativim Kontextmen( '6ffnen’ auswahlen ) wird
die Installation der Parametrier-Software 'Gerateverwaltung 2' gestartet, mit der ein komfortables
Editieren der Einstellparameter vom PC aus moglich ist.

Systemvoraussetzung fur die Installation ist: Betriebssystem MS Windows, mindestens 60 MB freier
Festplattenspeicher. Fiur die Datenubertragung wird ein 1:1 Verlangerungskabel SUB-D 9-pol.
bendtigt.

Das Verzeichnis SYS002 beinhaltet herstellerspezifische Daten, die vom Benutzer nur auf Anweisung
des Herstellers zu &ndern sind.

Die im Stammverzeichnis der SD-Karte enthaltenen Dateien 'Betrieb.txt', 'LOG.txt' und 'STM.txt' ( die
Dateinamenerweiterung ".txt' ist in Abhangigkeit von den jeweiligen Einstellungen des PC - Be-
triebssystems ggf. ausgeblendet ), die mit einem beliebigen Texteditor eingesehen werden kénnen,
enthalten Daten zum Betrieb der Anlage ( Betrieb.txt), Ereignisprotokolle ( LOG.txt), und die
Auflistung der aufgetretenen Stérmeldungen ( STM.txt ).

5.6.3 Sicherungs- und Wiederherstellungsfunktionen

Fir die Datensicherung und zur Wiederherstellung des Auslieferungszustandes stehen die folgenden

Funktionen zur Verfugung.
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5.6.4 Back-Up Funktion

Nach jedem Reset sichert das KOP 2 die aktuellen Einstellungen der KAS in einer Datei mit der
Bezeichnung 'KAS-STD.fmt', die im Verzeichnis 'STD_DIR' gespeichert wird. Sofern hier bereits eine
gleichnamige Datei existiert, wird diese vorab in eine Backupdatei mit der Bezeichnung
'JIMMTT_hhmmss.fmt' umbenannt ( der Dateiname indiziert den Zeitpunkt der Umbenennung: J = Jahr,
M = Monat, T = Tag, h = Stunde, m = Minute, s = Sekunde ). Die Datei 'KAS-STD.fmt' kann zur Wieder-
herstellung der aktuellen Einstellungen in das KOP 2 zuriick gelesen werden.

Hinweis: Ein Reset erfolgt wenn Daten im Editiermeni geandert werden, Parameterdaten
@ vom PC Ubertragen werden, oder das KOP nach einem Spannungsausfall neu startet. Durch
Umbenennen einer alteren Backupdatei, von z.B. '120807_115338.fmt' nach 'KAS-STD.fmt'
ist es moglich, gezielt Parametereinstellungen eines friiheren Zeitpunkts wiederherzustellen.

5.6.5 Aktuelle Einstellungen wiederherstellen

Bei eingesteckter SD-Karte die Versorgungsspannung ausschalten. Die obere Taste [ | gedruckt halten,
und die Versorgungsspannung einschalten. Die Datei 'STD_FILE.FMT' wird in die Kompaktautomatik
eingelesen.

5.6.6 Auslieferungszustand wiederherstellen

Bei eingesteckter SD-Karte die Versorgungsspannung ausschalten. Die mittlere Taste  [lBdriickt halten,
und die Versorgungsspannung einschalten. Die Datei 'FAC_FILE.FMT' wird in die Kompaktautomatik
eingelesen.

5.6.7 Statusanzeige der SD-Karte

Der Status einer im SD - Kartenschacht des KOP2 eingesteckten, und vom Gerat korrekt erkannten SD-
Karte wird im Grafikdisplay wie folgt angezeigt:

Die SD - Karte ist kd€Ekt erkannt und kann vom KOP2 verwendet werden.

Die SD - Karte ist kogsgkt erkannt und z.Zt. gesperrt, d.h. es erfolgt Schreibzugriff des KOP2 oder
die Karte wird als senspeicher verwendet. In diesem Zustand darf die Karte nicht aus dem
Geréat entfernt werden.

Die SD - Karte kann[@jcht vom KOP2 verwendet werden.
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6 Funktionen KOP2

Das Anzeige- und Bediengerat KOP2 verflgt tber ein hochauflésendes Grafikdisplay, das dem Benutzer
einen raschen Uberblick Uber den Geratestatus vermittelt, und eine benutzerfreundliche Steuerung von
Eingaben am Gerat erlaubt.

Ein neben dem Display angeordneter Tastenblock dient der Steuerung der Displayinhalte, sowie der
Navigation bei Parametereingaben. Die, der jeweiligen Taste zugeordnete Funktion wird im grin hinter-
legten Bereich des Grafik-Displays angezeigt.

Die Display - Ausgabe des KOP 2 ist in unterschiedliche Bereiche aufgeteilt, deren Inhalte je nach Ver-
wendung des Gerates und Anzeigemodus wechseln. So enthalten z.B. Kopf- und Fulizeile ( blau ) die
Bezeichnung der aktuell dargestellten Inhalte ( Bildschirm / Menu ), Datum und Uhrzeit, sowie Status-
hinweise zu angeschlossenen Geraten, Betriebsmodus und Stérmeldungen. Im zentralen Bereich ( grau )
werden die aktuell darzustellenden Werte abgebildet, wahrend rechts ( griin ) die jeweilige Funktion der
zugeordneten Taste indiziert wird.

Nach dem Einschalten der Kompaktautomatik und der anschlieRenden Initialisierung wird auf dem KOP2

der Startbildschirm eingeblendet. Uber die ESC-Taste gelangt man immer wieder auf dieses Startbild
zurlick. Uber die Pfeiltaste konnen weitere Anzeigen aufgerufen werden.

Mi16.07.2012 12:3456 Uhr &

Generator 34 5 KW

400 V 400V 400 V 50.0 Hz
500 A 500 A 500 A
M5KW  1I5kW  115kW  -0.99LF

Startbildschirm
Ubersicht tber die wichtigsten Messwerte.

Netz
| 400 V

25tar(s)

Mi16.07.2012 1234:56 Ur & %

Leistungswerte

Leiter- und Strangspannungen des Generators sowie Frequenz flr
jeden Leiter werden angezeigt. Zusatzlich wird die Wirkleistung,
Blindleistung, Scheinleistung und Leistungsfaktor ( Cos Phi)
ausgegeben.

Generator
400V / 230V 50.0Hz  345kW

400V / 230V 50.0Hz 195 kVar
400V / 230V  50.0Hz 396 kVA

Netz
I 400V { 230V 50.0 Hz

CAN Bus Werte

Drehzahl 1500 U/min

Kuhiwassetemperatur ] Wenn auf dem Tableau eine CAN Bus Kopplung vorhanden ist kann
Bitemperatur 213,00 °C durch die Anzeigebilder geblattert werden.

Gesamtbetriebsstunden 7,00 h

Batteriespannung 2400V |

Motor steht 0 Stormeldung(en)

Das SYN-Bild kann nicht Uber die Pfeiltasten angewahlt werden.
Bei aktiver Synchronisierung wird das Bild automatisch
eingeblendet und nach erfolgter Synchronisierung wieder
ausgeblendet.

Generator
353V 202V 499 Hz

etz
400V 230V 50.0 Hz

U- b+ f- f+ dU dF

[CXeXeXeX-X€

Motor steht
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6.1 Meniiauswahl

Uber die Taste wird die Mentauswahl gedffnet. Mit den Pfeiltasten kann zu den einzelnen Menu-
punkten gesprungen werden. Mit der ENTER-Taste wird dann der Menipunkt gedffnet. Bei Untermenis
wird genauso vorgegangen.

Betriebsmeldungen
Stérmeldungen

Netzschutzpriifung
Einstellungen
Info

6.2 Messwerte

L-L L-N F Phi

G L1 [100% 100 % 100 % 120
L2 | 100% 100% 100 % 120°
L3 | 100% 100 % 100 % 120
N L1 [100% 100% 100 % 120°
L2 | 100% 100% 100 % 120"
L3 | 100% 100 % 100 % 120°

Batt. | 237V

LL L-N F Phi

G L1 [400v 230V 50.0 Hz 120
L2 | 400V 230V 50.0 Hz 120"
L3 | 400v 20V 50.0 Hz 120"

N L1 [400v 230V 50.0 Hz 120°
L2 | 400v 230V 50.0 Hz 120"
L3 | s00v 230V 50.0 Hz 120

Batt. | 237V

B S I
902%  902%  902% 0*

903%  903%  903% 120°
925%

P S 1 Phi
L1 [1siw  13:2kvA 1234
L2 |1skw  132kVA  132A 120*
L3 [1skw  132kvA  123A 240"

925% 925%
Summe.

MSKW  1.00LF
75 kvar
396 KVA

wpo

Int Ext Is D

00% 00% 00% 00%
00% 00% 00% 00%
00% 00% 00% 00%

Es stehen drei Anzeigen zur Verfigung. Mit den Pfeiltasten wird durch die Messwerte geblattert. Jedes
Bild kann in der Darstellung der Messwerte von absolut auf relativ umgeschaltet werden.
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6.3 Sollwerte

Istwert
» Sollwert

Sollwertvorgabe
(v Intern
(#) Extern

a
L[] 4

Istwert
» Sollwert 0.99LFI

Sollwertvorgabe
! Intern
(%) Extern

-
[ 2

Sollwerte
Leistungsregler
Cos Phi Regler

» Netzbezugsregler

Generator Istwert
Netz Istwert 300 KW
» Netz Sollwert 400 KW

a
)

Es kdnnen flr drei verschiedene Regler die Sollwerte vorgegeben werden. Fur den Leistungsregler und
fur den Cos Phi Regler kann zusatzlich vorgewahlt werden ob auf den eingestellten Sollwert am Tableau
(Intern) oder auf den Analogwert (Extern) geregelt werden soll. Bei nicht Uber die Parametrierung akti-
vierten Reglern sind die Menutexte grau hinterlegt und kénnen nicht angewahlt werden.

6.4 Betriebsmeldungen

Es kdnnen 16 Betriebsmeldungen dargestellt werden. Solange die Betriebsmeldung aktiv ist, wird das
LED-Symbol grin dargestellt. Die Auswahl der Betriebsmeldungen und die Farbe des LED-Symbols ist
unter Punkt 4.14.2 beschrieben.
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6.5 Stérmeldungen

> Aktuelle Stormeldungen
Stormeldespeicher

18:19:05
22082011

17:19:05
22082011

16:19:05
22082011

15:19:05
22082011

Uber die Untermeniis dieses Meniipunktes werden aktuell anstehende Stérmeldungen, sowie der Inhalt
des Stoérmeldespeichers angezeigt. Es konnen vier Meldungen gleichzeitig angezeigt werden. Sind fiir das
jeweilige Meni mehr Stormeldungen gelistet, als auf dem Display gleichzeitig ausgegeben werden
kénnen, so ermdglichen die Pfeiltasten ein blattern durch die Liste. Fir eine bessere Ubersicht bei langen
Listen, wird in der oberen Statuszeile die Anzahl der anstehenden Stérmeldungen sowie die Seite
angezeigt auf der man sich befindet.

Einstellungen
Info

6.6.1 Elektr. Potentiometer

Regler (Blakchu Retlonates Frequenz/Leistung

» Elekr. Potentiometer » Frequenz / Leistung
PID-T1 Regler Spannung / Cos Phi P Offset 0.0VDC
Lastabhangige AbZuschaltung 10 Sec

R
Hb () 10,00V DC

V'S
@

Elekts. Potentiometer

Frequenz / Leistung
» Spannung / Cos Phi 0.0VDC

10 Sec
Hub (%) 10.00 vV DC

a
L[] 2

Es stehen zwei elektronische Potentiometer zur Verfuigung. Die Potentiometer missen einem Analog-
ausgang zugewiesen werden um Einstellungen am Tableau vornehmen zu kénnen. Die internen Signale
des Impulsreglers wirken auf die Verstellung der Elekir. Potentiometer. Die Vorgabe fiir den Regelbereich
des elektronischen Potentiometers erfolgt ausschliellich am KOP 2. Die Werte kdnnen jedoch mithilfe der
Parametrier - Software Gerateverwaltung 2 ausgelesen und angezeigt werden.
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> Offset : Basis - Spannungswert am Analogausgang, der Ausgang wird bei Reset des

Drehzahlreglers ( erfolgt z.B. bei GLS - aus, Start- u. Stoppbefehl ) auf diesen
Wert zurtickgesetzt.

» Rampe : Vorgabe der Zeitspanne fiur die Spannungsanderung am Analogausgang;

> Hub : Eingabe des Regelbereiches (+/-) bezogen auf den Offsetwert.

Zu Testzwecken kann die Handverstellung aktiviert werden. Wenn die Handverstellung aktiv ist, kann tber
die Plus / Minus - Tasten der Ausgang manuell verstellt werden. Uber die ™ Taste ein manueller Reset

maglich.

Achtung: Wahrend der manuellen Verstellung ist die automatische Regelung deaktiviert, die Regulierung
muss durch den Bediener am KOP 2 erfolgen. Nach Verlassen der Handverstellung Uber die ,ESC* Taste
wird wieder die automatische Verstellung wirksam.

6.6.2 PID-T1

Mi01.012013 123455 Uhe b

Regler
Elektr. Potentiometer

» PIDT1 Rogler
Lastabhangige AbZuschaltung

PID-TH Reglor Froquenz / Leistung

Handverstellung

» Froquenz/ Lelstung > Handverstellung
‘Spannung / Cos Phi L | Inselbetrieh
Synchronksierbetrieh
Netz Parollelbstrieh
Generator Parallelbetrich

Frequenz / Leistung

Frequenz  Leistung

Inselbetrieb
Handverstellung

» Inselbetricb

Synchronisierbetrich

Netz Parallelbetrieb

Generator-Parallelbetrieh

»Kp 3.00
Ti 2008
Td 0008

VS ™ 00 S
Totzone 0.05HZ
@
okor ebl

Freigabeverz. 00 S

Die zwei zur Verfiigung stehenden PID-T1 Regler missen einem Analogausgang zugewiesen werden.
Die Vorgabe fiir den Regelbereich ist nur Gber die Parametersoftware maoglich.

Die Reglerparameter konnen sowohl liber die Parametersoftware in das KOP iibertragen werden,
als auch ist eine Verdnderung der Werte wiahrend des Betriebs am Display moglich. Es gibt vier
verschiedene Betriebszustinde fiir die separate Reglerparameter eingegeben werden konnen. Der
aktive Betriebszustand wird in der Meniiauswahl fiir den PID-T1 Regler griin dargestellt.

Zu Testzwecken kann die Handverstellung aktiviert werden. Wenn die Handverstellung aktiv ist, kann tber
die Plus / Minus - Tasten der Ausgang manuell verstellt werden. Uber die ™ Taste ein manueller Reset
moglich.

Achtung: Wahrend der manuellen Verstellung ist die automatische Regelung deaktiviert, die Regulierung
muss durch den Bediener am KOP 2 erfolgen. Nach Verlassen der Handverstellung Uber die ,ESC* Taste
wird wieder die automatische Verstellung wirksam.

Wird der Eingang ,Sperren Sollwertregelung U/F* gesetzt, so ist die automatische Regelung im Insel- und
Synchronisierbetrieb deaktiviert. Der entsprechende Reglerausgang kann Uber die Eingangsfunktionen
.Drehzahl tiefer®, ,Drehzahl héher®, ,Spannung tiefer* und ,Spannung héher” verandert werden.
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6.6.3 Lastabhangige Ab/Zuschaltung

MiD1.012013 123455 Uhr i 4

Regler

Lastabhangige AbZuschattung o)

Elektr. Potentiometer » Info LAAZA aktiv Q
PID.T1 Regler Konfiguration LAAZA gesperrt o

» Lastabhangige Ab Zuschakung SChlipats LAAZA Vorbereitungszeit luft (e}
Aggregate Gesamt 3

Aggregate in Betrieb 2

Leistung pro Aggregat 30.0%
Restlaufzeit bis Wechsel

Eigene ID
Startreihenfolge nach Zet 0.0
Aggregate Gesamt 3
Aggregate Grundlast 1
Aggregate Ab/Zuschaltung 1
LAAZA Vorbereitungszeit 10 MIN
Aggregatewechsel nach Zeit

Abschaltung <<
Verzégerungszeit
Abschaltung <

Verzégerungzeit
Zuschaltung >
Verzégerungszeit
Zuschaltung >>
Verzégerungszeit

Fir die Lastabhangige Ab-/Zuschaltung stehen drei Anzeigebilder zur Verfligung. Das Bild ,Info“ dient zur
Information von Betriebszustéanden. Die anderen beiden Bilder entsprechen den Einstellungen die Gber
die Gerateverwaltung vorgenommen werden kénnen (siehe 4.8.6). Alle Einstellungen in diesen beiden
Bildern kdnnen am Tableau verandert werden. Die Anderungen werden nach Bestatigung der Eingabe an
alle anderen Tableaus die (iber den BUS verbunden sind, (ibertragen. Dadurch miissen Anderungen nicht
Uber die Gerateverwaltung in jedes einzelne Tableau Ubertragen werden. Die Eingabe ist mit einer PIN
geschutzt (siehe 7.4).
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6.7 Analogwerte

CPU Modul

MiD1.012013 12:3456 Uhr &l *&

Mi01.012013 123456 Unr &l &

Mi01.012013

100.0 %
090LF K

Info

:«m‘ Analogwerte AE1 Leistungsregler

©

Betriebsmeldungen » C’;‘“:::; — AE2 Cos Phi Regler
Stormeld
Rog::r o Analogmodul 2 Analogausgang 1

A aleariats Ansiogmadul 3 Analogausgang 2
Zahler ALY Analogausgang 3
Netzschutzpriifun AL T

zp! g Analogausgang 4

Einstellungen

Motor steht Mator steht

Analogmodul 1

10.00VDC
10.00VDC
10.00VDC
10.00VDC

Mi01.012013 123456 Uhr 8 4

Analogeingang §
Analogeingang 6

CPU-Modul

» Analogmodul 1
Analogmodul 2
Analogmodul 3
PT100(0) Modul 1

PT00(0) Modul2

Analogeingang 8
Analogeingang 9
Analogeingang 10

PT100(0) Modul 1

Mi01.012013 12:3456 Uhr | &

Analogwerte

CPU-Modul

Analogmodul 1

Analogmodul 2

Analogmodul 3

» PT100(0) Modul 1
PT100(0) Modul 2

Die Analogwerte des CPU-Moduls stehen zur Ansicht immer zur Verfigung. Die Auswahl der Analogein-
gangsmodule und der PT100(0) Module stehen nur zur Ansicht bereit, wenn diese Module aktiviert sind.

In den Fenstern werden die Messwerte mit der ausgewahlten Einheit angezeigt.

6.8 Zahler

I Motorstarts 45
[ Motorlaufzeit 2:45:118 h
l Kilowattstunden 330
| Wartungszihler 10:13:15h

Alle Zahlerstande werden auch auf dem Startbildschirm angezeigt. Eine Ausnahme ist der Wartungs-

zahler. Ist der Wartungszahler aktiviert, so wird die Zeit nur im Menu Zahler angezeigt.

Bei einem Spannungsausfall bleiben alle Werte erhalten. Uber ein PIN gesichertes Eingabefenster kénnen

alle Werte zuriickgesetzt oder auf einen bestimmten Wert gesetzt werden.

6.8.1 Startzdhler

Die maximale Anzahl an Generatorstarts bis zu der gezahlt werden kann, betragt 32.000 Starts.

6.8.2 Betriebsstundenzahler

In der Automatik ist ein Betriebsstundenzahler integriert. Die maximale Motorlaufzeit bis zu der gezahlt

werden kann, betragt 1 Mio. Stunden ( 114 Jahre ).
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6.8.3 KWh - Zahler

Der maximal darstellbare Wert betragt 999.999.999 kWh. Die Zahlschritte sind von dem, mittels Para-
metrier-Software unter der Registerkarte ,HOME—Betriebswerte~KWH pro Impuls“ eingestellten Wert
abhangig.

6.8.4 Wartungszéahler

Uber den Wartungszahler ist es méglich, eine Meldung zur Wartungsbedirftigkeit des Aggregates in
Abhangigkeit von seiner Laufleistung auszugeben. Der Startwert des Zahlers wird durch die Parametrie-
rung von 'Alarm 47' unter Grenzwerte / Schutzeinstellungen vorgegeben. Die maximal einstellbare Zeit
betragt 999 Stunden. Bei Aggregatbetrieb wird die Zeit riickwarts gezahlt. Ist der Zahler abgelaufen, wird
auf dem Display eine Alarmmeldung angezeigt. Diese kann nur quittiert werden, indem der Wartungszahler
wieder auf den Startwert zurtick gesetzt wird.

@ Hinweis: Ein Ricksetzen des Wartungszahlers ist nur mdglich wenn dieser abgelaufen ist.

6.9 Netzschutzpriifung

Netz¢

PIN Netzschutzpriifuny
{ > b en?

Netzschutzpriifung aktivieren?

000
NEIN > JA !

- a
L [ 2 L [ 2

LL L-N F Phi

G L1 [a0v 230V 500 Hz 120
L2 | s00v 250V s00Hz  120°
L3 | s0v 20V 50.0 Hx 120°

N L1
L2
L3

400V 230V 500Hz  120°
w00V 230V s00Hz 120
400V 20V S00Hz  120°

Batt. | 237v

L-L L-N E Phi

G L1 [100% 100 % 100 % 120
L2 | 100% 100% 100% 120°
L3 | 100% 100 % 100 % 120

N L1
L2
L3

100% 100% 100% 120°
100% 100% 100% 120°
100% 100% 100 % 120°

Batt. [ 237v

Mit der Funktion Netzschutzpriifung bietet die Kompaktautomatik KAS die Mdglichkeit im Stillstand der
Maschine die fir den Netzschutz geforderten Grenzwerte und Ausldsezeiten zu Uberpriifen. Hierbei wer-
den die zur Auslésung des Netzschutzes flihnrenden Bedingungen in der KAS ohne Beeintrachtigung der
Anlage herbeigefiihrt. Fir die Prifung von Spannung oder Frequenz werden die entsprechenden Tasten
aktiviert. Die aktive Prifung wird durch das LED Symbol angezeigt. Wahrend der Priifung kénnen die
Messwerte kontrolliert werden. Die Messwertanzeige kann von absolut auf relativ umgeschaltet werden.

Hinweis: die Aktivierung der Netzschutzprifung erfordert die Eingabe einer PIN.
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6.10 Einstellungen

12:34:56 Unr

Mi14.09.2011

Einstellungen
Sprache
Zoit und Datum
Display
Homn.

» Parametereingabe

6.10.1 Sprache

Sprachauswahl zu den, auf dem Display ausgegebenen Texten. Standardmafig stehen Deutsch und Eng-
lisch zur Verfigung.

6.10.2 Zeit und Datum

Einstellung von Uhrzeit und Datum damit im Stérmeldespeicher die protokollierten Eintrage in korrekter
zeitlicher Abfolge erfasst werden. Wird eine Datenbank in das KOP2 geladen, so besteht die Méglichkeit
die Uhrzeit und das Datum auf die PC Zeit zu synchronisieren.

Nach einem Spannungsausfall bleiben Datum und Uhrzeit fir ca. 72 Stunden gespeichert. Die Pufferung
erfolgt Uber einen Gold-Cap Kondensator da dieser wartungsfrei ist.

6.10.3 Display

Einstellungen zur Helligkeit und zur Anzeigedauer ( min. 10 Sek. ), nach der das Display bei Inaktivitat
gedimmt, bzw. abgeschaltet werden soll. Mittels Tastendruck oder bei eintreffenden Meldungen wird das
Display wieder aktiviert.
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6.10.4 Horn

Der auf dem Tableau zur Verfiigung stehende Summer kann deaktiviert werden.

6.10.5 Parametereingabe

Sollte kein PC zur Verflgung stehen, so besteht die Mdglichkeit
samtliche Parameter direkt am KOP2 zu verandern. Die Eingabe ist
mit einer PIN geschitzt.

Paramotercingabo Mi 01.01.2013 _12.34:56 Un
Parametor: 01:001:03

[1}Analogoingsnge

Anhand der Parameterliste ist zuerst die dreiteilige
Parameternummer (xx:xxx:xx) einzugeben. Anschlielend kann der
Parameter verandert werden.

Beim Parameter 10:xxx:01 und 10:xxx:02 kénnen die Alarmtexte fir
beide Sprachen bearbeitet werden. Um das Editieren der Texte zu
vereinfachen stehen drei Vorgaben zur Verfligung. Buchstaben,
Zahlen und ein Leerzeichen.

6.11 Info

01012013 12:34:56 Uy
Hanseatic Infotext 1

Power Infotext 2

' Solutions Infotext 3
Infotext 4
Infotext 5
Infotext 6
Infotext 7
Infotext 8

Businfo
OK

W 01.01.2013 12:34:56 Unr
Hanseatic
Power
Solutions

Es stehen drei Infofenster zur Verfligung. Angezeigt werden die in der Gerateverwaltung unter der
Registerkarte ,Info* eingegebenen Texte.

Unter dem MenUpunkt Businfo werden alle in dem Projekt parametrierten Module Gberwacht. Wenn alle
Module korrekt arbeiten wird dies durch die Textmeldung ,OK* angezeigt. Bei Ausfall eines Moduls wird
die Bezeichnung des entsprechenden Moduls angezeigt.
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6.12 CAN J1939

Messwerte
Solhwerto
Botrivbsmeldungen
Stormeldungen
Regler
Analogwerte
Zahler
Netzs chutzprifung
Finstellungen
Info
» CAN J1939

=

CAN 11939 Hanseatic
Power

Werte lesen Salutions
> Werte schrsibon

Hanseatic
Power
* Solutions

Generator Startimpuls
Generator Stopimpuls
Drehzahl tiefer
Drehzahl hoher

Drehzahisollwert

Kuhlwassertemperatur
Gldruck

Der Menieintrag CAN J1939 ist nur sichtbar und kann angewahlt werden wenn die CAN BUS Kopplung

aktiviert wurde.

Es kdnnen verschiedene Bilder angewahlt werden auf denen die von der ECU zur Verfiigung gestellten

Werte angezeigt werden kdnnen.
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7 PIN Schutz

Verschiedene Eingaben am Tableau sind mit einer PIN Nummer geschutzt. Das andern der PIN ist nur
am Tableau mdglich.

71 PIN Netzschutzpriifung

PIN-Nummer 1000
Um die die Netzschutzprifung zu aktivieren ist die PIN-Nummer
1000 einzugeben.

PIN Netzschutzpriifung
etzg el

ooo

PIN-Nummer 1919

Um in den Bearbeitungsmodus der Zahlerstande oder des
Stormeldespeichers zu gelangen, missen im jeweiligen Bild die
Pfeiltasten Links und Rechts gleichzeitig gedriickt werden. Nach
Eingabe und Bestatigung der PIN-Nummer 1919 kdénnen diese
bearbeitet bzw. geldscht werden.

Motorl PIN Reset 45:18 h
Kilowa [@ooo 330

| Wartungszéhler

Im  Bearbeitungsmodus kdnnen alle Zahler gleichzeitig
zurlickgesetzt werden.

Motorstarts

I Motorlaufzeit 2:45:18 h

Kilowattstunden 330

I Wartungszahler

Sollen nicht alle Zahler zuriickgesetzt werden so kdnnen Uber die
Pfeiltasten einzelne Zahler angewahlt werden. Der angewahlte
Zahler kann gezielt auf einen Wert gesetzt werden oder
zuruckgesetzt werden.

‘ Motorstarts

I Motorlaufzeit 2:45:18 h

| Kilowattstunden 330

[ Wartungszahler 10:13:15h

— Nach Eingabe und Bestatigung der PIN-Nummer 1919 sind alle
o gespeicherten Stérmeldungen sofort geldscht.

i 7:19:05
l Alarm PIN Reset bazan

$:19:05
Alarm [ooo be 2011
Alarm & oz
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7.3 PIN Editiermodus

PIN-Nummer 9000
Um die Elektr. Potentiometer oder die Parameter zu verandern ist
die PIN-Nummer 9000 einzugeben.

PIN Editiermodus

[ooo

Parameter: 01:001:03

" pIN Editiermodus
Booo
-
v

Eigene b PIN-Nummer 0001
Startreih Um die Parameter in den Bildern ,Konfiguration“ und ,Schaltpunkte®

Lo PiNLaaza zu verandern ist die PIN-Nummer 0001 einzugeben.

Aggregal
LAAZA M
Aggreg: TraCITZ eI

Booo

Motor steht
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8 KAS - Konfiguration

Zur korrekten Anpassung an den jeweiligen Anwendungsfall ist eine Parametrierung erforderlich. Para-
metriert und eingestellt werden mussen vor der Inbetriebnahme die Anlagendaten wie Nennspannung,
Nennstrom und Nennleistung, sowie die Auslosewerte flr die Alarm- und Schutzeinstellungen. Die Werte
werden in einem Flash-Speicherbaustein abgelegt, und bleiben auch bei Ausfall der Hilfs- bzw. Versor-
gungsspannung erhalten.

8.1 PC Konfiguration

Datei  Einstellung  Info

B &
neu dffnen  speichern  speichern unter drucken beenden Uhr stellen Dokumente
[ e e @ [
Qm be = Um Daten in die KAS zu Ubertragen muss am Tableau die
CRNE I“Ti"l Betriebswahl ,0“ angewahlt werden und die Stoppzeit muss
Be= abgelaufen sein.
T e Der PC wird mit dem Tableau Uber ein serielles 1:1 Kabel
[ P J[ Xowes | verbunden.

Der Ubertragungsmodus wird tber die Schaltflache ,Ubertragen®
geoffnet. Nach Auswahl der Schnittstelle wird die Ubertragung mit
der Schaltflache ,OK* gestartet. Am PC und auf dem Tableau wird

*}w — R L%J wahrend der Ubertragung eine Fortschrittsanzeige eingeblendet.
e e s Nach Abschluss der Ubertragung fiihrt das Tableau einen Reset aus
o und befindet sich danach im normalen Betriebsmodus.

e Das Auslesen eines Projektes aus dem Tableau geht nach dem
Vi PC: 58584 byte |Sek: 4096 byte |DB: 65535 byte |Version 0 [bis 10 gleichen PrinZip.

245

Parameter Ubertragung

Generato|
230V

500 A
sk | ] [soF
Netz r
| 230V 230V

230V 50.0 Hz

2 Start(s)

8.2 Tableau Konfiguration

o
Paramet ter: 01:001:03

[1)Analogeingénge
AE1 Leistungsregler
1

Zum Bearbeiten der Parameter muss das Menl Parametereingabe
unter dem Punkt Einstellungen geoffnet werden. Editieren am KOP
Mithilfe der Cursor-Tasten wird zunachst in der oberen Zeile des an-
gezeigten Dialogs die Position des zu andernden Wertes angewahlt.

Mit OK wird die Positionsauswahl bestatigt und der zu andernde
Wert angewahlt. Die Anderung wird mit ,OK“ bestatigt. Die
Parametereingabe wird mit der Taste ,ESC* verlassen. Geanderte
Werte werden jetzt gespeichert.

Unter Zuhilfenahme der Parameterliste ist es mdglich alle
Parameter am Tableau zu andern.

a
L[ 12
v
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8.21 Parameterliste
[1] Analogeingéange
Bezeichnung :03 :04 :05 :06 :07 :08 :09
01:001: AEO1 Leistungsregler 1 0 1000 0 1000 0 0
01:002: AEQ2 Cos Phi Regler 2 0 1000 0 1000 0 0
01:003: AEOQ3 Netzbezugsregler ) 0 1000 0 1000 0 0
01:004: - - - - - - - -
01:005: AEOQ5 — Al1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 0
01:006: AEQ6 — Al1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 0
01:007: AEQ7 — Al1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 0
01:008: AEO08 — Al1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 0
01:009: AEQ9 — Al1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 0
01:010: AE10 — Al1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 0
01:011: AE11 — Al2 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 0
01:012: AE12 — AI2 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 0
01:013: AE13 — AI2 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 0
01:014: AE14 — AI2 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 0
01:015: AE15 — AI2 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 0
01:016: AE16 — Al2 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 0
01:017: AE17 — AI3 Modul (ADR2) 0 0 100 0 1000 0 0
01:018: AE18 — AI3 Modul (ADR2) 0 0 100 0 1000 0 0
01:019: AE19 — AI3 Modul (ADR2) 0 0 100 0 1000 0 0
01:020: AE20 — AI3 Modul (ADR2) 0 0 100 0 1000 0 0
01:021: AE21 — AI3 Modul (ADR2) 0 0 100 0 1000 0 0
01:022: AE22 — AI3 Modul (ADR2) 0 0 100 0 1000 0 0
01:023: PT1 - AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 0 0 88
01:024: PT2 — AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 0 0 88
01:025: PT3 — AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 0 0 88
01:026: PT4 — AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 0 0 88
01:027: PT5 — AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 0 0 88
01:028: PT6 — AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 0 0 88
01:029: AE23 — AT1 Modul (ADRO0) 0 0 100 0 1000 0 83
01:030: AE24 — AT1 Modul (ADRO) 0 0 100 0 1000 0 83
01:031: PT7 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 0 0 88
01:032: PT8 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 0 0 88
01:033: PT9 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 0 0 88
01:034: PT10 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 0 0 88
01:035: PT11 - AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 0 0 88
01:036: PT12 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 0 0 88
01:037: AE25 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 83
01:038: AE26 — AT1 Modul (ADR1) 0 0 100 0 1000 0 83
01:039: - 0 0 0 0 0 0 0
01:040: - 0 0 0 0 0 0 0
01:041: - 0 0 0 0 0 0 0
01:042: - 0 0 0 0 0 0 0
01:043: - 0 0 0 0 0 0 0
01:044: - 0 0 0 0 0 0 0
01:045: - 0 0 0 0 0 0 0
01:046: - 0 0 0 0 0 0 0
01:047: Schaltpunkt 1 5 0 0 1 0 255 0
01:048: Schaltpunkt 2 5 0 0 1 0 255 0
01:049: Schaltpunkt 3 5 0 0 1 0 255 0
01:050: Schaltpunkt 4 5 0 0 1 0 255 0
01:051: Schaltpunkt 5 5 0 0 1 0 255 0
01:052: Schaltpunkt 6 5 0 0 1 0 255 0
01:053: Schaltpunkt 7 5 0 0 1 0 255 0
01:054: Schaltpunkt 8 5 0 0 1 0 255 0
01:055: Schaltpunkt 9 5 0 0 1 0 255 0
01:056: Schaltpunkt 10 5 0 0 1 0 255 0
01:057: Schaltpunkt 11 5 0 0 1 0 255 0
01:058: Schaltpunkt 12 5 0 0 1 0 255 0
01:059: Schaltpunkt 13 5 0 0 1 0 255 0
01:060: Schaltpunkt 14 5 0 0 1 0 255 0
01:061: Schaltpunkt 15 5 0 0 1 0 255 0
01:062: Schaltpunkt 16 5 0 0 1 0 255 0

Eingabefelder dlrfen nicht verandert werden
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:03 Funktionsnummer Nur fur Schaltpunkte:
[5] Leistung %
[6] Leistung kW
[7] COS PHI
[14] Generatorfrequenz
[15] Netzfrequenz
:04 Skalierung der Anzeige am KOP Startwert
Grenzwert (Schaltpunkte)
:05 Skalierung der Anzeige am KOP Endwert
Hysterese (Schaltpunkte)
:06 Skalierung Eingangssignal Startwert
Verzdgerung (Schaltpunkte)
:07 Skalierung Eingangssignal Endwert
:08 Auswahl Eingangssignal Analogeingange : VDC [0] /mA[1]
PT100(0) : PT100 [0]/ PT1000 [1]
Schaltverhalten (Schaltpunkte) =
>[255] / <]O]
:09 Auswahl der Anzeigeeinheit Siehe Parametrierung KAS
[2] Analogausgange
Bezeichnung :03 :04 :05 :06 :07 :08
02:001: Analogausgang 1 9 0 1000 0 1000 0
02:002: Analogausgang 2 6 0 1000 0 1000 0
02:003: Analogausgang 3 0 0 1000 0 1000 0
02:004: Analogausgang 4 7 -50 50 0 1000 0
02:005: Analogausgang 5 0 0 1000 0 1000 0
02:006: Analogausgang 6 0 0 1000 0 1000 0
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden |
:03 Funktionsnummer [0] Keine Funktion
[3] Elektr. Poti 1 — Frequenz/Leistung
[4] Elektr. Poti 2 — Spannung/Cos Phi
[5] Leistung in %
[6] Leistung in KW
[7] Cos Phi
[8] PID-T1 — Spannung/CosPhi
[9] PID-T1 — Frequenz/Leistung
:04 Skalierung der Anzeige am KOP Startwert
:05 Skalierung der Anzeige am KOP Endwert
:06 Skalierung Eingangssignal Startwert
:07 Skalierung Eingangssignal Endwert
:08 Ohne Funktion
[3] Digitaleingéange
Bezeichnung :03
03:001: DEOQ01 85 CPU-Modul Zindrehzahl erreicht
03:002: DEQ02 61 CPU-Modul Fernstart
03:003: DE003 86 CPU-Modul Not-Stopp
03:004: DE101 1 DI1-Modul (ADRO) Alarm 1
03:005: DE102 2 DI1-Modul (ADRO) Alarm 2
03:006: DE103 3 DI1-Modul (ADRO) Alarm 3
03:007: DE104 4 DI1-Modul (ADRO) Alarm 4
03:008: DE105 5 DI1-Modul (ADRO) Alarm 5
03:009: DE106 6 DI1-Modul (ADRO) Alarm 6
03:010: DE107 7 DI1-Modul (ADRO) Alarm 7
03:011: DE108 8 DI1-Modul (ADRO) Alarm 8
03:012: DE109 9 DI1-Modul (ADRO) Alarm 9
03:013: DE110 10 DI1-Modul (ADRO) Alarm 10
03:014: DE111 11 DI1-Modul (ADRO) Alarm 11
03:015:__ | DE112 bis DE120 0 DI1-Modul (ADRO) Frei parametrierbar
bis
03:023:
03:024: DE121 73 DI1-Modul (ADRO) Rickmeldung NLS EIN
03:024: DE122 74 DI1-Modul (ADRO) Rickmeldung GLS EIN
03:026:__ | DE201 bis DE222 0 DI1-Modul (ADR1) Frei parametrierbar
bis
03:047:
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03:048:__ | DE301 bis DE322 0 DI1-Modul (ADR2) Frei parametrierbar
bis
03:069:
03:070: DE401 84 KOP2 Betriebsumwahl gesperrt
03:071:__ | DE402 177 KOP2 Testfunktion fiir Omicron
(Frei parametrierbar)
03:072: DE501 0 PM2-Modul Frei parametrierbar
03:073: DE502 0 PM2-Modul Frei parametrierbar
03:074: DES503 0 PM2-Modul Frei parametrierbar
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden |
[ :03 | Auswahl der Eingangsfunktionen entsprechend der Funktionsnummern. | Siehe Punkt 4.3
[4] Digitalausgange
Bezeichnung :03
04:001: DA001 201 PM2-Modul NLS Bereit (Aus)
04:002: DA002 203 PM2-Modul NLS Ein
04:0083: DA003 200 PM2-Modul GLS Bereit (Ein)
04:004: DA004 202 PM2-Modul GLS Ein
04:005: DAOQ05 81 PM2-Modul Netzschutz Sammelmeldung
04:006: DA006 81 PM2-Modul Netzschutz Sammelmeldung
04:007: DAQ07 135 PM2-Modul STM Sammelmeldung
04:008: DA008 184 PM2-Modul Watchdog (NC)
04:009: DAO11 113 DM1-Modul Diffstrom >
04:010: DA012 114 DM1-Modul Diffstrom >>
04:011:__ | - 0 - -
bis
04:015:
04:016: DA031 0 PB1-Modul Frei parametrierbar
04:017: DAO032 0 PB1-Modul Frei parametrierbar
04:018: DA033 0 Kommunikationsmodul | Frei parametrierbar
04:019: - 0 - -
04:020: DA101 193 DA1-Modul (ADRO) Anlasser
04:021: DA102 172 DA1-Modul (ADRO) Betriebsmagnet
04:022: DA103 182 DA1-Modul (ADRO) Betrieb
04:023: DA104 179 DA1-Modul (ADRO) Aufhebung Verriegelung
04:024:__ | DA105 bis DA110 0 DA1-Modul (ADRO) Frei parametrierbar
bis
04:029:
04:030: DA111 39 DA1-Modul (ADRO) Versorgung UDC <
04:031:__ | DA201 bis DA211 0 DA2-Modul (ADR1) Frei parametrierbar
bis
04:041:
04:042: | DA301 bis DA311 0 DA3-Modul (ADR2) Frei parametrierbar
bis
04:052:
04:053:__ | DA401 bis DA411 0 DA4-Modul (ADR3) Frei parametrierbar
bis
04:063:
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
[ :03 | Auswahl der Ausgangsfunktionen entsprechend der Funktionsnummern. | Siehe Punkt 4.4
[5] Wandler
Bezeichnung :03 :04 zu:03 zu:04
05:001: Spannungswandler Netz 400 400 v \
05:002: Spannungswandler Generator 400 400 v \
05:003: Stromwandler 500 5 A A
05:004: Stromwandler Differentialschutz 500 5 A A
05:005: Stromwandler Erdschluss 500 5 A A
:03 | Wandler Priméar
:04 | Wandler Sekundar
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[6] Konfiguration

Bezeichnung :03 :04 zu:03 zu:04
06:003: Geratekennung 4 1
06:004: Sprache 1 0 Tableausprache — [1] A-B / [2] B-A
06:005: Pick-Up Impulse 144 0 Impulse pro Umdrehung
06:006: Nennspannung 400 0 inV
06:007: Nennstrom 500 0 in A
06:008: Nennleistung 345 80 in KW
06:009: Frequenz 0 0 [0]=50Hz / [1]=60Hz
06:010: Netzform 0 255 [0]=4-Leiter / [1]=3-Leiter
06:011: PID Parameter tberschreiben 0 0
06:012: Farbe Kopf- / FuRzeile 0 0 0O=blau 1=schwarz
06:013: VDE/BDEW Bilder einblenden 0 0
06:014: Netzschaltersteuerung aktiv 255 1 [255]=Ja / [0]=Nein
06:015: Synchronisierung aktiv 255 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:016: Differentialschutz aktiv 0 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:018: Geréatekennung 0 0
06:019: Netz-/sammelschienenspg. Anzeige 255 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:020: Sprachkiirzel 0 0
06:021: PIN Netzschutzpriifung XXXX 0
06:022: PIN Reset XXXX 0
06:023: PIN Editiermodus XXXX 0
06:024: AI/AT Module aktivieren 0 0 siehe 06:024:04
06:025: DI/DO Module aktivieren 0 0 siehe 06:025:04
06:026: Profibus Modul 1 0 3 [255]=Ja / [0]=Nein siehe 06:026:04
06:027: Profibus Modul 2 0 0
06:028: Profinet Modul 1 0 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:029: Profinet Modul 2 0 0
06:030: Anlagentyp 2 0
06:031: CAN aktiviert 0 1 [255]=Ja / [0]=Nein
06:032: CAN Baudrate [kBaud] 250 0
06:033: KOP Bevorzugte CAN Adresse 234 0
06:034: Zieladresse Motor 0 0
06:035: Motortyp 1 0
06:036: CAN DROOP aktivieren 255 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:037: CAN Motorschutz deaktiviert 255 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:038: Sommer / Winterzeit 0 0 [255]=Ja / [0]=Nein
06:039: Uhrzeit Syn mit DI 0200 0 SYN Zeitpunkt [255]=Ja / [0]=Nein
06:040: LAAZA Aggregateanwahl 2 0 [1]=ID / [2]=Std
06:041: PIN LAAZA 1 1
06:042:__ | - 0 0 - -
bis
06:049:
06:050: Bildauswahl 1 11 0 siehe 06:050:03
06:051: Bildauswahl 2 12 0 siehe 06:050:03
06:052: Bildauswahl 3 157 0 siehe 06:050:03
06:053: Bildauswahl 4 0 0 siehe 06:050:03
06:054: Bildauswahl 5 0 0 siehe 06:050:03
06:055: Bildauswahl 6 0 0 siehe 06:050:03
06:056: Bildauswahl 7 0 0 siehe 06:050:03
06:057: Bildauswahl 8 0 0 siehe 06:050:03
06:058: Bildauswahl 9 0 0 siehe 06:050:03
06:059: Bildauswahl 10 0 0 siehe 06:050:03
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
06:024:04 | Aktivieren der Al1 und AT1 Module Al1 —Modul 1 =1 AT1-Modul 1 =8
Al1 —Modul 2 =2 AT1 - Modul 2 =16
Al1 —Modul 3=4
06:025:04 | Aktivieren der DI1 und DO1 Module DI1 — Modul 1 = immer aktiv
DI1 —Modul 2 =1
DO1 — Modul 1 = immer aktiv
DO1 - Modul 2 =4
DO1 - Modul 3=8
DO1 — Modul 4 = 16
06:026:04 | Adresse des Profibus Moduls 3 bis 32
06:050:03 | Die Bilderauswahl erfolgt nur anhand der Auswahlliste Uber
bis die Parametersoftware GV2.
06:059:03
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[7] Optionen

Bezeichnung :03 zu:03_|
07:001: Betriebsmagnet 255 [255]=Ja / [0]=Nein
07:002: Drehzahlerfassung 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:003: Sonder Synchronisierfunktion 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:004: Externe Schaltersteuerung 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:005: Wirklastreduzierung bei F> 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:006: Zuschaltfreigabe Netzspannung 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:007: Sollfrequenzregelung 255 [255]=Ja / [0]=Nein
07:008: DE: Erstzuschaltfreigabe / Pilot 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:009: Cos Phi Regler 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:010: Netzparallel méglich 255 [255]=Ja / [0]=Nein
07:011: Drehzahlanhebung 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:012: Nur externer Leistungssollwert 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:013: Kommunikation AS511 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:014: Netzbezugsregelung 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:015: Uberwachung Netzqualitét 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:016: Schnellsynchronisation 255 [255]=Ja / [0]=Nein
07:017: LAAZA 0 [255]=Ja / [0]=Nein
07:018:__ | BUS Einstellungen fir Modbus XXX
bis
07:136:

Eingabefelder dlrfen nicht verandert werden

[8] Betriebswerte

Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04
08:001: Zindrehzahl 400 40 0 U/min U/min
08:002: CAN BUS Nenndrehzahl 1500 50 0 U/min U/min
08:003: CAN BUS Leerlaufdrehzahl 500 10 0 U/min U/min
08:004: CAN BUS Maximaldrehzahl 2000 10 0 U/min U/min
08:005: Gen. Nennspannung 80 40 0 % %
08:006: Gen. Nennfrequenz 480 20 0 1/10Hz 1/10Hz
08:007: Netz Nennspannung 90 2 0 % %
08:008: Netznennfrequenz 480 20 0 1/10Hz 1/10Hz
08:009: Min Strom ALO76 10 1 0 % %
08:010: Min Strom ALO77 10 1 % %
08:011: N/S Spannung Parallelbetrieb 40 0 0 % %

| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
:03 | Betriebswert
:04 | Hysterese
[9] Grenzwerte

Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04
09:001: Versorgung UDC< 240 2 0 1/10V 110V
09:002: Batterie 1 U< 240 2 0
09:003: Batterie 2 U< 240 2 0
09:004: Unterdrehzahl 1300 2 0 U/min U/min
09:005: Uberdrehzahl 1650 2 0 U/min U/min
09:006: Generatorspannung > 115 2 0 % %
09:007: Generatorspannung < 90 2 0 % %
09:008: Generatorfrequenz > 540 2 0 1/10Hz 1/10Hz
09:009: Generatorfrequenz < 480 2 0 1/10Hz 1/10Hz
09:010: Generatorspannung >> 120 2 0 % %
09:011: Generatorspannung << 85 2 0 % %
09:012: Generatorfrequenz >> 560 2 0 1/10Hz 1/10Hz
09:013: Generatorfrequenz << 470 2 0 1/10Hz 1/10Hz
09:014: Netzspannung > 103 2 0 % %
09:015: Netzspannung < 97 2 0 % %
09:016: Netzfrequenz > 502 1 0 1/10Hz 1/10Hz
09:017: Netzfrequenz < 498 1 0 1/10Hz 1/10Hz
09:018: Netzspannung >> 105 2 0 % %
09:019: Netzspannung << 95 2 0 % %
09:020: Netzfrequenz >> 530 2 0 1/10Hz 1/10Hz
09:021: Netzfrequenz << 470 2 0 1/10Hz 1/10Hz
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09:022: Versorgung UDC > 290 1 0 1/10V 1/10V
09:023: Batterie 1 U > 270 1 0
09:024: Batterie 2 U > 270 1 0
09:025: Netz Drehfeld 1 2 0 [1]=Rechts / [2]=Links
09:026: Generator Drehfeld 1 2 0 [1]=Rechts / [2]=Links
09:027: Netzspannung Asymmetrie 30 2 0 % %
09:028: Generatorspannung Asymmetrie 10 2 0 % %
09:029: Netz Winkelfehler 10 2 0 Grad Grad
09:030: Generator Winkelfehler 10 2 0 Grad Grad
09:031: Cos Phi kapazitiv 800 50 0 1/1000 1/1000
09:032: Cos Phi induktiv 800 50 0 1/1000 1/1000
09:033: Fehlstart warnen 1 0 0 Starts
09:034: Fehlstart abstellen 3 0 0 Starts
09:035: Fehlstart Sprinkler 10 0 0 Starts
09:036: Wartungszéhler 0 0 0 Std.
09:037:__ | Analogeingang 5 50 2 0 Grenzwerte fiir die Alarme 123 bis 140
bis bis
09:054: Analogeingang 22
09:055:__ | Analogeingang 5 50 2 0 Grenzwerte fiir die Relaisfunktionen
bis bis
09:090: Analogeingang 22
09:091:__ | Analogeingang PT1 bis PT12 50 2 0 Grenzwerte fiir die Alarme 145 bis 176
bis Analogeingang 23 bis 26
09:122:
09:123:__ | Analogeingang PT1 bis PT12 50 2 0 Grenzwerte fiir die Relaisfunktionen
bis Analogeingang 23 bis 26
09:154:
09:187:__ | Can Bus Grenzwert AIN 01 (Alarm) 0 0 0 Grenzwerte fiir die Alarme 257 bis 264
bis bis
09:194: Can Bus Grenzwert AIN 08 (Alarm)
09:195: | Can Bus Grenzwert AIN 01 0 0 0 Grenzwerte fir die Relaisfunktionen
bis bis
09:210: Can Bus Grenzwert AIN 08
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden |
:03 | Grenzwert Bei Eingabe der Zahlenwerte muss die aus-
___:04 | Hysterese gewdhlte Einheit mit den Kommastellen beachtet
werden
[10] Alarme
Bezeichnung :01 :02 :03 :04 | [
10:001:__ | ALOO1 bis AL032 ALO0O1 ALO0O1 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
Bis bis bis
10:032: AL032 AL032
10:033: AL033 Not Stopp AL033 AL033 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:034: AL034 Fehlistart warnend AL034 AL034 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:035: ALO35 Fehlstart abstellend AL035 AL035 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:036: ALO36 Fehlstart Sprinkler AL036 AL036 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:037: AL037 Drehzahlgeber defekt AL037 AL037 XXXXX. ... 20 Interner Alarm
10:038: AL038 Abschaltstérung AL038 AL038 XXXXX. ... 600 Interner Alarm
10:039: AL039 Versorgung UDC< AL039 AL039 XXXXX. .. 300 Interner Alarm
10:040: ALO40 Batterie 1 U< AL040 AL040 XXXXX. .. 300 Interner Alarm
10:041: AL041 Batterie 2 U< ALO041 ALO041 XXXXX. ... 300 Interner Alarm
10:042: AL042 GLS Stérung AL042 AL042 XXXXX. ... 60 Interner Alarm
10:043: AL043 NLS Stdrung AL043 AL043 XXXXX. .. 30 Interner Alarm
10:044: AL044 Synzeit zu lang AL044 AL044 XXXXX. .. 1800 Interner Alarm
10:045: AL045 Watchdog AL045 AL045 XXXXX. ... 20 Interner Alarm
10:046: AL046 Versorgung UDC> AL046 AL046 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:047: AL047 Wartungszahler AL047 AL047 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:048: AL048 Ferntableau gestort AL048 AL048 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:049: AL049 Netzspannung << AL049 AL049 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:050: AL050 Netzspannung < AL050 AL050 XXXXX. .. 20 Interner Alarm
10:051: ALO051 Netzspannung > AL051 AL051 XXXXX. .. 20 Interner Alarm
10:052: AL052 Netzspannung >> AL052 AL052 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:053: ALO53 Netzfrequenz << AL053 AL053 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:054: AL054 Netzfrequenz < AL054 AL054 XXXXX. ... 20 Interner Alarm
10:055: | AL0O55 Netzfrequenz > AL055 AL055 XXXXX. .. 20 Interner Alarm
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10:056: ALO56 Netzfrequenz >> AL056 AL056 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:057: AL057 Netz Drehfeld AL057 AL057 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:058: AL058 Netz Winkelfehler AL058 AL058 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:059: AL059 Netz Spannungsasymmetrie AL059 AL059 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:060: - AL060 AL060 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:061: AL061 BDEW - U(t) Zeit lauft AL061 AL061 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:062: AL062 BDEW - U(t) Auslésung AL062 AL062 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:063: - AL063 AL063 XXXXX. . . 2 Interner Alarm
10:064: - AL064 AL064 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:065: AL065 Generatorspannung << AL065 AL065 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:066: AL066 Generatorspannung < AL066 AL066 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:067: AL067 Generatorspannung > AL067 AL067 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:068: AL068 Generatorspannung >> AL068 AL068 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:069: AL069 Generatorfrequenz << AL069 AL069 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:070: ALO70 Generatorfrequenz < AL070 AL070 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:071: ALO71 Generatorfrequenz > ALO71 ALO71 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:072: AL072 Generatorfrequenz >> ALOQ72 ALOQ72 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:073: ALO73 Generator Drehfeld ALQ73 ALQ73 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:074: AL074 Generator Winkelfehler AL074 AL074 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:075: ALQO75 Generator Spannungsasym. ALO75 ALO75 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:076: ALQ076 Cos Phi Kapazitiv ALO76 ALO76 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:077: ALOQ77 Cos Phi Induktiv ALQ77 ALQ77 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:078: - ALO78 ALO78 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:079: - AL079 ALO079 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:080: - AL080 AL080 XXXXX. . . 2 Interner Alarm
10:081: AL081 Netzschutz Sammelalarm AL081 AL081 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:082: ALO082 Netzschutz U<< AL082 AL082 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:083: AL083 Netzschutz U< AL083 AL083 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:084: AL084 Netzschutz U> AL084 AL084 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:085: AL085 Netzschutz U>> AL085 AL085 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:086: AL086 Netzschutz F<< AL086 AL086 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:087: ALO87 Netzschutz F< AL087 AL087 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:088: AL088 Netzschutz F> AL088 AL088 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:089: AL089 Netzschutz F>> AL089 AL089 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:090: AL090 Netzschutz Vektor> AL090 AL090 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:091: AL091 Netzschutz Vektor>> AL091 AL091 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:092: AL092 Dif. Vektorsprung > AL092 AL092 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:093: AL093 Dif. Vektorsprung >> AL093 AL093 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:094: AL094 Q-U Schutz > AL094 AL094 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:095: AL095 Q-U Schutz >> AL095 AL095 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:096: - AL096 AL096 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:097: AL097 Uberstrom > AL097 AL097 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:098: AL098 Uberstrom >> AL098 AL098 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:099: AL099 Uberstrom VDE0100-718 AL099 AL099 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:100: AL100 Uberstromzeitschutz AL100 AL100 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:101: AL101 LAAZA Busfehler AL101 AL101 XXXXX. ... 10 Interner Alarm
10:102: AL102 LAAZA Teilnehmer fehlt AL102 AL102 XXXXX. .. 10 Interner Alarm
10:103: AL103 VDE4105 Leistungsreduzier. gest | AL103 AL103 XXXXX. ... 3000 Interner Alarm
10:104: AL104 Leistung > AL104 AL104 XXXXX. .. 100 Interner Alarm
10:105: AL105 Leistung >> AL105 AL105 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
10:106: AL106 Rickleistung > AL106 AL106 XXXXX. ... 100 Interner Alarm
10:107: AL107 Ruckleistung >> AL107 AL107 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:108: AL108 Scheinleistung > AL108 AL108 XXXXX. ... 100 Interner Alarm
10:109: AL109 Scheinleistung >> AL109 AL109 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:110: AL110 Blindleistung > AL110 AL110 XXXXX. ... 100 Interner Alarm
10:111: AL111 Blindleistung >> AL111 AL111 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:112: AL112 Schieflast AL112 AL112 XXXXX. .. 100 Interner Alarm
10:113: AL113 Differentialschutz > AL113 AL113 XXXXX. .. 2 Interner Alarm
10:114: AL114 Differentialschutz >> AL114 AL114 XXXXX... 2 Interner Alarm
10:115: AL115 VDE4105 — Sammelfehler AL115 AL115 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:116: AL116 VDE4105 — U< (80%) AL116 AL116 XXXXX. .. 0 Interner Alarm
10:117: AL117 VDE4105 — U>> (115%) AL117 AL117 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:118: AL118 VDE4105 — F< (47,5Hz) AL118 AL118 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:119: AL119 VDE4105 - F> (51,5Hz) AL119 AL119 XXXXX... 0 Interner Alarm
10:120: AL120 VDE4105 — U> (Qualitat) AL120 AL120 XXXXX. ... 0 Interner Alarm
10:121: AL121 Unterdrehzahl AL121 AL121 XXXXX... 2 Interner Alarm
10:122: AL122 Uberdrehzahl AL122 AL122 XXXXX. ... 2 Interner Alarm
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10:123: AL123 Analogeingang 5 AL123 AL123 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:124: AL124 Analogeingang 6 AL124 AL124 XXXXX. ... 0 Externer Alarm
10:125: AL125 Analogeingang 7 AL125 AL125 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:126: AL126 Analogeingang 8 AL126 AL126 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:127: AL127 Analogeingang 9 AL127 AL127 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:128: AL128 Analogeingang 10 AL128 AL128 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:129: AL129 Analogeingang 11 AL129 AL129 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:130: AL130 Analogeingang 12 AL130 AL130 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:131: AL131 Analogeingang 13 AL131 AL131 XXXXX. ... 0 Externer Alarm
10:132: AL132 Analogeingang 14 AL132 AL132 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:133: AL133 Analogeingang 15 AL133 AL133 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:134: AL134 Analogeingang 16 AL134 AL134 XXXXX. ... 0 Externer Alarm
10:135: AL135 Analogeingang 17 AL135 AL135 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:136: AL136 Analogeingang 18 AL136 AL136 XXXXX. ... 0 Externer Alarm
10:137: AL137 Analogeingang 19 AL137 AL137 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:138: AL138 Analogeingang 20 AL138 AL138 XXXXX. ... 0 Externer Alarm
10:139: AL139 Analogeingang 21 AL139 AL139 XXXXX. ... 0 Externer Alarm
10:140: AL140 Analogeingang 22 AL140 AL140 XXXXX. .. 0 Externer Alarm
10:141: - AL141 AL141 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:142: - AL142 AL142 XXXXX. ... 10 Externer Alarm
10:143: - AL143 AL143 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:144: - AL144 AL144 XXXXX. ... 10 Externer Alarm
10:145: AL145 PT1> AL145 AL145 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:146: AL146 PT1>> AL146 AL146 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:147: AL147 PT2> AL147 AL147 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:148: AL148 PT2>> AL148 AL148 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:149: AL149 PT3> AL149 AL149 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:150: AL140 PT3>> AL150 AL150 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:151: AL151 PT4> AL151 AL151 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:152: AL152 PT4>> AL152 AL152 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:153: AL153 PT5> AL153 AL153 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:154: AL154 PT5>> AL154 AL154 XXXXX. ... 10 Externer Alarm
10:155: AL155 PT6> AL155 AL155 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:156: AL156 PT6>> AL156 AL156 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:157: AL157 AE23> AL157 AL157 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:158: AL158 AE23>> AL158 AL158 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:159: AL159 AE24> AL159 AL159 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:160: AL160 AE24>> AL160 AL160 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:161: AL161 PT7> AL161 AL161 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:162: AL162 PT7>> AL162 AL162 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:163: AL163 PT8> AL163 AL163 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:164: AL164 PT8>> AL164 AL164 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:165: AL165 PT9> AL165 AL165 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:166: AL166 PT9>> AL166 AL166 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:167: AL167 PT10> AL167 AL167 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:168: AL168 PT10>> AL168 AL168 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:169: AL169 PT11> AL169 AL169 XXXXX. ... 10 Externer Alarm
10:170: AL170 PT11>> AL170 AL170 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:171: AL171 PT12> AL171 AL171 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:172: AL172 PT12>> AL172 AL172 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:173: AL173 AE25> AL173 AL173 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:174: AL174 AE25>> AL174 AL174 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:175: AL175 AE26> AL175 AL175 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:176: AL176 AE26>> AL176 AL176 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
10:177:__ | AL177 bis AL240 AL177 AL177 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
bis CAN BUS Alarme bis bis

10:240: AL240 AL240

10:241:_ | AL241 bis AL255 AL241 AL241 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
bis bis bis

10:255: AL255 AL255

10:257:__ | AL257 bis AL264 AL257 AL257 XXXXX. .. 10 Externer Alarm
bis CAN BUS Alarme (Grenzwerte) bis bis

10:264: AL264 AL264

Eingabefelder durfen nicht verandert werden |
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:01 Text fuir Sprache 1
:02 | Text fir Sprache 2
:03 | Zahlenwert entsprechend der Alarmkodierung [0]=Deaktiviert / [1]=Aktiviert
:04 | Verzdgerungszeit in 1/10 Sekunden
[11] Logik

Die Logik sollte, aufgrund ihrer Komplexitat, nur Gber die Parameteroberflache der GV2 eingestellt und
verandert werden.

[12] Zeiten

Bezeichnung :03 zu:03
12:001: - 0
12:002: Startverzégerung 10 1/10 Sek
12:003: Anlasser ein 90 1/10 Sek
12:004: Anlasser pause 50 1/10 Sek
12:005: Riickkihlzeit normal 1800 1/10 Sek
12:006: Ruickkuhlzeit Sprinkler 4200 1/10 Sek
12:007: Stoppzeit 200 1/10 Sek
12:008: Riickschaltzeit 600 1/10 Sek
12:009: N/G Umschaltzeit 10 1/10 Sek
12:010: STM Freigabeverz. 1 90 1/10 Sek
12:011: STM Freigabeverz. 2 50 1/10 Sek
12:012: STM Freigabeverz. 3 300 1/10 Sek
12:013: Generatorspannung 10 1/10 Sek
12:014: Generatorunterspannung 30 1/10 Sek
12:015: Entlastungszeit 600 1/10 Sek
12:016: Drehzahlreglerreset 20 1/10 Sek
12:017: Batterieumschaltung 1 5 1/10 Sek
12:018: Batterieumschaltung 2 5 1/10 Sek
12:019: Startvorbereitung 5 1/10 Sek
12:020: Vorglihen 0 1/10 Sek
12:021: Horn aus 1200 1/10 Sek
12:022: Syn Uberwachung 0
12:023: Gen. Impulsverzégerung 20 1/10 Sek
12:024: Netz Impulsverzégerung 20 1/10 Sek
12:025: Gen. aus Verldngerung 20 1/10 Sek
12:026: Netz aus Verldngerung 20 1/10 Sek
12:027: Genspg. Ausfallerkennung 10
12:028: Netzspg. Ausfallerkennung 20 1/10 Sek
12:029: Verz. Erkennung Parallelbetr. 10
12:030: - 0
12:031: - 0
12:032: - 0
12:033: Motor Magnetventil 20
12:034: Kraftstoff Magnetventil 50
12:035: Notlicht 1800
12:036: Raumlufter 300
12:037: Vorschmierp. Zahler 90
12:038: Vorschmierpause 600
12:039: Vorschmierzeit 1200
12:040: - 0
12:041: HL Syn max. Zeit 150 1/10 Sek
12:042: HL Syn Entregung Zeit 20 1/10 Sek
12:043: HL SYN Teilerregung Zeit 50 1/10 Sek
12:044: Rampe fiir Entlasten 50 1/10 Sek

| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
| :03_| Zeiten

Version/Datum: 21 / 02.07.2025 / MAE

KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d

Seite: 102 von 141




Hanseatic

Kompaktautomatik n ggr::i:ms
Geratehandbuch
[13] Diffschutz
Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04 zu:05
13:001: Differentialschutz > 10 2 0 % %
13:002: Differentialschutz >> 20 2 0 % %
13:003: Knickpunkt 50 2 0 %
13:004: Ausldsesperre 25 2 50 % 1/10 Sek
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
:03 | Grenzwertin %
:04 | Hysterese in %
:05 | Zeitenin 1/10 Sekunden
[14] Stromschutz
Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04 zu:05
14:001: Uberstrom VDE 100-718 110 2 0
14:002: Uberstrom > 300 2 0 % %
14:003: Uberstrom >> 350 2 0 % %
14:004: Uberstromzeitschutz 3 0 1000 Fkt.-Nr. 1/100
14:005: Erdstrom > 10 2 0 % %
14:006: Erdstrom >> 20 2 0 % %
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
:03 | Grenzwert
:04 | Hysterese
:05 | Zeitmultiplikator
14:004:03 | Kennlinienauswahl [1] IEC-inverse
[2] IEC-very inverse
[3] IEC-extremely inverse
[4] IEC-long inverse
[5] ANSI-inverse
[6] ANSI-short inverse
[7] ANSI-long inverse
[8] ANSI-mederatly inverse
[9] ANSI- very inverse
[10] ANSI- extremely inverse
[11] ANSI-definite inverse
[15] Netzschutz
Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04 zu:05
15:001: Spannung << 80 2 4 % % 1/100 Sek
15:002: Spannung < 80 2 4 % % 1/100 Sek
15:003: Spannung > 110 2 4 % % 1/100 Sek
15:004: Spannung >> 115 2 4 % % 1/100 Sek
15:005: Frequenz << 475 2 4 1/10 Hz 110 Hz | 1/100 Sek
15:006: Frequenz < 492 2 4 1/10 Hz 1/10 Hz 1/100 Sek
15:007: Frequenz > 508 2 4 1/10 Hz 1/10 Hz 1/100 Sek
15:008: Frequenz >> 515 2 4 1/10 Hz 1/10 Hz 1/100 Sek
15:009: Vektorsprung > 6 2 0 Grad
15:010: Vektorsprung >> 12 2 0 Grad
15:011: Resetzeit S 0 0
15:012: Q-U Schutz </ Grenzwert U 85 2 50 % 1/100 Sek
15:013: Q-U Schutz </ Grenzwert Phi 6 0 0 Grad
15:014: Q-U Schutz <</ Grenzwert U 85 2 50 % 1/100 Sek
15:015: Q-U Schutz <</ Grenzwert Phi 3 0 0 Grad
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden
_ . :08 | Grenzwert Spannung in %
Frequenz in 1/10 Hz
Phi in Grad
_ . :04 | Hysterese Spannung in %
Frequenz in 1/10 Hz
Phi in Grad
:05 | Zeiten
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[16] Leistungsschutz

Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04 zu:05
16:001: Wirkleistung Belastet 10 0 0 % %
16:002: Wirkleistung > 115 2 0 % %
16:003: Wirkleistung >> 120 2 0 % %
16:004: Riickleistung > -5 2 0 % %
16:005: Rickleistung >> -10 2 0 % %
16:006: Schieflast 30 2 0 % %
16:007: KWH Puls 10 2 0 Kw
16:008: Scheinleistung > 115 2 0 % %
16:009: Scheinleistung >> 120 2 0 % %
16:010: Blindleistung > 15 2 0 % %
16:011: Blindleistung >> 20 2 0 % %
16:012: LAAZA Anzahl Aggregate 2 0 0
16:013: LAAZA Aggregate Grundlast 1 0 0
16:014: LAAZA Aggregate Ab/Zuschaltung 1 0 0
16:015: LAAZA Abschaltung << 20 0 10 % 1/10 Sek
16:016: LAAZA Abschaltung < 30 0 100 % 1/10 Sek
16:017: LAAZA Zuschaltung > 80 0 100 % 1/10 Sek
16:018: LAAZA Zuschaltung >> 90 0 10 % 1/10 Sek
16:019: LAAZA Aggregatewechsel nach Zeit 0 0 0 Minuten
16:020: LAAZA Verzdgerungszeit 0 0 10 Minuten
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden |
:03 | Grenzwert
;04 | Hysterese
. 05 | Zeiten
[17] Synchronisierung
Bezeichnung :03 zu:03
17:001: Voreilzeit 50 msek
17:002: Max. Differenzfrequenz 10 1/100 Hz
17:003: Min. Differenzfrequenz 5 1/100 Hz
17:004: Max. Differenzspannung 5 %
17:005: Lange Syn-Impuls 200 msek
17:006: Reserve 0
17:007: Reserve 0
17:008: Reserve 0
17:009: Reserve 0
17:010: Integrationszeit Frequenz 50 Perioden
17:011: Sollwert Frequenz 500 1/10 Hz
17:012: Sollwert Spannung 100 %
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden |
[ :03 | Einstellung
[18] Regler
Bezeichnung :03 :04 :05 :06 :07 :08 110
18:001: PID Spannung Insel 0 1000 200 0 2 10 0
18:002: PID Spannung Syn 0 1000 200 0 2 0 0
18:003: PID Cos Phi Netz-Parallel 0 1000 200 0 2 10 0
18:004: PID Cos Phi Gen.-Parallel 0 1000 200 0 2 10 0
18:005: Reserve 0 1000 200 0 2 5 0
18:006: PID Frequenz Insel 0 1000 200 0 2 5 0
18:007: PID Frequenz Syn 0 1000 200 0 2 0 0
18:008: PID Leistung Netz-Parallel 0 1000 200 0 2 10 0
18:009: PID Leistung Gen.-Parallel 0 1000 200 0 2 10 0
18:010: Reserve 0 1000 100 0 2 5 0
18:011: PID CAN BUS Frequenz Insel 14 300 200 0 2 5 0

Eingabefelder durfen nicht verandert werden
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:03 Ohne Funktion
:04 | P-Anteil Kp in 1/100
:05 I-Anteil Tiin 1/100 Sekunden
:06 D-Anteil Td in 1/100 Sekunden
:07 | T1-Faktor T1in 1/10 Sekunden
_ i :08 | Totzone Frequenz in 1/100 Hz
Alle anderen Werte in 1/10 %
:09 Ohne Funktion
:10 | Freigabeverzdgerung In 1/10 Sekunden

[19] Impulsregler

Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04 zu:05
19:001: Spannung Insel 50 2 1 1/10 Sek %
19:002: Frequenz Insel 50 2 5 1/10 Sek | 1/100 Hz
19:003: Spannung Syn 100 2 1 1/10 Sek %
19:004: Frequenz Syn 100 2 0 1/10 Sek | 1/100 Hz
19:005: Cos Phi Parallel 50 2 1 1/10 Sek %
19:006: Leistung Parallel 50 2 1 1/10 Sek %
:03 | Verstarkung
:04 | Impulslange
:05 | Totzone
[20] Motorpoti
Bezeichnung :03 :04 :05
20:001: Elektronisches Poti 1 F/W 200 35 10
20:002: Elektronisches Poti 2 U/LF 1000 0 10
| | Eingabefelder diirfen nicht verandert werden |
[21] Int. Sollwerte
Bezeichnung :03 :04 zu:03 zu:04
21:001: Generatorleistung 1000 0 1/10 % 1/10 %
21:002: Netzbezug 500 -500 KW KW
21:002: Cos Phi 50 -50 1100 LF | 1/100 LF
:03 | Maxwert
:04 | Minwert
[22] VDE Tabelle
Bezeichnung :03 :04 :05 zu:03 zu:04 zu:05
22:001: Uzu> 85 1 600 % 1/10 Sek.
22:002: Uzu< 110 1 600 % 1/10 Sek.
22:003: F zu> 4750 1 600 1/100 Hz 1/10 Sek.
22:004: Fzu< 5005 1 600 1/100 Hz 1/10 Sek.
22:005: U< VDE4105 80 1 0 %
22:006: U> VDE4105 115 1 0 %
22:007: F< VDE4105 475 1 0 1/10 Hz
22:008: F> VDE4105 515 1 0 1/10 Hz
22:009: U Qualitat 110 1 0 %
22:010: Sollwert Stufe 1 60 0 0 %
22:011: Sollwert Stufe 2 30 0 0 %
22:012: Sollwert Stufe 3 10 0 0 %
22:013: VDE4105 P red. F> 5020 5150 0 1/100 Hz | 1/100 Hz
22:014: Freq. Quotient 40 10 0
22:015: Cos Phi Punkt 1 950 10 0 1/1000 %
22:016: Cos Phi Punkt 2 -950 90 0 1/1000 %
22:017: u(t) 1 0 0 15 % 1/100 Sek
22:018: u(t) 2 300 0 15 % 1/100 Sek
22:019: U 3 700 0 15 % 1/100 Sek
22:020: u(t) 4 700 0 70 % 1/100 Sek
22:021: ut) 5 900 0 150 % 1/100 Sek
22:022: U(t) 6 900 0 300 % 1/100 Sek
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| Eingabefelder diirfen nicht verandert werden

:03 | Grenzwert 1
;04 | Grenzwert 2
. 04 | Zeiten

[23] CAN J1939

Die Belegung der analogen und digitalen Signale in dieser Tabelle sind motorabhangig und
dementsprechend der projektbezogenen Parametierung unter der Registerkarte CAN BUS zu entnehmen.

[24] LED
Bezeichnung :03 :04
24:001: LED 1 0 0
24:002: LED 2 0 0
24:003: LED 3 0 0
24:004: LED 4 0 0
24:005: LED 5 0 0
24:006: Betriebsmeldung 1 170 0
24:007: Betriebsmeldung 2 179 0
24:008: Betriebsmeldung 3 206 0
24:009: Betriebsmeldung 4 166 0
24:010: Betriebsmeldung 5 158 2
24:011: Betriebsmeldung 6 157 2
24:012: Betriebsmeldung 7 0 0
24:013: Betriebsmeldung 8 0 0
24:014: Betriebsmeldung 9 0 0
24:015: Betriebsmeldung 10 0 0
24:016: Betriebsmeldung 11 0 0
24:017: Betriebsmeldung 12 0 0
24:018: Betriebsmeldung 13 0 0
24:019: Betriebsmeldung 14 0 0
24:020: Betriebsmeldung 15 0 0
24:021: Betriebsmeldung 16 0 0
:03 | Auswahl der Ausgangsfunktionen entsprechend der Funktionsnummern. Siehe Punkt 4.4
:04 | Auswahl der LED-Farben und deren Ansprechverhalten Siehe Funktionsnummer
zu:04 Funktionsnummer [0] griin / Event 1
[1] rot / Event t
[2] gelb / Event 1
[3] blau / Event 1
[4] grin / Event |
[5] rot / Event |
[6] gelb / Event |
[7] blau / Event |
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9 Anschlusspldne
9.1 Anzeige- und Bediengerat KOP 2

Lastabhzngige Ab/Zuschaltung BUS Schnittstelle Gnl BE= =sriiisele ypem )

Ethernet — Schnittstelle (vorerertet) ]

RS232 - Schnittstelle
MPI - Schnittstelle

rechte
KAS - Schnittstelle Seite
( Belegung siehe unten ) \
Riickseite

USB - Schnittstelle (Mini-B) -
Anschluss fir Erweiterungstableaus
SD - Kartenschacht o~ e

— @

o ()
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Haupttableau (Master) Ferntableau (Slave
(@ )
[Spannungsversorgung oc )
Parametrier- +|: :|+ Parametrier-
schnittstelle B (o) i
Seriell. O O Seriell.
8
© (BUS-Verbindung zur CPU__ O,
A ®
8 B
Ll @:[:I‘Cfm. (BUS-Verbindung Ferntableau | ‘C:w[I ©
Optionale A® @A
CAN-BUS Schnittstelle or402 [(H- ) @
DI 401 @—{ Betriebsumwahl blockiert ] @
() Abschlufeaderstand = =)
Bfnonale E:/l\i%r}\a!e i fgxgr}\alsechnittslel Parametrier: D Dﬁas'gnﬁ:ﬂ%ﬁm"s'e"e
USB-Mini 5pol. B
DOOONPODCT DICICICINCICICIO] M
i I Hi | |
i i e I b g O»-
By l'_,,\ ol :.',\ . = ((31',"' E? Sene Jachnische Daten ECU
O O ’
‘\ : . /I l\ /’ x /‘ l\ z‘ — 7 720 Ohm
Kabetys S Tochmch Dsten xr
9.2 CPU-Modul
N 5V
) () /S
2 £ YEVZS
) $ SIS
Qq\ & Q4>‘ S
SL S AL,
ST $ KR AD
4:?6&?;(\0}/? S/ $ «\‘\& e"(\go&o
< 7 S
/S S X PR
OIS @0 S UGS
D O O @
D 0O O €
1 2)(3)(4 + =
A1 B1
D D DI
01 02 03
Al | A2 |
1y 10y a0t AQ2
13) (14) (15) (16) p o 123 a0
O O O & M _—
21 220 23 24
&) Q
@(\ Q‘(‘
& ®
Q [s)
NS @)
E)
%0\\ S . . .
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9.3 Leistungsmodul PM2

PM2

Primar: K=P1/ L=P2
Sekundar: k=81 /=82

=
=

XI
X
-

Spannungsversorgung DC
fiir Analogausgang 5 + 6

Verbraucher

>
)
(=)
A

Generatorstrom

E||E
S||o
Sl(&
o 4
2112
S||e
2le
T |®
o e
a||@
cl|lc
o | @
O |0

Erdstrom

DO 01 DO 02

DO 03 DO 04 DO 05 DO 06

9000 00060

9.4 Eingangsmodul DI1

DI DI DI DI
101 102 103 104

DI DI DI DI
112 113 114 115 |p,

Y

/)

e

DI DI DI_ DI
105 106 107 108

@) (@) () () e fi7 fis i

9000200

‘b
'b&\

DI DI DI
109 110 111
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9.5 Ausgangsmodul DO1
N S
£ >
'@éa AQ'&Q)
& Y & ,&e@‘&
?6 = > ™

6)(7)(8
1 @ 3 @ DO105 DO106
[>T | pof03 DoT04
DOT01  DOT02 DO110
DO107 | DO111 |
= [ 1 bo1os
13) (14) (15) (16 Dote9

17 )18 J5(19 J5( 20
21822 M 23 M 24

9.6 Diffschutzmodul DM1
INTERNER EXTERNER
WANDLERKREIS WANDLERKREIS
K L K L

—
—] ?/\ﬂ —
g_u G R Verbraucher
} —]
k1) KoL u

—

—]

K

L

OIOIOIC)
Lt

K S

Generatorstrom Generatorstrom

Primar: K=P1 / L=P2
Sekundar: k=81/1=S2
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9.7 Profibusmodul PB1

9.8 Profinetmodul PN1

IS
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9.9 Modbusmodul TCP/IP MB1

LI

DO 33

21 22 I 23 W 24

9.10 Modbusmodul RTU MB2
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9.1 Analogeingangsmodul Al1

20mADC

+/- 10VDC
| +/-20mADC
10vVDC

+/- 10VDC
1 +/-20mADC

T

Al 10

L Y

+/- 20mADC

+/- 10VDC
+/- 20mADC
+/- 10VDC
+/- 20mADC

—>(10VDC

9.12 PT100(0) Modul AT1

PT100

g

2-wire

PT100

+/- 20mADC

©
®
©

3-wire PT1

=
N
3

=
BN

PT100 P14

®
®
®
e 2 e

4-wire

PT1000

—{_+/- 20mADC

K

2-wire

Version/Datum: 21/ 02.07.2025 / MAE
KAS_V2_KompaktautomatikGeratehandbuch_Version21_d Seite: 113 von 141



Hanseatic

Kompaktautomatik ::r::irons
Geratehandbuch
10 Gehauseausfiihrungen und MaRe
10.1 KOP 2
Ausfiihrung Metallgehause
Gewicht 1.800¢g
Befestigung Stehbolzen M4 x 12mm
Schutzart IP 42, mit Dichtung IP 64
MaRe
Breite( B ) 180 mm
Hoéhe (H) 180 mm
Tiefe (T) 43 mm
Einbautiefe ca. 40 mm

( ohne Stecker)

10.1.1  MaRe fiir den Tiireinbau

180 mm

Ll

TUrausschnitt
160mm x 160mm

180 mm

45 mm 90 mm

Rickansicht

45 mm

90 mm
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10.2 Module
Gehause

Ausfiihrung DIN - Kunststoffgehause
( Polyamid )

Befestigung Normschienenmontage
Schutzart IP 40, Klemmen IP 20

\H
4
MaRe Module PM2 und DM1 /

Breite( B) 45,0 mm
Hohe (H) 99,0 mm —
Tiefe (T) 114,5 mm "—B*—'|

MaRe CPU, DI1, DO1, PB1, PN1, MB1, MB2, Al1 und AT1

Breite( B) 22,5 mm
Hohe (H) 99,0 mm
Tiefe (T) 114,5 mm

—k\

o]
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11

Montage und Inbetriebnahme nur durch geschulten Fachkrafte-Anschluss nach VDE 0160! é

Technische Daten

Hilfsspannung

Leistungsaufnahme

digitale Eingédnge

Messspannung

Messstrom

empfohlener Wandlertyp

Analogausginge

Relaisausginge
Nennfrequenz
Frequenzmessung

Messgenauigkeit
(bei Nennfrequenz 100 %
Sinus)

Schutzart
Umgebungstemperatur
Hohe tiber NN
Luftfeuchte

Software

Systemvoraussetzung

Kabeltyp fiir Schnittstellen

24V (18 ... 34 V) DC

KOP2 max. 3VA ; CPU max. 8VA ; PB1 max. 3VA ; PN1 max. 3VA ;

MB1 max. 3VA ; MB2 max. 3VA

24 'V 8 mA (optoentkoppelt), Eingangswiderstand > 3 kQ,
Leitungen nicht langer als 2,5 m

Eingang AUS < 7V, Eingang Ein > 8V

40/70 .... 280/484 VAC

Leistungsaufnahme: max. 0,35VA/Phase

Impulsfest bis 4 kV

Nennstrom: -/5 A (0,15 ... 18 A) AC ; -/1 A (0,03 ... 3,5 A)AC
Leistungsaufnahme: max. 0,50VA/Phase

4 X Inenn Dauerstrom

10 X INenn 10 Sek.

50 X INenn 0,001 Sek.

Birde <0,01 Ohm

max. 4 * INenn

+/-10 V (Umax ca. 11 V) DC, Auflésung 12 Bit
minimale Schrittweite 5 mV / digit
Reproduzierbarkeit +/- 5 mV, Blrde > 1 kQ

galvanische Trennung max. 500V

PM2-Modul (AE5): +/-20mA (Imax ca. 21 mA), Blrde < 400Q
Schlieler/Wechsler 250 VAC, 2 A galvanisch getrennt

50/ 60 Hz (einstellbar)

30 ... 70 Hz, +/- 0,05 Hz

Spannungsmessung <=0,5%
Strommessung <=0,5%
Leistungsmessung <=1%
Cos-Phi <=1°
Frequenzmessung <=0,05Hz
Gehause: IP 40, Klemmen IP 20
-20 ... +55°C

max. 1000 m

max. 90 % ohne Betauung
Parametrier - Software Gerateverwaltung 2 ( GV_2.exe )
IBM-kompatibler PC, min. 1,2 GHz, 512 MB RAM

Betriebssystem MS Windows: XP ( SP3 ), Vista ( SP1 ) oder Win-

dows 7

CAN-Bus — Lappkabel Deutschland
Unitronic Bus CAN FD P 1x2x0,5 mm? (Best-Nr 2170278)

LAAZA — Lappkabel Deutschland
Unitronic Li2YCY(TP) 1x2x0,5mm? (Best-Nr 0031336)
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111 Schutzfunktionen mit ANSI-Code

ANSI 12 | Uberdrehzanhl AL122 Uberdrehzahl
ANSI 14 Unterdrehzahl AL121 Unterdrehzahl
ANSI 27 Unterspannungsschutz ALO65 Generatorspannung <<
ALO66 Generatorspannung <
AL082 Netzschutz U<<
AL083 Netzschutz U<
ANSI 32 Leistungsschutz AL104 Leistung >
AL105 Leistung >>
ANSI 32R | Leistungsschutz (Ruckleistung) AL106 Rickleistung >
AL107 Rickleistung >>
ANSI 32Q | Leistungsschutz (Blindleistung) AL 110 Blindleistung >
AL 111 Blindleistung >>
ANSI 46 Schieflastschutz AL112 Schieflast
ANSI 47 Drehfeldiberwachung ALO73 Generator Drehfeld
ANSI 48 Anlaufiberwachung ALO034 Fehlstart warnend
ALO35 Fehlstart abstellend
AL036 Fehlstart Sprinkler
ANSI 50 | Unverzdgerter Uberstromschutz AL097 Uberstrom >
AL098 Uberstrom >>
ANSI 50N | Unverzogerter Nullstromschutz (Erdschluss) ALO79 Erdstrom >
ALO80 Erdstrom >>
ANSI 51 | Uberstromzeitschutz AL100 Uberstromzeitschutz
ANSI 52 Leistungsschalter AL042 GLS Stérung
ANSI 55 Leistungsfaktorrelais ALO76 Cos Phi Kapazitiv
ALQO77 Cos Phi Induktiv
ANSI 59 Uberspannungsschutz ALO68 Generatorspannung >
ALO69 Generatorspannung >>
AL084 Netzschutz U>
ALO85 Netzschutz U>>
ANSI 78 Phasenwinkel Messrelais ALO74 Generator Winkelfehler
Vektorsprungrelais AL090 Netzschutz Vektor >
AL091 Netzschutz Vektor >>
ANSI 81 Frequenzschutz ALO69 Generatorfrequenz <<
ALO70 Generatorfrequenz <
ALO71 Generatorfrequenz >
ALO71 Generatorfrequenz >>
AL086 Netzschutz F<<
AL087 Netzschutz F<
AL088 Netzschutz F>
AL089 Netzschutz F>>
ANSI 87 Differentialschutz AL113 Diffstrom >
AL114 Diffstrom >>
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12 Dateniibertragung

121 Profibus / Profinet

Die KAS kann bei Bedarf mit einem ProfibusDP Modul (PB1) oder einem Profinetmodul (PN1) zur Verbin-
dung mit einem Profibus / Profinet Master erweitert werden. Das entsprechende Modul muss dann
innerhalb eines Projektes Uber die zugehotrige GSD-Datei konfiguriert werden. Die zu Ubertragenden
Werte kdnnen beliebig zusammengestellt werden. Es sind maximal 60 Module aus einer Auswahl von 209
Modulen mdglich. Die maximale Datenldnge betragt 244 Byte. Es wird nur der Profibus Master DPVO
unterstutzt.

Profibus Master DPV1 wird nicht unterstiitzt.
Die Verwendung des Universalmoduls aus der GSD-Datei wird nicht unterstiitzt.
Die Teilnehmeradresse des Profibus Moduls kann parametriert werden. ( s. Kap. 4.9.2)

1211 Geratestammdatei
Die Geratestammdatei fur die KAS Profibuskopplung tber den PB-1 hat den Dateinamen: HPS0D97.gsd.

Die Geratestammdatei fur die KAS Profinetkopplung tGber den PN-1 hat die Dateinamen:
Profinet Standard M30-Modul: GSDML-V2.2-KORA-PNIO2Prt-20170911.xml
Profinet Redundanz-Master M40-Modul: GSDML-V2.33-KORA-PNIO2PrtR-20170911.xml

12.1.2 Installation der GSD Datei unter SIMATIC STEP 7

Nachstehend wird die Installation beispielhaft flir Profibus DP veranschaulicht.

Die Installation der GSD Datei unter S7 erfolgt tiber die Hardware Konfiguration des SIMATIC Managers.
Zuerst muss die Hardwarekonfiguration gedffnet werden.

Dann kann Uber das Auswahlmen( Extras die GSD-Datei installiert werden.

= JEil=IE3]

artakee |

Katalogproie bearbaiten

—_— 5
Katslog cktuslisersn ES——————————— '
Suchen atlai

HW-Updates instalieren.

Brefit [Standard |

Y PROFIBLIS-DP
A% PROFIBUS-PA
4 PROFINET IO
SIMATIC 300
SIMATIC 400

Z SIMATIC HMI Station
SIMATIC FC Based Control 300/400
B SIMATIC PC Station

PROFIEUS-DP Slaves der SIMATIC 57, M7 und C7 ﬂ
(dezentraler Aulbaul =

Installert news GSD-Dateien ins System und aktualsiert den Kakaloginhalt, [ J—p
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Auswahl der GSD Datei

GSD-Dateijen installieren

G5D-Dateien instalisren: aus dem Yerzeichniz Ll

R:ASPAStandardyk S5 _KopplunghGSD Datei Durchsuchen ... |

PB-1 [CBW1-DF]

Installieren | Protokoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen

|

Nach der Installation befindet sich die GSD Datei im Verzeichnis ProfibusDP/ Weitere Feldgerate/ Allge-
mein und hat den Namen PB-1.

ht Eztras Hilfe

= || B e || ofn o ([ = [ 55 W2

Bix|

Suchen: I

Profil IStandard

3] L« I:EQ

#- (] ET 200R
¢ ET 2005
¢ [ ET 200U
¢ ET 200%
+ {11 Furktionshaugruppen

(]
=]
m
=
=

IFC

NC

Metzkomponenten
Regler

Schalgerate

Sensork

SENTROM

SIMADTN

SIMATIC

SIMODRIVE

‘- SIMOREG

SIMOVERT
SINAMICS

SIPOS

‘weitere FELDGERATE
=23 Allgemein

. @ (1 SIPROTEC
Anybus-C PDP

prooorooocroooeeo

-

AUMATIC =
42 '
BLK-D2/DP
CBK2 MES2
Integra
milt-ling 2
FBE-D7
+-gg UMGIBS

# [ Antrigbe

—,ﬂEl Schaltgerate

=310

# L0 Gateway

w1 5Ps

'*-jEl Kompatible PROFIBUS-DP-Slaves i
=32 PROFIBUS-PA
= B PROFINET IO
= SIMATIC 200

- enaaTie oo —

CEWADF E I

Driicken Sie Fi, um Hife zu erhalken.
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12.1.3 Anwendung der GSD Datei im S7 Projekt

Nach der Installation wird der Profibus DP Teilnehmer in die Konfiguration des Projektes eingebunden.
Es ist nun mdglich aus den entsprechenden Modulen die erforderlichen Daten auszuwahlen.

[ HW. Konfig - SIMATIC 300(1)

Station Bearbelten Einfiigen Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster Hilfe
DEER &S SR Rl =N g

M1 SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- 3280
"

| Sucher: | it

Profil: | Standard

CFU 312 - #-[3 SIMOREG
! +8 SIMOVERT
q DrisDcaav - @[3 SINaMICS
{ DOTEDCa/058 - {12 5IPO3
4 DITEDC24v - =10 Weitere FELDGERATE
4 DOTEDCEAV/058 =3 Algemein
4 DrisDC2av : . @3 SIPROTEC

CP 3425 ' ) E Anybus-IC FDP
j PROFIBUS[1]: DP-tastersystem [180) - E AUMATIC

o
@] Lo (2 e

—| ||| oo ||| m

==

T : L g Va2
e : @ BUK-D2/DP
; @ CBK2_MES2
i PR E Integra
P E multi-ling 2

. E-gg PR

Universalmodul

Updatezahler
Fantrallbyte 1, Modulanzahl
Generator F1 xx.xx Hz
Generator F2 wexe Hz
Generator F3 xixw Hz
Generator U1-M s Y
Generator U2-M s
Generator L3-H wws
Generator U712 sxex W
Generator 23 s W
Generator U132 W
Netz F1 uian Hz

Netz F2 winx Hz

Metz F3 xxxx Hz

Metz U1-M wwms Y
MNetz U2-M smn
Netz U3-N swn
Metz 12 waxs W

Metz U237

Metz U113 mwn
Strom 11 seu Hz
Stiom 12 s s Hz
Generator [1 s s A
Generator 2 ww x4
Generator 13w un A

<

R e RONGE!

Steckplatz DP-Kennung Bestellnuramer / Bezeichnung E-Adresse Addesse Kormmentar
0 B84 16 W orke Ausgang 0...31

—| = |||~ m || e ra =

==

Einfilgen méglich | And
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12.1.4 Installation der GSD Datei unter SIMATIC TIA Portal

Die Installation der GSD Datei
installieren.

(L1 Globale Bibliotheken

= =

nen | fp IR 1)

unter TIA Portal erfolgt Gber Extras-> Geratebeschreibungsdatei (GSD)

Totally Integrated Automation
PORTAL

[ Netsicht [IlY Geratesicht |
=

Optionen

[7] & &) @ oo 2

Profilschiene_0

o]

DrE

[<Suchen

] ) )

rier
> m
»mes
»mcru
»moi
»moe

» (@ oibQ
yima
»mao

» (@ AlkQ
» @ ko
» (@ T e
» [ interfecemodule

<]

MolE] B

=]

il
B

| < Eigenschaften  [*i}info )] %/ Diagnose |

|| Aligemein [ 10-Variablen |

[ Texte |

e rietien [

oDl

Auswahl der GSD Datei und Installation

"Geratebeschreibungsdatei installieren

Quellpfad:

|RAS71StandardIKSS_KAS_V2_KopplungKAS_KS5_GSD DateilkAS_KS5_Frofibus

Inhalt des importierten Pfads
D. Datei

Wersion Sprache Status

E hps0d97 .gsd

Vorgabe Bereits installiert

Installieren 1 | Abbrechen
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Anwendung der GSD Datei im TIA Projekt

Nach der Installation befindet sich die GSD Datei im Hardware Katalog unter Weitere Feldgerate/ Allge-
mein/ HPS GmbH und hat den Namen CBW1-DP.

Um den Profibus DP Teilnehmer in die Konfiguration des Projektes einzubinden, ist die Netzansicht zu
wahlen und das PB-1 Modul auszuwahlen.

T4 Siemens - Profibus Test

Projekr  Bearbeiten Ansicht Einfigen QOnline Extrac  Werkzeuge Fenster Hilfe <
= Totally Integrated Automation
3 [ B projektspeichern 5| ¥ 25 T2 X | Wyr (x| G T MG B B onlineverbinden ¥ Onlineverbindung wennen | 8o [N IR | 3¢ | - []] PORTAL
Profibus Te erite & Netze
Gerate |E Topologiesicht Hgﬁ-a Netzsicht H[]_f Gerdtesicht ‘ Optionen (2]
L — — — ==
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Nun muss das PB-1 Modul mit der entsprechenden Master CPU verbunden werden.

T4 Siemens - Profibus Test
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Es ist dann die Teilnehmeradresse einzustellen.
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In der Gerateansicht des PB-1 Moduls ist es nun moglich aus den entsprechenden Modulen die erfor-
derlichen Daten auszuwahlen.

T4 Siemens - Profibus Test
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Hinweis: Die Profinetkonfiguration findet in dhnlicher Weise wie die Profibuskonfiguration statt.

12.2 Modbus Server/Slave

Die KAS kann bei Bedarf mit einem Modbus TCP/IP Modul (MB1) oder einem Modbus RTU Modul (MB2)
zur Verbindung mit einem Modbus — Client/Master erweitert werden. Daflir kdnnen 64 Register zum Lesen
und vier Register zum Schreiben Uber die Parametersoftware selektiert werden. Die Auswahl erfolgt Uber
eine Combobox fiir das jeweilige Register. Die Datenlange fur jedes Register ist ein ,Wort*. Einige Analog-
werte bendtigen ein Doppelwort (D-Wort). Bei Auswahl eines Doppelwortes kann das nachste Register
nicht verwendet werden. Doppelworte sind durch den Zusatz [DINT] gekennzeichnet. Bei Auswahl von
Binarwerten ist in der Sendeliste aufgefuhrt auf welchem Bit die Meldungen liegen. Die Adressierung des
jeweiligen Moduls wird in der Parametersoftware je nach Art der Kommunikation eingestellt (siehe Kap.
4.9.3.2 bzw. Kap.4.9.3.3).

Modbusfunktionen
Modbusadresse Modbus-Funktionscode HPS-Parametersoftware Modbus Port Nummer
30001 bis 30064 04 — Alle Register lesen Register 01-64 Lesen 502
40001 bis 40008 06 — Ein Register schreiben Register 01-08 Schreiben 502
40001 bis 40008 16 — Alle Register schreiben Register 01-08 Schreiben 502
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13 Dateniibertragungsmodule Ausgénge

Das Datenlibertragungsmodul Ausgange darf nur einmal pro Gerat vorhanden sein. Wenn
eine Fernsteuerungsfunktion gewlinscht ist, ist der digitale Eingang fir die Fernsteuerung

Uber PB1, PN1, MB1 oder MB2 zu setzen.
Bitte beachten Sie die grundlegenden Sicherheitsregeln.

Wird das Bit ,Leistungssollwert* gesetzt, so wird der Uber den analogen Sollwert eingelesene
Wert als Sollwert genutzt.
Welches Bit Uber einen Impuls oder Dauersignal gesetzt wird ist wie folgt gekennzeichnet:
[IMP]= Impuls ; [DS]=Dauersignal. Bei den Impulsen ist zu beachten, dass der Impuls so

lange ansteht bis der Befehl ausgefuhrt wurde.

Modul - GSD-Datei | Bezeichnung | Bit | Liinge [ pB1 [ PNimB12 [ Typ |

[IMP] Anwahl der Betriebsart ,AUS* Bit 0 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

[IMP] Anwahl der Betriebsart ,MAN* Bit 1 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

[IMP] Anwahl der Betriebsart ,TEST* Bit 2 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

TASTFO01 [IMP] Anwahl der Betriebsart ,AUTO* Bit 3 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

Steuerbyte 1 [DS] Motorstart in der Betriebsart ,MAN* Bit 4 Byte Ox6F ByteO | 0x00DO Bool

[DS] Leistungssollwert Extern(1) / Intern(0) Bit 5 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

[IMP] Stellt das Horn aus Bit 6 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

[IMP] Reset von Stérmeldungen Bit 7 Byte 0x6F ByteO 0x00D0 Bool

[IMP] Generatorschalter Ein in Betriebsart "MAN" Bit 0 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

[IMP] Generatorschalter Aus in Betriebsart "MAN" Bit 1 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

[IMP] Netzschalter Ein in Betriebsart "MAN" Bit 2 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

TASTF02 [IMP] Netzschalter Aus in Betriebsart "MAN" Bit 3 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

Steuerbyte 2 Bit 4 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

[DS] Fernstartbefehl in ,AUTO" Bit 5 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

Bit 6 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

[DS] Lampentest Bit 7 Byte 0x6F Byte1 0x00D1 Bool

Bit 0 Byte 0x6F Byte2 0x00D2 Bool

Bit 1 Byte Ox6F Byte2 0x00D2 Bool

Bit 2 Byte Ox6F Byte2 0x00D2 Bool

TASTF03 Bit 3 Byte Ox6F Byte2 0x00D2 Bool

Frei Bit4 Byte 0x6F Byte2 0x00D2 Bool

Bit 5 Byte 0x6F Byte2 0x00D2 Bool

Bit 6 Byte 0x6F Byte2 0x00D2 Bool

Bit 7 Byte Ox6F Byte2 0x00D2 Bool

Steuerbit 9 Bit 0 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

Steuerbit 10 Bit 1 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

Steuerbit 11 Bit 2 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

TASTF04 Steuerbit 12 Bit 3 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

Steuerbyte 4 Steuerbit 13 Bit 4 Byte Ox6F Byte3 | 0x00D3 Bool

Steuerbit 14 Bit 5 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

Steuerbit 15 Bit 6 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

Steuerbit 16 Bit 7 Byte 0x6F Byte3 0x00D3 Bool

Steuerbit 1 Bit 0 Byte 0x6F Byte4 0x00D4 Bool

Steuerbit 2 Bit 1 Byte 0x6F Byted 0x00D4 Bool

Steuerbit 3 Bit 2 Byte 0x6F Byte4 0x00D4 Bool

TASTF05 Steuerbit 4 Bit 3 Byte 0x6F Byte4 0x00D4 Bool

Steuerbyte 5 Steuerbit 5 Bit 4 Byte Ox6F Byte4 | 0x00D4 Bool

Steuerbit 6 Bit 5 Byte 0x6F Byte4 0x00D4 Bool

Steuerbit 7 Bit 6 Byte 0x6F Byte4 0x00D4 Bool

Steuerbit 8 Bit7 Byte 0x6F Byte4 0x00D4 Bool

Bit 0 Byte 0x6F Byte5 Bool

Bit 1 Byte 0x6F Byte5 Bool

Bit 2 Byte 0x6F Byte5 Bool

(nur bei PB1) Bit 3 Byte Ox6F Byte5 Bool

Frei Bit 4 Byte Ox6F Byte5 Bool

Bit 5 Byte 0x6F Byte5 Bool

Bit 6 Byte 0x6F Byte5 Bool

Bit 7 Byte 0x6F Byte5 Bool
| 1- 16 Worte Ausgang (SOLLFO01) | Sollwert Leistung in xxx.x % | | Wort | 0x6F Byte6+7 | 0x00D5 | INT |
[ 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | wort | ox6FBytes+9 | oxooD6 | INT |
[ 1- 16 Worte Ausgang [ Frei | [ wort | ox6FByteto+11 [ oxo0D7 | INT |
[ 1- 16 Worte Ausgang [ Frei | [ wort [ ox6F Byte12+13 [ oxooD8 | INT |
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[ 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | wort | ox6F Byte14+15 | [Nt ]
[ 1-16 worte Ausgang | Frei | [ wort [ ox6F Byte16+17 | [ NT ]
| 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | Wort | 0x6F Byte18+19 | | INT |
[ 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | wort | ox6F Byte2o+21 | [Nt ]
| 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | Wort | 0x6F Byte22+23 | | INT |
[ 1- 16 Worte Ausgang [ Frei | [ Wort | ox6F Byte24+25 | [Nt ]
[ 1-16 worte Ausgang | Frei | [ wort [ ox6F Byte26+27 | [ NT ]
| 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | Wort | 0x6F Byte28+29 | | INT |
[ 1- 16 Worte Ausgang | Frei | | wort | ox6F Byte30+31 | [Nt ]
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14 Dateniibertragungsmodule Eingange

141  ProfibusDP (L2-Bus)

| Modul - GsD-Datei | Bezeichnung | Lange PB1
XXXX XXXX
2 - Updatezéhler xxxx 1111 -> Durchlaufzéhler von 1 bis 15 Byte 0x0097
1xxx xxxx -> Interner Bus OK(O bei Fehler)
| 3 - Kontrollbyte 1 | Anzahl der parametrierten Module | Byte 0x0098
14.2 CPU Modul
[ Modul - GSD-Datei | Bezeichnung Bit [ Lénge [ PB1 [ PN1 [ Typ
[ 114 - Drehzahl xxxx Umin | Drehzahi [ wort | oxooeE | oxo008 [ INT
| 115 - Versorgungsspg. xx.xx V | Versorgungsspannung | Wort | 0x006F | 0x0009 | INT
AL001 (Freier Eingang*) Bit 0 Wort 0x0070 0x000A Bool
AL002 (Freier Eingang*) Bit 1 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO03 (Freier Eingang*) Bit 2 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALOO4 (Freier Eingang*) Bit 3 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALOO5 (Freier Eingang*) Bit 4 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALOO6 (Freier Eingang*) Bit5 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALOO7 (Freier Eingang*) Bit 6 Wort 0x0070 0x000A Bool
) ALO08 (Freier Eingang*) Bit 7 Wort 0x0070 0x000A Bool
116 - Stoermeldungen 1 bis 16 - - -
ALO09 (Freier Eingang*) Bit 8 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO10 (Freier Eingang*) Bit9 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO11 (Freier Eingang*) Bit 10 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO12 (Freier Eingang*) Bit 11 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO13 (Freier Eingang*) Bit 12 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO14 (Freier Eingang*) Bit 13 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO15 (Freier Eingang*) Bit 14 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO16 (Freier Eingang*) Bit 15 Wort 0x0070 0x000A Bool
ALO017 (Freier Eingang*) Bit 0 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO18 (Freier Eingang*) Bit 1 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO19 (Freier Eingang*) Bit 2 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO20 (Freier Eingang*) Bit 3 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO21 (Freier Eingang*) Bit 4 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO22 (Freier Eingang*) Bit5 Wort 0x0071 0x000B Bool
AL023 (Freier Eingang*) Bit 6 Wort 0x0071 0x000B Bool
. AL024 (Freier Eingang*) Bit 7 Wort 0x0071 0x000B Bool
117 - Stoermeldungen 17 bis 32 - - -
AL025 (Freier Eingang*) Bit 8 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO26 (Freier Eingang*) Bit9 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO27 (Freier Eingang*) Bit 10 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO028 (Freier Eingang*) Bit 11 Wort 0x0071 0x000B Bool
AL029 (Freier Eingang*) Bit 12 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO030 (Freier Eingang*) Bit 13 Wort 0x0071 0x000B Bool
AL031 (Freier Eingang*) Bit 14 Wort 0x0071 0x000B Bool
ALO32 (Freier Eingang*) Bit 15 Wort 0x0071 0x000B Bool
AL033 NotAus Bit 0 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL034 Fehlstart warnend Bit 1 Wort 0x0072 0x000C Bool
ALO35 Fehlstart abstellend Bit 2 Wort 0x0072 0x000C Bool
ALO36 Fehlstart Sprinkler Bit 3 Wort 0x0072 0x000C Bool
ALO037 Drehzahlgeber defekt Bit 4 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL038 Abschaltstérung Bit 5 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL039 Versorgung UDC< Bit 6 Wort 0x0072 0x000C Bool
i AL040 Batterie 1 U< Bit7 Wort 0x0072 0x000C Bool
118 - Stoermeldungen 33 bis 48 - -
AL041 Batterie 2 U< Bit 8 Wort 0x0072 0x000C Bool
ALO42 GLS Storung Bit9 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL043 NLS Stérung Bit 10 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL044 Synzeit zu lang Bit 11 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL045 Watchdog Bit 12 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL046 Versorgung UDC> Bit 13 Wort 0x0072 0x000C Bool
AL047 Wartungszahler Bit 14 Wort 0x0072 0x000C Bool
ALO048 Ferntableau gestort Bit 15 Wort 0x0072 0x000C Bool

*Siehe Parametrierung KAS
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[ Modul - GSD-Datei [ Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ
AL049 Netzspannung << Bit 0 Wort 0x0073 0x000D Bool
AL050 Netzspannung < Bit 1 Wort 0x0073 0x000D Bool
ALO51 Netzspannung > Bit 2 Wort 0x0073 0x000D Bool
ALO052 Netzspannung >> Bit 3 Wort 0x0073 0x000D Bool
ALO53 Netzfrequenz << Bit 4 Wort 0x0073 0x000D Bool
AL054 Netzfrequenz < Bit 5 Wort 0x0073 0x000D Bool
ALO55 Netzfrequenz > Bit 6 Wort 0x0073 0x000D Bool
. ALO56 Netzfrequenz >> Bit7 Wort 0x0073 0x000D Bool
119 - Stoermeldungen 49 bis 64 -
ALO057 Netz Drehfeld Bit 8 Wort 0x0073 0x000D Bool
AL058 Netz Winkelfehler Bit 9 Wort 0x0073 0x000D Bool
ALO59 Netz Spannungsasymetrie Bit 10 Wort 0x0073 0x000D Bool
Frei Bit 11 Wort 0x0073 0x000D Bool
AL061 BDEW U(t) Zeit lauft Bit 12 Wort 0x0073 0x000D Bool
AL062 BDEW U(t) Auslésung Bit 13 Wort 0x0073 0x000D Bool
Frei Bit 14 Wort 0x0073 0x000D Bool
Frei Bit 15 Wort 0x0073 0x000D Bool
AL065 Generatorspannung << Bit 0 Wort 0x0074 0x000E Bool
AL066 Generatorspannung < Bit 1 Wort 0x0074 0x000E Bool
ALO67 Generatorspannung > Bit 2 Wort 0x0074 0x000E Bool
AL068 Generatorspannung >> Bit 3 Wort 0x0074 0x000E Bool
AL069 Generatorfrequenz << Bit 4 Wort 0x0074 0x000E Bool
ALO070 Generatorfrequenz < Bit 5 Wort 0x0074 0x000E Bool
ALO71 Generatorfrequenz > Bit 6 Wort 0x0074 0x000E Bool
. ALO72 Generatorfrequenz >> Bit 7 Wort 0x0074 0x000E Bool
120 - Stoermeldungen 65 bis 80 -
AL073 Generator Drehfeld Bit 8 Wort 0x0074 0x000E Bool
ALO074 Generator Winkelfehler Bit 9 Wort 0x0074 0x000E Bool
ALO075 Generator Spannungsasymetrie Bit 10 Wort 0x0074 0x000E Bool
ALO076 Generator Cos Phi Kapazitiv Bit 11 Wort 0x0074 0x000E Bool
AL077 Generator Cos Phi Induktiv Bit 12 Wort 0x0074 0x000E Bool
Frei Bit 13 Wort 0x0074 0x000E Bool
Frei Bit 14 Wort 0x0074 0x000E Bool
Frei Bit 15 Wort 0x0074 0x000E Bool
AL081 Netzschutz Sammelalarm Bit 0 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL082 Netzschutz U<< Bit 1 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL083 Netzschutz U< Bit 2 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL084 Netzschutz U> Bit 3 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL085 Netzschutz U>> Bit 4 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL086 Netzschutz F<< Bit5 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL087 Netzschutz F< Bit 6 Wort 0x0075 0x000F Bool
. AL088 Netzschutz F> Bit 7 Wort 0x0075 0x000F Bool
121 - Stoermeldungen 81 bis 96 -
ALO089 Netzschutz F>> Bit 8 Wort 0x0075 0x000F Bool
ALO090 Netzschutz Vektorsprung > Bit9 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL091 Netzschutz Vektorsprung >> Bit 10 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL092 Netzschutz dif Vektorsprg > Bit 11 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL093 Netzschutz dif Vektorsprg >> Bit 12 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL094 Q-U Schutz < Bit 13 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL095 Q-U Schutz << Bit 14 Wort 0x0075 0x000F Bool
Frei Bit 15 Wort 0x0075 0x000F Bool
AL097 Uberstrom I> Bit 0 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL098 Uberstrom [>> Bit 1 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL099 Uberstrom VDE0100-718 Bit 2 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL100 Uberstromzeitschutz Bit 3 Wort 0x0076 0x0010 Bool
Frei Bit 4 Wort 0x0076 0x0010 Bool
Frei Bit 5 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL103 Externe Leistungsreduzierung gest. Bit 6 Wort 0x0076 0x0010 Bool
. AL104 Leistung > Bit 7 Wort 0x0076 0x0010 Bool
122 - Stoermeldungen 97 bis 112 - -
AL105 Leistung >> Bit 8 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL106 Riickleistung > Bit9 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL107 Rickleistung >> Bit 10 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL108 Scheinleistung > Bit 11 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL109 Scheinleistung >> Bit 12 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL110 Blindleistung > Bit 13 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL111 Blindleistung >> Bit 14 Wort 0x0076 0x0010 Bool
AL112 Schieflast Bit 15 Wort 0x0076 0x0010 Bool
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AL113 Diffstrom > Bit 0 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL114 Diffstrom >> Bit 1 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL115 VDE4105 Sammelfehler Bit 2 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL116 VDE4105 — U< (80%) Bit 3 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL117 VDE4105 — U>> (115%) Bit 4 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL118 VDE4105 - F< (47,5Hz) Bit 5 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL119 VDE4105 — F> (51,5Hz) Bit 6 Wort 0x0077 0x0012 Bool

) AL120 VDE4105 — U> (Qualitat) Bit 7 Wort 0x0077 0x0012 Bool
123 - Stoermeldungen 113 bis 128 -

AL121 Unterdrehzahl Bit 8 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL122 Ueberdrehzahl Bit 9 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL123 Al1 Modul 1 — AE05 Bit 10 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL124 Al1 Modul 1 — AE06 Bit 11 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL125 Al1 Modul 1 — AEO7 Bit 12 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL126 Al1 Modul 1 — AE08 Bit 13 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL127 Al1 Modul 1 — AE09 Bit 14 Wort 0x0077 0x0012 Bool

AL128 Al1 Modul 1 — AE10 Bit 15 Wort 0x0077 0x0012 Bool
| 124 - Analogeingang 1 xxx.x % | Leistungssollwert | | Wort | 0x0078 | 0x002B | INT |
| 125 - Analogeingang 2 x.xxx cos | Cos Phi Sollwert | | wort [ oxoo79 [ oxoo2c [ INT |
| 126 - Analogausgang 1 xx.xx V | Siehe Projektierung | | Wort | 0x007A | 0x002D | INT |
| 127 - Analogausgang 2 xx.xx V | Siehe Projektierung | | Wort | 0x007B | 00002E | INT |
| 128 - Analogausgang 3 xx.xx V | Siehe Projektierung | | Wort | 0x007C | 0x002F | INT |
| 129 - Analogausgang 4 xx.xx V | Siehe Projektierung | | Wort | 0x007D | 0x0030 | INT |
| 130 - Sollwert 1 xxx.x % | Leistungssollwert | | Wort | 0x007E | 0x003E | INT |
[ 131 - sollwert 2 xxxx cos | Cos Phi Sollwert | [ wort [ oxoo7F [ oxoo3F [ INT |
| 132 - Sollwert 3 xxx.x % | Drehzahlsollw. CAN | | Wort | 0x0080 | 0x0040 | INT |
[ 133 - Soliwert 4 xxx.x | Frei | | wort | oxo081 | ox0041 [Nt ]
[ 134 - Info/Funktionswort CPU | Abhangig von STEUBYTEAO1 | [ wort [ oxoos2 [ ox0043 [ INT |

Aus Bit 0 Byte 0x0083 0x0001 Bool

Hand Bit 1 Byte 0x0083 0x0001 Bool

Test Bit 2 Byte 0x0083 0x0001 Bool

X Auto Bit 3 Byte 0x0083 0x0001 Bool
135 - Betriebsbyte 1 -

Start Bit 4 Byte 0x0083 0x0001 Bool

Leistungssollwert intern Ein Bit 5 Byte 0x0083 0x0001 Bool

Betrieb Bit 6 Byte 0x0083 0x0001 Bool

Lampentest Bit 7 Byte 0x0083 0x0001 Bool

GLS Ein Bit 0 Byte 0x0084 0x0002 Bool

NLS Ein Bit 1 Byte 0x0084 0x0002 Bool

Storstellenfreigabe verz.1 Bit 2 Byte 0x0084 0x0002 Bool

) Netzparallelbetrieb Bit 3 Byte 0x0084 0x0002 Bool
136 - Betriebsbyte 2 - -

50Hz Regelung (Inselbetrieb) Bit 4 Byte 0x0084 0x0002 Bool

DeltaF_Freigabe Bit 5 Byte 0x0084 0x0002 Bool

Synfreigabe Bit 6 Byte 0x0084 0x0002 Bool

Leistungsregler EIN Bit7 Byte 0x0084 0x0002 Bool

Abstellen Bit 0 Byte 0x0085 0x0003 Bool

Warnen Bit 1 Byte 0x0085 0x0003 Bool

Betriebsumwahl blockieren Bit 2 Byte 0x0085 0x0003 Bool

) Sprinklerbetrieb Bit 3 Byte 0x0085 0x0003 Bool
137 - Betriebsbyte 3 - -

Drehzahl tiefer Bit 4 Byte 0x0085 0x0003 Bool

Drehzahl héher Bit 5 Byte 0x0085 0x0003 Bool

Drehzahlregler Reset Bit 6 Byte 0x0085 0x0003 Bool

Fernstart Bit 7 Byte 0x0085 0x0003 Bool

Generator Spannung Bit 0 Byte 0x0086 0x0004 Bool

Netz Spannung Bit 1 Byte 0x0086 0x0004 Bool

Freier Eingang FKT 1 Bit 2 Byte 0x0086 0x0004 Bool

) Freier Eingang FKT 2 Bit3 Byte 0x0086 0x0004 Bool
138 - Betriebsbyte 4 - - -

Freier Eingang FKT 3 Bit 4 Byte 0x0086 0x0004 Bool

Netzschutz U Bit 5 Byte 0x0086 0x0004 Bool

Netzschutz F Bit 6 Byte 0x0086 0x0004 Bool

Sprinkleranforderung Bit 7 Byte 0x0086 0x0004 Bool
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Hupe Bit 0 Byte 0x0087 0x0005 Bool
Sammelstérung Bit 1 Byte 0x0087 0x0005 Bool
Netzschutzfreigabe Bit 2 Byte 0x0087 0x0005 Bool
X CosPhi Regelung Ein Bit 3 Byte 0x0087 0x0005 Bool
139 - Betriebsbyte 5 - -
Spannung tiefer Bit 4 Byte 0x0087 0x0005 Bool
Spannung héher Bit 5 Byte 0x0087 0x0005 Bool
Spannungsregler Reset Bit 6 Byte 0x0087 0x0005 Bool
Diffschutzsperre flankengesteuert Bit7 Byte 0x0087 0x0005 Bool
Aufhebung Verriegelung Bit 0 Byte 0x0088 0x0006 Bool
Zuschaltbereit Bit 1 Byte 0x0088 0x0006 Bool
Stoppmagnet Ein Bit 2 Byte 0x0088 0x0006 Bool
X Riickschaltverzégerung lauft Bit 3 Byte 0x0088 0x0006 Bool
140 - Betriebsbyte 6 - - -
Erstzuschaltfreigabe Pilot_FE Bit 4 Byte 0x0088 0x0006 Bool
Fernbedienung aktiv (PB1) Bit 5 Byte 0x0088 0x0006 Bool
BDEW Freigabe U(t) Bit 6 Byte 0x0088 0x0006 Bool
Startblockierung aktiv Bit 7 Byte 0x0088 0x0006 Bool
Zindrehzahl erreicht Bit 0 Byte 0x0089 0x0007 Bool
Fernstart Bit 1 Byte 0x0089 0x0007 Bool
Not-Stopp Bit 2 Byte 0x0089 0x0007 Bool
) Drehzahleingang (Pick-Up) Bit 3 Byte 0x0089 0x0007 Bool
141 - Eingangsbyte CPU - - -
Zuschaltfreigabe VDE4105 aktiv Bit 4 Byte 0x0089 0x0007 Bool
Sperren U-Regler (DE153) Bit5 Byte 0x0089 0x0007 Bool
Sperren F-Regler (DE154) Bit 6 Byte 0x0089 0x0007 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x0089 0x0007 Bool
DA101* Bit 0 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA102* Bit 1 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA103* Bit 2 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA104* Bit 3 Byte 0x008A 0x0031 Bool
142 - Ausgangsbyte 1 -
DA105* Bit 4 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA106* Bit 5 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA107* Bit 6 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA108* Bit 7 Byte 0x008A 0x0031 Bool
DA109* Bit 0 Byte 0x008B 0x0032 Bool
DA110* Bit 1 Byte 0x008B 0x0032 Bool
DA111* Bit 2 Byte 0x008B 0x0032 Bool
Frei Bit 3 Byte 0x008B 0x0032 Bool
143 - Ausgangsbyte 2 - -
Frei Bit 4 Byte 0x008B 0x0032 Bool
Frei Bit 5 Byte 0x008B 0x0032 Bool
Frei Bit 6 Byte 0x008B 0x0032 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x008B 0x0032 Bool
DA201* Bit 0 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA202* Bit 1 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA203* Bit 2 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA204* Bit 3 Byte 0x008C 0x0033 Bool
144 - Ausgangsbyte 3 -
DA205* Bit 4 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA206* Bit 5 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA207* Bit 6 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA208* Bit 7 Byte 0x008C 0x0033 Bool
DA209* Bit 0 Byte 0x008D 0x0034 Bool
DA210* Bit 1 Byte 0x008D 0x0034 Bool
DA211* Bit 2 Byte 0x008D 0x0034 Bool
Frei Bit 3 Byte 0x008D 0x0034 Bool
145 - Ausgangsbyte 4 - -
Frei Bit 4 Byte 0x008D 0x0034 Bool
Frei Bit 5 Byte 0x008D 0x0034 Bool
Frei Bit 6 Byte 0x008D 0x0034 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x008D 0x0034 Bool
DA301* Bit 0 Byte 0x008E 0x0035 Bool
DA302* Bit 1 Byte 0x008E 0x0035 Bool
DA303* Bit 2 Byte 0x008E 0x0035 Bool
DA304* Bit 3 Byte 0x008E 0x0035 Bool
146 - Ausgangsbyte 5 -
DA305* Bit 4 Byte 0x008E 0x0035 Bool
DA306* Bit 5 Byte 0x008E 0x0035 Bool
DA307* Bit 6 Byte 0x008E 0x0035 Bool
DA308* Bit 7 Byte 0x008E 0x0035 Bool
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DA309* Bit 0 Byte 0x008F 0x0036 Bool
DA310* Bit 1 Byte 0x008F 0x0036 Bool
DA311* Bit 2 Byte 0x008F 0x0036 Bool
Frei Bit 3 Byte 0x008F 0x0036 Bool
147 - Ausgangsbyte 6 - -
Frei Bit 4 Byte 0x008F 0x0036 Bool
Frei Bit 5 Byte 0x008F 0x0036 Bool
Frei Bit 6 Byte 0x008F 0x0036 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x008F 0x0036 Bool
DA401* Bit 0 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA402* Bit 1 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA403* Bit 2 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA404* Bit 3 Byte 0x0090 0x0037 Bool
148 - Ausgangsbyte 7 -
DA405* Bit 4 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA406* Bit 5 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA407* Bit 6 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA408* Bit 7 Byte 0x0090 0x0037 Bool
DA409* Bit 0 Byte 0x0091 0x0038 Bool
DA410* Bit 1 Byte 0x0091 0x0038 Bool
DA411* Bit 2 Byte 0x0091 0x0038 Bool
Frei Bit 3 Byte 0x0091 0x0038 Bool
149 - Ausgangsbyte 8 - -
Frei Bit 4 Byte 0x0091 0x0038 Bool
Frei Bit 5 Byte 0x0091 0x0038 Bool
Frei Bit 6 Byte 0x0091 0x0038 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x0091 0x0038 Bool
DA501* Bit 0 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA502* Bit 1 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA503* Bit 2 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA504* Bit 3 Byte 0x0092 0x0039 Bool
150 - Ausgangsbyte 9 -
DA505* Bit 4 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA506* Bit 5 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA507* Bit 6 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA508* Bit 7 Byte 0x0092 0x0039 Bool
DA509* Bit 0 Byte 0x0093 0x003A Bool
DA510* Bit 1 Byte 0x0093 0x003A Bool
DA511* Bit 2 Byte 0x0093 0x003A Bool
Frei Bit 3 Byte 0x0093 0x003A Bool
151 - Ausgangsbyte 10 - -
Frei Bit 4 Byte 0x0093 0x003A Bool
Frei Bit 5 Byte 0x0093 0x003A Bool
Frei Bit 6 Byte 0x0093 0x003A Bool
Frei Bit 7 Byte 0x0093 0x003A Bool
PM2 - DAO1 — NLS Bereit (geoffnet) Bit 0 Byte 0x0094 0x003B Bool
PM2 - DA02 — NLS Ein Bit 1 Byte 0x0094 0x003B Bool
PM2 - DAO3 — GLS Bereit (geschlossen) Bit 2 Byte 0x0094 0x003B Bool
PM2 - DA04 — GLS Ein Bit 3 Byte 0x0094 0x003B Bool
152 - Ausgangsbyte 11 -
PM2 - DA05 — Netzschutz NLS (NO) Bit 4 Byte 0x0094 0x003B Bool
PM2 - DA06 — Netzschutz GLS (NC) Bit 5 Byte 0x0094 0x003B Bool
PM2 - DAQ7 — STM Sammelmeldung (NC) Bit 6 Byte 0x0094 0x003B Bool
PM2 - DA0O8 — Watchdog (NC) Bit 7 Byte 0x0094 0x003B Bool
DM1 - DA11 — Diffschutz > Bit 0 Byte 0x0095 0x003C Bool
DM1 - DA12 — Diffschutz >> Bit 1 Byte 0x0095 0x003C Bool
Frei Bit 2 Byte 0x0095 0x003C Bool
LED1 auf dem Tableau (DIG_LED1)* Bit 3 Byte 0x0095 0x003C Bool
153 - Ausgangsbyte 12 -
LED2 auf dem Tableau (DIG_LED2)* Bit 4 Byte 0x0095 0x003C Bool
LED3 auf dem Tableau (DIG_LED3)* Bit 5 Byte 0x0095 0x003C Bool
LED4 auf dem Tableau (DIG_LED4)* Bit 6 Byte 0x0095 0x003C Bool
LED5 auf dem Tableau (DIG_LED5)* Bit7 Byte 0x0095 0x003C Bool
Frei Bit 0 Byte 0x0096 0x003D Bool
Frei Bit 1 Byte 0x0096 0x003D Bool
Frei Bit 2 Byte 0x0096 0x003D Bool
Frei Bit 3 Byte 0x0096 0x003D Bool
154 - Ausgangsbyte 13 -
PB1 - DA31* Bit 4 Byte 0x0096 0x003D Bool
PB1 — DA32* Bit 5 Byte 0x0096 0x003D Bool
PN1/MB1/MB2 — DA33* Bit 6 Byte 0x0096 0x003D Bool
Frei Bit 7 Byte 0x0096 0x003D Bool
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AL129 Al1 Modul2 — Eingang AE11 Bit 0 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL130 Al1 Modul2 — Eingang AE12 Bit 1 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL131 Al1 Modul2 — Eingang AE13 Bit 2 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL132 Al1 Modul2 — Eingang AE14 Bit 3 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL133 Al1 Modul2 — Eingang AE15 Bit4 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL134 Al1 Modul2 — Eingang AE16 Bit5 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL135 Al1 Modul3 — Eingang AE17 Bit6 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
) AL136 Al1 Modul3 — Eingang AE18 Bit7 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
174 - Stoermeldungen 129 bis 144 - -
AL137 Al1 Modul3 — Eingang AE19 Bit 8 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL138 Al1 Modul3 — Eingang AE20 Bit 9 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL139 Al1 Modul3 - Eingang AE21 Bit 10 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL140 Al1 Modul3 — Eingang AE22 Bit 11 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
Frei Bit 12 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
Frei Bit 13 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
Frei Bit 14 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
Frei Bit 15 Wort 0x00AC 0x0013 Bool
AL145 AT1 Modul1 — Eingang PT1 > * Bit 0 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL146 AT1 Modul1 — Eingang PT1 >> * Bit 1 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL147 AT1 Modul1 — Eingang PT2 > * Bit 2 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL148 AT1 Modul1 — Eingang PT2 >> * Bit 3 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL149 AT1 Modul1 — Eingang PT3 > * Bit 4 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL150 AT1 Modul1 — Eingang PT3 >> * Bit5 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL151 AT1 Modul1 — Eingang PT4 > * Bit 6 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
175 - Stoermeldungen 145 bis 160 AL152 AT1 Modul1 — E?ngang PT4 >>* B?t 7 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL153 AT1 Modul1 — Eingang PT5 > * Bit 8 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL154 AT1 Modul1 - Eingang PT5 >> * Bit 9 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL155 AT1 Modul1 — Eingang PT6 > * Bit 10 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL156 AT1 Modul1 — Eingang PT6 >> * Bit 11 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL157 AT1 Modul1 — Eingang AE23 > * Bit 12 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL158 AT1 Modul1 — Eingang AE23 >> * Bit 13 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL159 AT1 Modul1 — Eingang AE24 > * Bit 14 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL160 AT1 Modul1 — Eingang AE24 >> * Bit 15 Wort 0x00AD 0x0014 Bool
AL161 AT1 Modul2 — Eingang PT7 > * Bit 0 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL162 AT1 Modul2 — Eingang PT7 >> * Bit 1 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL163 AT1 Modul2 — Eingang PT8 > * Bit 2 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL164 AT1 Modul2 — Eingang PT8 >> * Bit 3 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL165 AT1 Modul2 — Eingang PT9 > * Bit 4 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL166 AT1 Modul2 — Eingang PT9 >> * Bit5 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL167 AT1 Modul2 — Eingang PT10 > * Bit 6 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
) AL168 AT1 Modul2 — Eingang PT10 >> * Bit 7 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
176 - Stoermeldungen 161 bis 176 - -
AL169 AT1 Modul2 — Eingang PT11 > * Bit 8 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL170 AT1 Modul2 — Eingang PT11 >> * Bit 9 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL171 AT1 Modul2 — Eingang PT12 > * Bit 10 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL172 AT1 Modul2 — Eingang PT12 >> * Bit 11 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL173 AT1 Modul2 — Eingang AE25 > * Bit 12 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL174 AT1 Modul2 — Eingang AE25 >> * Bit 13 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL175 AT1 Modul2 — Eingang AE26 > * Bit 14 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL176 AT1 Modul2 — Eingang AE26 >> * Bit 15 Wort 0x00AE 0x0015 Bool
AL177 J1939 Sammelalarm gelb Bit 0 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL178 J1939 Sammelalarm rot Bit 1 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL179 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 2 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL180 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 3 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL181 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 4 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL182 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 5 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL183 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 6 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
. AL184 J1939 Alarm - Motortyp abhangig Bit 7 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
177 - Stoermeldungen 177 bis 192 — -
AL185 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 8 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL186 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 9 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL187 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 10 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL188 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 11 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL189 J1939 Alarm - Motortyp abhangig Bit 12 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL190 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 13 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL191 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 14 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
AL192 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 15 Wort 0x00AF 0x0016 Bool
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AL193 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 0 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL194 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 1 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL195 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 2 Wort 0x00B0 0x0017 Bool
AL196 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 3 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL197 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 4 Wort 0x00B0 0x0017 Bool
AL198 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 5 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL199 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 6 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
) AL200 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 7 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
178 - Stoermeldungen 193 bis 208 — -
AL201 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 8 Wort 0x00B0 0x0017 Bool
AL202 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 9 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL203 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 10 Wort 0x00B0 0x0017 Bool
AL204 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 11 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL205 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 12 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL206 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 13 Wort 0x00B0O 0x0017 Bool
AL207 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 14 Wort 0x00B0 0x0017 Bool
AL208 J1939 Alarm - Motortyp abhangig Bit 15 Wort 0x00B0 0x0017 Bool
AL209 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 0 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL210 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 1 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL211 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 2 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL212 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 3 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL213 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 4 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL214 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 5 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL215 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 6 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
179 - Stoermeldungen 209 bis 224 AL216 J1939 Alarm - Motortyp abh%ng?g B?t 7 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL217 J1939 Alarm - Motortyp abhangig Bit 8 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL218 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 9 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL219 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 10 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL220 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 11 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL221 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 12 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL222 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 13 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL223 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 14 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL224 J1939 Alarm - Motortyp abhangig Bit 15 Wort 0x00B1 0x0018 Bool
AL225 J1939 Alarm - Motortyp abhangig Bit 0 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL226 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 1 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL227 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 2 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL228 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 3 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL229 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 4 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL230 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 5 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL231 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 6 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
. AL232 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 7 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
180 - Stoermeldungen 225 bis 240 — -
AL233 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 8 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL234 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 9 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL235 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 10 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL236 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 11 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL237 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 12 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL238 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 13 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL239 J1939 Alarm - Motortyp abhéngig Bit 14 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL240 J1939 CAN BUS Fehler Bit 15 Wort 0x00B2 0x0019 Bool
AL241 (Freier Eingang*) Bit 0 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL242 (Freier Eingang*) Bit 1 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL243 (Freier Eingang*) Bit 2 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL244 (Freier Eingang*) Bit3 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL245 (Freier Eingang*) Bit 4 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL246 (Freier Eingang*) Bit5 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL247 (Freier Eingang*) Bit 6 Wort 0x00B3 0x001A Bool
. AL248 (Freier Eingang*) Bit 7 Wort 0x00B3 0x001A Bool
181 - Stoermeldungen 241 bis 256 - - -
AL249 (Freier Eingang*) Bit 8 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL250 (Freier Eingang*) Bit9 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL251 (Freier Eingang*) Bit 10 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL252 (Freier Eingang*) Bit 11 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL253 (Freier Eingang*) Bit 12 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL254 (Freier Eingang*) Bit 13 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL255 (Freier Eingang*) Bit 14 Wort 0x00B3 0x001A Bool
AL256 - Gesperrt Bit 15 Wort 0x00B3 0x001A Bool
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| 182 - Stoermeldungen 257 bis 272 | Nicht freigegeben in der KAS [ Bito-15 [ wort [ oxooB4 [ ox001B [ Bool |
| 183 - Stoermeldungen 273 bis 288 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooB5 [ ox001Cc | Bool |
| 184 - Stoermeldungen 289 bis 304 | Nicht freigegeben in der KAS [ Bito-15 [ wort [ oxooB6 [ 0x001D [ Bool |
| 185 - Stoermeldungen 305 bis 320 | Nicht freigegeben in der KAS | Bit 0-15 | Wort | 0x00B7 | 0x001E | Bool |
| 186 - Stoermeldungen 321 bis 336 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooB8 | ox001F | Bool |
| 187 - Stoermeldungen 337 bis 352 | Nicht freigegeben in der KAS | Bit 0-15 | Wort | 0x00B9 | 0x0020 | Bool |
| 188 - Stoermeldungen 353 bis 368 | Nicht freigegeben in der KAS | Bit 0-15 | Wort | 0x00BA | 0x0021 | Bool |
| 189 - stoermeldungen 369 bis 384 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooBB | 0x0022 [ Bool |
| 190 - Stoermeldungen 385 bis 400 | Nicht freigegeben in der KAS | Bit 0-15 | Wort | 0x00BC | 0x0023 | Bool |
| 191 - Stoermeldungen 401 bis 416 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooBD [ 0x0024 | Bool |
[ 192 - Stoermeldungen 417 bis 432 | Nicht freigegeben in der KAS [ Bito-15 [ wort [ oxooBE [ 0x0025 [ Bool |
| 193 - Stoermeldungen 433 bis 448 | Nicht freigegeben in der KAS | Bit 0-15 | Wort | 0x00BF | 0x0026 | Bool |
| 194 - stoermeldungen 449 bis 464 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooco | oxo027 | Bool |
| 195 - Stoermeldungen 465 bis 480 | Nicht freigegeben in der KAS | Bit 0-15 | Wort | 0x00C1 | 0x0028 | Bool |
| 196 - Stoermeldungen 481 bis 496 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooc2 [ ox0020 | Bool |
[ 197 - Stoermeldungen 497 bis 512 | Nicht freigegeben in der KAS | Bito-15 [ wort [ oxooca ] ox002A | Bool |
[ 207 — kwH-Zahler xxxxx kWh [ | [ bwort [ oxoocD [ oxooD9 | DINT |
| 208 — startzahler xxxxx Start(s) | | | Dwort [ oxoocE | oxooDA | DINT |
| 209 — Betriebsstunden xxxxx h | | | D-Wort | 0x00CF | 0x00DB | DINT |

234 — CAN Bild1 / Wort 1-8 8 Analogwerte lesen 8 x D-Wort 0x00E8 0x00F4 DINT

235 — CAN Bild2 / Wort 1-8 8 Analogwerte lesen 8 x D-Wort 0x00E9 0x00F5 DINT

236 — CAN Bild3 / Wort 1-8 8 Analogwerte lesen 8 x D-Wort 0x00EA 0x00F6 DINT

237 — CAN Bild4 / Wort 1-8 8 Analogwerte lesen 8 x D-Wort 0x00EB 0x00F7 DINT

238 — CAN Bild5 8 Binarwerte lesen 8 x D-Wort 0x00EC 0x00F8 DINT

239 — CAN Bild6 5 Binarwerte schreiben 5 x D-Wort 0x00ED 0x00F9 DINT

240 — CAN Bildé 3 Analogwerte schreiben 3 x D-Wort 0x00EE 0x00FA DINT

* Siehe Parametrierung KAS

14.3 PM2 Modul
[ Modul - GSD-Datei [ Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ |
| 4 - Generator F1 xx.xx Hz | Generatorfrequenz L1 | | Wort | 0x0000 | 0x0066 | INT |
| 5 - Generator F2 xx.xx Hz | Generatorfrequenz L2 | | Wort | 0x0001 | 0x0067 | INT |
| 6 - Generator F3 xx.xx Hz | Generatorfrequenz L3 | | Wort | 0x0002 | 0x0068 | INT |
| 7 - Generator U1-N xxxx V | Generatorspannung L1-N | | Wort | 0x0003 | 0x006C | INT |
| 8 - Generator U2-N xxxx V | Generatorspannung L2-N | | Wort | 0x0004 | 0x006D | INT |
| 9 - Generator U3-N xxxx V | Generatorspannung L3-N | | Wort | 0x0005 | 0x006E | INT |
| 10 - Generator U1-U2 xxxx V | Generatorspannung L1-2 | | Wort | 0x0006 | 0x006F | INT |
| 11 - Generator U2-U3 xxxx V | Generatorspannung L2-3 | | Wort | 0x0007 | 0x0070 | INT |
| 12 - Generator U3-U1 xxxx V | Generatorspannung L3-1 | | Wort | 0x0008 | 0x0071 | INT |
| 13 - Netz F1 xx.xx Hz | Netz-/ Sammelschienenfrequenz L1 | | Wort | 0x0009 | 0x0079 | INT |
[ 14 - Netz F2 xx.xx Hz | Netz/ sammelschienenfrequenz L2 | | wort [ oxoooa [ oxooza [ INT |
[ 15 - Netz F3 xx.xx Hz | Netz-/ Sammelschienenfrequenz L3 | [ wort [ oxoooB  Joxoo7B8 [ INT |
| 16 - Netz U1-N xxxx V | Netz-/ Sammelschienenspannung L1-N | | Wort | 0x000C | 0x007F | INT |
[ 17 - Netz U2-N xoxx V | Netz+/ sammelschienenspannung L2-N | | wort [ oxoooD [ oxcos0 [ INT |
| 18 - Netz U3-N xxxx V | Netz-/ Sammelschienenspannung L3-N | | Wort | 0x000E | 0x0081 | INT |
| 19 - Netz U1-U2 xxxx V | Netz-/ Sammelschienenspannung L1-L2 | | Wort | 0x000F | 0x0082 | INT |
[ 20 - Netz U2-U3 xxxx v | Netz-/ Sammelschienenspannung L2-L3 | [ wort | oxo010 | oxo083 [Nt ]
| 21 - Netz U3-U1 xxxx V | Netz-/ Sammelschienenspannung L3-L1 | | Wort | 0x0011 | 0x0084 | INT |
| 22 - Strom I1 xx.xx Hz | Generatorstromfrequenz 11 | | Wort | 0x0012 | 0x008A | INT |
| 23 - Strom 12 xx.xx Hz | Generatorstromfrequenz 12 | | Wort | 0x0013 | 0x008B | INT |
| 24 - Generator 11 xxxx.xx A | Generatorstrom |1 | | D-Wort | 0x0014 | 0x008D | DINT |
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[ Modul - GSD-Datei [ Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ |
| 25 - Generator 12 xxxx.xx A | Generatorstrom 12 | | D-Wort | 0x0015 | 0x008E | DINT |
| 26 - Generator I3 xxxx.xx A | Generatorstrom 13 | | D-Wort | 0x0016 | 0x008F | DINT |
[ 27 - Generator P1 xooox.xx kW | Generator Wirkleistung L1 | [ Dwort [ oxo017 [ ox0095 | DINT |
| 28 - Generator P2 xxxx.xx kW | Generator Wirkleistung L2 | | D-Wort | 0x0018 | 0x0096 | DINT |
[ 29 - Generator P3 xxxx.xx kW | Generator Wirkleistung L3 | | p-wort | oxo019 | oxo097 [ onT ]
| 30 - Generator S1 xxxx.xx kVA | Generator Scheinleistung L1 | | D-Wort | 0x001A | 0x0098 | DINT |
| 31 - Generator S2 xxxx.xx kVA | Generator Scheinleistung L2 | | D-Wort | 0x001B | 0x0099 | DINT |
| 32- Generator S3 xxxxxxkVA | Generator Scheinleistung L3 | | p-wort [ oxoo1c J oxoo9A [ DINT |
| 33 - Gen. Wirkleistung xxxx.xx kW | Generator Wirkleistung Gesamt | | D-Wort | 0x001D | 0x009B | DINT |
| 34 - Gen. Blindleistung xxxx.xx KVAR | Generator Blindleistung Gesamt | | pwort [ oxo01E [ oxoooc | DINT |
| 35 - Gen. Scheinleistung xxxx.xx kVA | Generator Scheinleistung Gesamt | | D-Wort | 0x001F | 0x009D | DINT |
| 36 - Generator CosPhi +/- 1.xxx | Generator CosPhi | | Wort | 0x0020 | 0x009E | INT |
[ 37 -Netz U1 xxxx % | Netz+/ sammelschienenspannung L1 | [ wort | ox0021 | oxo085 [ NT ]
| 38 - Netz U2 xxx.x % | Netz-/ Sammelschienenspannung L2 | | Wort | 0x0022 | 0x0086 | INT |
[ 39 - Netz U3 xxx.x % | Netz-/ Sammelschienenspannung L3 | [ wort [ ox0023 [ oxco87 [ INT |
| 40 - Generator U1 xxx.x % | Generatorspannung L1 | | Wort | 0x0024 | 0x0072 | INT |
| 41 - Generator U2 xxx.x % | Generatorspannung L2 | | Wort | 0x0025 | 0x0073 | INT |
| 42 - Generator U3 xxx.x % | Generatorspannung L3 | | Wort | 0x0026 | 0x0074 | INT |
| 43 - Generator |1 xxx.x % | Generatorstrom L1 | | Wort | 0x0027 | 0x0090 | INT |
| 44 - Generator 12 xxx.x % | Generatorstrom L2 | | Wort | 0x0028 | 0x0091 | INT |
| 45 - Generator I3 xxx.x % | Generatorstrom L3 | | Wort | 0x0029 | 0x0092 | INT |
| 46 - Generator P1 xxx.x % | Generator Wirkleistung L1 | | Wort | 0x002A | 0x009F | INT |
[ 47 - Generator P2 xxx.x % | Generator Wirkleistung L2 | [ wort [ oxo02B [ oxooa0 [ INT |
[ 48 - Generator P3 xxx.x % | Generator Wirkleistung L3 | [ wort [ oxoo2c [ oxooat [ INT |
| 49 - Generator S1 xxx.Xx % | Generator Scheinleistung L1 | | Wort | 0x002D | 0x00A2 | INT |
| 50 - Generator S2 xxx.x % | Generator Scheinleistung L2 | | Wort | 0x002E | 0x00A3 | INT |
| 51 - Generator S3 xxx.x % | Generator Scheinleistung L3 | | Wort | 0x002F | 0x00A4 | INT |
| 52 - Gen. Scheinleistung xxx.x % | Generator Scheinleistung Gesamt | | Wort | 0x0030 | 0x00A5 | INT |
| 53 - Gen. Blindleistung xxxx% | Generator Blindleistung Gesamt | [ wort | ox0031 [ oxooae [ INT ]
| 54 - Gen. Gesamtleistung xxx.x % | Generator Wirkleistung Gesamt | | Wort | 0x0032 | 0x00A7 | INT |
Frei Bit 0 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
Winkel fiir SYN Bit 1 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
Erdstrom in xxx.x % Bit 2 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
. Erdstrom in xxxx.x A Bit 3 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
PM2 Steuerbyte fiir Infowort - -
Frei Bit 4 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
Frei Bit 5 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
Frei Bit 6 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x0033 0x00A8 Bool
[ PMm2 Infowort | Anzeige laut Steuerbyte | [ wort | ox0034 [ oxoome [ INT ]
| 55 - Gen. Winkel L1-2 xxx° | Generatorspannung Winkel L1-L2 | | Wort | 0x0033 | 0x0069 | INT |
| 56 - Gen. Winkel L2-3 xxx® | Generatorspannung Winkel L2-L3 | | wort [ ox0034 [ oxooea [ INT |
[ 57 - Gen. Winkel L3-1 xxx° | Generatorspannung Winkel L3-L1 | [ wort [ oxo035 [ oxooeB [ INT |
[ 58 - Netz Winkel L1-2 xxx® | Netzspannung Winkel L1-L2 | [ wort [oxo036 [ oxoorc [ INT |
[ 59 - Netz Winkel L2-3 xxx® | Netzspannung Winkel L2-L3 | [ wort | ox0037 [oxoorD [ INT ]
[ 60 - Netz Winkel L3-1 xxx° | Netzspannung Winkel L3-L1 | [ wort [ oxo038 [ oxoo7E [ INT |
| 61 - Strom Winkel L1-2 xxx° | Generatorstrom Winkel 11-12 | | Wort | 0x0039 | 0x008C | INT |
Generatorspg. erkannt L1 Bit 0 Byte 0x003A 0x005F Bool
Generatorspg. erkannt L2 Bit 1 Byte 0x003A 0x005F Bool
Generatorspg. erkannt L3 Bit 2 Byte 0x003A 0x005F Bool
Nennspannung erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x003A 0x005F Bool
62 - Gen. Spannungsbyte -
Spannung > Bit 4 Byte 0x003A 0x005F Bool
Spannung < Bit 5 Byte 0x003A 0x005F Bool
Spannung >> Bit 6 Byte 0x003A 0x005F Bool
Spannung << Bit 7 Byte 0x003A 0x005F Bool
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Generatorfreq. erkannt L1 Bit 0 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Generatorfreq. erkannt L2 Bit 1 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Generatorfreq. erkannt L3 Bit 2 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Nennfrequenz erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x003B 0x0060 Bool
63 - Gen. Frequenzbyte -
Frequenz > Bit 4 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Frequenz < Bit5 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Frequenz >> Bit 6 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Frequenz << Bit7 Byte 0x003B 0x0060 Bool
Netzschutz Vektor > Bit 0 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Netzschutz Vektor >> Bit 1 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Netzschutz U> Bit 2 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Netzschutz U< Bit 3 Byte 0x003C 0x0061 Bool
64 - Gen. Netzschutzbyte -
Netzschutz F> Bit 4 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Netzschutz F< Bit 5 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Netzschutz Sammelalarm Bit 6 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Netzschutz freigegeben Bit 7 Byte 0x003C 0x0061 Bool
Dif. Vektorsprung L1 > (plus) Bit 0 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Dif. Vektorsprung L2 > (plus) Bit 1 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Dif. Vektorsprung L3 > (plus) Bit 2 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Dif. Vektorsprung L1 > (minus) Bit 3 Byte 0x003D 0x0062 Bool
65 - Gen. Vektorbyte 1 - - -
Dif. Vektorsprung L2 > (minus) Bit 4 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Dif. Vektorsprung L2 > (minus) Bit 5 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Netzschutz U<< Bit 6 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Netzschutz U>> Bit7 Byte 0x003D 0x0062 Bool
Dif. Vektorsprung L1 >> (plus) Bit 0 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Dif. Vektorsprung L2 >> (plus) Bit 1 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Dif. Vektorsprung L3 >> (plus) Bit 2 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Dif. Vektorsprung L1 >> (minus) Bit 3 Byte 0x003E 0x0063 Bool
66 - Gen. Vektorbyte 2 - - -
Dif. Vektorsprung L2 >> (minus) Bit 4 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Dif. Vektorsprung L2 >> (minus) Bit 5 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Netzschutz F<< Bit 6 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Netzschutz F>> Bit7 Byte 0x003E 0x0063 Bool
Generator Drehfeldfehler Bit 0 Byte 0x003F 0x0064 Bool
Spannungswinkelfehler L1 Bit 1 Byte 0x003F 0x0064 Bool
Spannungswinkelfehler L2 Bit 2 Byte 0x003F 0x0064 Bool
. Spannungswinkelfehler L3 Bit 3 Byte 0x003F 0x0064 Bool
67 - Gen. Winkelbyte - -
Spannungsasymetrie Bit 4 Byte 0x003F 0x0064 Bool
Q-U Schutz < Bit 5 Byte 0x003F 0x0064 Bool
Cos Phi Kapazitiv Bit 6 Byte 0x003F 0x0064 Bool
Cos Phi Induktiv Bit 7 Byte 0x003F 0x0064 Bool
SYN-Impuls Bit 0 Byte 0x0040 0x0065 Bool
Delta F OK Bit 1 Byte 0x0040 0x0065 Bool
Delta U OK Bit 2 Byte 0x0040 0x0065 Bool
o Impuls Spannung + Bit 3 Byte 0x0040 0x0065 Bool
68 - Gen. Synchronisationsbyte -
Impuls Spannung - Bit 4 Byte 0x0040 0x0065 Bool
Impuls Frequenz + Bit 5 Byte 0x0040 0x0065 Bool
Impuls Frequenz - Bit 6 Byte 0x0040 0x0065 Bool
Q-U Schutz << Bit 7 Byte 0x0040 0x0065 Bool
Netzspg. erkannt L1 Bit 0 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Netzspg. erkannt L2 Bit 1 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Netzspg. erkannt L3 Bit 2 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Nennspannung erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x0041 0x0075 Bool
69 - Netz Spannungsbyte -
Spannung > Bit 4 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Spannung < Bit 5 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Spannung >> Bit6 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Spannung << Bit7 Byte 0x0041 0x0075 Bool
Netzfreq. erkannt L1 Bit 0 Byte 0x0042 0x0076 Bool
Netzfreq. erkannt L2 Bit 1 Byte 0x0042 0x0076 Bool
Netzfreq. erkannt L3 Bit 2 Byte 0x0042 0x0076 Bool
Nennfrequenz erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x0042 0x0076 Bool
70 - Netz Frequenzbyte -
Frequenz > Bit 4 Byte 0x0042 0x0076 Bool
Frequenz < Bit5 Byte 0x0042 0x0076 Bool
Frequenz >> Bit 6 Byte 0x0042 0x0076 Bool
Frequenz << Bit 7 Byte 0x0042 0x0076 Bool
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Netz Drehfeldfehler Bit 0 Byte 0x0043 0x0078 Bool

Spannungswinkelfehler L1 Bit 1 Byte 0x0043 0x0078 Bool

Spannungswinkelfehler L2 Bit 2 Byte 0x0043 0x0078 Bool

. Spannungswinkelfehler L3 Bit 3 Byte 0x0043 0x0078 Bool
71 - Netz Winkelbyte - -

Spannungsasymetrie Bit 4 Byte 0x0043 0x0078 Bool

Frei Bit 5 Byte 0x0043 0x0078 Bool

BDEW U(t) Zeit lauft Bit 6 Byte 0x0043 0x0078 Bool

BDEW U(t) Auslésung Bit7 Byte 0x0043 0x0078 Bool

Generatorstrom erkannt 11 Bit 0 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Generatorstrom erkannt 12 Bit 1 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Generatorstrom erkannt 13 Bit 2 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Nennstrom erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x0044 0x0088 Bool

72 - Gen Strombyte — -

Uberstrom > Bit 4 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Uberstrom >> Bit 5 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Uberstrom VDE100-718 Bit 6 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Uberstromzeitschutz Bit7 Byte 0x0044 0x0088 Bool

Belastet Bit 0 Byte 0x0045 0x0093 Bool

Leistung > Bit 1 Byte 0x0045 0x0093 Bool

Leistung >> Bit 2 Byte 0x0045 0x0093 Bool

. Rckleistung > Bit 3 Byte 0x0045 0x0093 Bool
73 - Gen. Leistungsbyte — - -

Rickleistung >> Bit 4 Byte 0x0045 0x0093 Bool

Schieflast Bit 5 Byte 0x0045 0x0093 Bool

KWH Puls Bit 6 Byte 0x0045 0x0093 Bool

Frei Bit 7 Byte 0x0045 0x0093 Bool

Scheinleistung > Bit 0 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Scheinleistung >> Bit 1 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Blindleistung > Bit 2 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Blindleistung >> Bit 3 Byte 0x0046 0x0094 Bool

74 - Gen. S/Q-byte n -

Frei Bit 4 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Frei Bit 5 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Frei Bit 6 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Frei Bit 7 Byte 0x0046 0x0094 Bool

Strom Drehfeld rechts Bit 0 Byte 0x0047 0x0089 Bool

Strom Drehfeld links Bit 1 Byte 0x0047 0x0089 Bool

Frei Bit 2 Byte 0x0047 0x0089 Bool

. Frei Bit 3 Byte 0x0047 0x0089 Bool
75 - Gen. Stromrichtungsbyte - -

Frei Bit 4 Byte 0x0047 0x0089 Bool

Frei Bit 5 Byte 0x0047 0x0089 Bool

Frei Bit 6 Byte 0x0047 0x0089 Bool

Frei Bit 7 Byte 0x0047 0x0089 Bool

VDE4105 Sammelfehler Bit0 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

VDE4105 U< (80%) Bit 1 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

VDE4105 U> (115%) Bit 2 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

VDE4105 F< (47,5Hz) Bit 3 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

173 - VDE4105 Zustandsbyte -

VDE4105 F> (51,5Hz) Bit 4 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

VDE4105 U> (Qualitat) Bit 5 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

Frei Bit 6 Byte 0x00AB 0x0077 Bool

VDE4105 Zuschaltfreigabe Bit7 Byte 0x00AB 0x0077 Bool
14.4 DM1 Modul
Modul - GSD-Datei [ Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [Typ |
| 76 - F intern Strom L1 xx.xx Hz | Interner Strom Frequenz |1 | | Wort | 0x0048 | 0x00AD | INT |
| 77 - F intern Strom L2 xx.xx Hz | Interner Strom Frequenz 12 | | Wort | 0x0049 | 0x00AE | INT |
| 78 - F extern Strom L1 xx.xx Hz | Externer Strom Frequenz I1 | | Wort | 0x004A | 0x00B8 | INT |
| 79 - F extern Strom L2 xx.xx Hz | Externer Strom Frequenz 12 | | Wort | 0x004B | 0x00B9 | INT |
[ 80 - stabiler Strom L1 xxxxxA | Stabiler Strom I1 | | D-wort [ oxooac T oxooca [ DINT |
[ 81 - stabiler Strom L2 xxxxx A | Stabiler Strom 12 | [ bwort [ oxo04D [ oxooca [ DINT |
| 82- stabiler Strom L3 xxxxx A [ Stabiler Strom 13 | | bwort [ oxoo4 [ oxoocs | DINT |
[ 83 -interner Strom L1 xxxxx A | Interner Strom I1 | | p-wort [ oxo04F  J oxooB2 | DINT |
| 84 - interner Strom L2 xxx.xx A | Interner Strom 12 | | D-Wort | 0x0050 | 0x00B3 | DINT |
| 85 - interner Strom L3 xxxxx A [ Interner Strom I3 | | Dwort [ ox0051 | oxooB4 [ DINT ]
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| 86 - externer Strom L1 xxx.xx A | Externer Strom 1 | | D-Wort | 0x0052 | 0x00BD | DINT |
| 87 - externer Strom L2 xxx.xx A | Externer Strom 12 | | D-Wort | 0x0053 | 0x00BE | DINT |
| 88 - externer Strom L3 xxx.xx A | Externer Strom 13 | | D-Wort | 0x0054 | 0x00BF | DINT |
| 89 - Differenz Strom L1 xxx.xx A | Differenz Strom I1 | | D-Wort | 0x0055 | 0x00C6 | DINT |
[ 90 - Differenz Strom L2 xxxxx A | Differenz Strom 12 | | p-wort | oxo056 [ oxoocz [ DINT ]
| 91 - Differenz Strom L3 xxx.xx A | Differenz Strom 13 | | D-Wort | 0x0057 | 0x00C8 | DINT |
| 92 - stabiler Strom 11 xxx.x % | Stabiler Strom 11 | | Wort | 0x0058 | 0x00C9 | INT |
| 93 - stabiler Strom 12 xxx.x % | stabiler Strom 12 | [ wort [ oxoos9 [ oxcoca [ INT |
[ 94 - stabiler Strom 13 xxx.x % | stabiler Strom 13 | [ wort [ oxoosA [ oxoocB [ INT |
| 95 - interner Strom 11 xxx.x % | Interner Strom 11 | | Wort | 0x005B | 0x00B5 | INT |
| 96 - interner Strom 12 xxx.x % | Interner Strom 12 | | Wort | 0x005C | 0x00B6 | INT |
| 97 - interner Strom 13 xxx.x % | Interner Strom 13 | | Wort | 0x005D | 0x00B7 | INT |
| 98 - externer Strom I1 xxx.x % | Externer Strom 1 | | Wort | 0x005E | 0x00CO0 | INT |
| 99 - externer Strom 12 xxx.x % | Externer Strom 12 | | Wort | 0x005F | 0x00C1 | INT |
| 100 - externer Strom I3 xxx.x % | Externer Strom 13 | | Wort | 0x0060 | 0x00C2 | INT |
[ 101 - Differenz Strom 11 xxxx % | Differenz Strom I1 | [ wort | oxo061 [ oxoocc [ INT ]
| 102 - Differenz Strom 12 xxx.x % | Differenz Strom 12 | | Wort | 0x0062 | 0x00CD | INT |
| 103 - Differenz Strom I3 xxx.x % | Differenz Strom I3 | [ wort [ oxo063 [ oxoocE [ INT |
[ 104 - Winkel intern 11-12 xxx° [ Interner Strom Winkel 11-12 | [ wort [ oxooe4 [ oxooaF [ INT |
[ 105 - Winkel intern 12-13 xxx® [ Interner Strom Winkel 12-13 | [ wort [ oxooe5 [ oxooBo [ INT |
[ 106 - Winkel intern 13-11 xxx® | Interner Strom Winkel 13-11 | [ wort | oxo0e6 | oxo0B1 [ NT ]
[ 107 - Winkel extern 11-12 xxx° [ Extemer Strom Winkel 11-12 | [ wort [ oxoo67 [ oxooBA [ INT |
| 108 - Winkel extern 12-13 xxx® | Externer Strom Winkel 12-13 | | wort [ oxooe8 [ oxooBB [ INT |
[ 109 - Winkel extern 13-11 oc° | Extemer Strom Winkel 13-11 | [ wort [ oxooe9 [ oxooBc [ INT |
| 110 - Winkel intern/extern L1 xxx® | Intern/Extern Strom Winkel |1 | | Wort | 0x006A | 0x00CF | INT |

Strom intern erkannt 11 Bit 0 Byte 0x006B 0x00AA Bool
Strom intern erkannt 12 Bit 1 Byte 0x006B 0x00AA Bool
Strom intern erkannt I3 Bit 2 Byte 0x006B 0x00AA Bool
. Nennstrom erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x006B 0x00AA Bool
111 - Diff.byte Intern - -
Frei Bit 4 Byte 0x006B 0x00AA Bool
Frei Bit 5 Byte 0x006B 0x00AA Bool
Diffstom > Bit 6 Byte 0x006B 0x00AA Bool
Diffstrom >> Bit 7 Byte 0x006B 0x00AA Bool
Strom extern erkannt 11 Bit 0 Byte 0x006C 0x00AB Bool
Strom extern erkannt 12 Bit 1 Byte 0x006C 0x00AB Bool
Strom extern erkannt I3 Bit 2 Byte 0x006C 0x00AB Bool
. Nennstrom erkannt L1+2+3 Bit 3 Byte 0x006C 0x00AB Bool
112 - Diff.byte Extern - -
Frei Bit 4 Byte 0x006C 0x00AB Bool
Frei Bit 5 Byte 0x006C 0x00AB Bool
85% ID bei 500% Auslésung Bit 6 Byte 0x006C 0x00AB Bool
100% ID Auslésung Bit 7 Byte 0x006C 0x00AB Bool
Auslésung gesperrt Uber DE Bit 0 Byte 0x006D 0x00AC Bool
Auslésung gesperrt U. Delta ID Bit 1 Byte 0x006D 0x00AC Bool
Frei Bit 2 Byte 0x006D 0x00AC Bool
X Frei Bit 3 Byte 0x006D 0x00AC Bool
113 - Diff. Sperrbyte - -
Frei Bit 4 Byte 0x006D 0x00AC Bool
Frei Bit 5 Byte 0x006D 0x00AC Bool
Frei Bit 6 Byte 0x006D 0x00AC Bool
Frei Bit 7 Byte 0x006D 0x00AC Bool
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14.5 DI1 Modul

[ Modul - GSD-Datei [ Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ
DE101* Bit 0 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
DE102* Bit 1 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
DE103* Bit 2 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
) DE104* Bit 3 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
198 - Eingangsbyte 1 -
DE105* Bit 4 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
DE106* Bit 5 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
DE107* Bit 6 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
DE108* Bit 7 Byte 0x00C4 0x0056 Bool
DE109* Bit 0 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
DE110* Bit 1 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
DE111* Bit 2 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
) DE112* Bit 3 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
199- Eingangsbyte 2 -
DE113* Bit 4 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
DE114* Bit 5 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
DE115* Bit 6 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
DE116* Bit 7 Byte 0x00C5 0x0057 Bool
DE117* Bit 0 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
DE118* Bit 1 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
DE119* Bit 2 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
) DE120* Bit 3 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
200 - Eingangsbyte 3 -
DE121* Bit 4 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
DE122* Bit 5 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
Frei Bit 6 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
Frei Bit 7 Byte 0x00C6 0x0058 Bool
DE201* Bit 0 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
DE202* Bit 1 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
DE203* Bit 2 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
. DE204* Bit 3 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
201 - Eingangsbyte 4 -
DE205* Bit 4 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
DE206* Bit 5 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
DE207* Bit 6 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
DE208* Bit 7 Byte 0x00C7 0x0059 Bool
DE209* Bit 0 Byte 0x00C8 0x005A Bool
DE210* Bit 1 Byte 0x00C8 0x005A Bool
DE211* Bit 2 Byte 0x00C8 0x005A Bool
) DE212* Bit 3 Byte 0x00C8 0x005A Bool
202 - Eingangsbyte 5 -
DE213* Bit4 Byte 0x00C8 0x005A Bool
DE214* Bit 5 Byte 0x00C8 0x005A Bool
DE215* Bit 6 Byte 0x00C8 0x005A Bool
DE216* Bit 7 Byte 0x00C8 0x005A Bool
DE217* Bit 0 Byte 0x00C9 0x005B Bool
DE218* Bit 1 Byte 0x00C9 0x005B Bool
DE219* Bit 2 Byte 0x00C9 0x005B Bool
) DE220* Bit 3 Byte 0x00C9 0x005B Bool
203 - Eingangsbyte 6 -
DE221* Bit 4 Byte 0x00C9 0x005B Bool
DE222* Bit 5 Byte 0x00C9 0x005B Bool
Frei Bit 6 Byte 0x00C9 0x005B Bool
Frei Bit 7 Byte 0x00C9 0x005B Bool
DE301* Bit 0 Byte 0x00CA 0x005C Bool
DE302* Bit 1 Byte 0x00CA 0x005C Bool
DE303* Bit 2 Byte 0x00CA 0x005C Bool
. DE304* Bit 3 Byte 0x00CA 0x005C Bool
204 - Eingangsbyte 7 -
DE305* Bit 4 Byte 0x00CA 0x005C Bool
DE306* Bit 5 Byte 0x00CA 0x005C Bool
DE307* Bit 6 Byte 0x00CA 0x005C Bool
DE308* Bit 7 Byte 0x00CA 0x005C Bool
DE309* Bit 0 Byte 0x00CB 0x005D Bool
DE310* Bit 1 Byte 0x00CB 0x005D Bool
DE311* Bit 2 Byte 0x00CB 0x005D Bool
) DE312* Bit 3 Byte 0x00CB 0x005D Bool
205 - Eingangsbyte 8 -
DE313* Bit 4 Byte 0x00CB 0x005D Bool
DE314* Bit 5 Byte 0x00CB 0x005D Bool
DE315* Bit 6 Byte 0x00CB 0x005D Bool
DE316* Bit 7 Byte 0x00CB 0x005D Bool

*Siehe Parametrierung KAS
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[ Modul - GSD-Datei [ Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ |
DE317* Bit 0 Byte 0x00CC 0x005E Bool
DE318* Bit 1 Byte 0x00CC 0x005E Bool
DE319* Bit 2 Byte 0x00CC 0x005E Bool
) DE320* Bit 3 Byte 0x00CC 0x005E Bool
206 - Eingangsbyte 9 -
DE321* Bit4 Byte 0x00CC 0x005E Bool
DE322* Bit 5 Byte 0x00CC 0x005E Bool
Frei Bit 6 Byte 0x00CC 0x005E Bool
Frei Bit 7 Byte 0x00CC 0x005E Bool
*Siehe Parametrierung KAS
14.6 Al1 Modul
[ Modul - GSD-Datei | Bezeichnung [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ |
[ 155 - Analogeingangswort U101 +/- 32767 * | Analogeingang 5 (V/imA) | [ INT | ox0099 | ox0044 [Nt ]
| 156 - Analogeingangswort U102 +/- 32767 * | Analogeingang 6 (V/mA) | | INT | 0x009A | 0x0045 | INT |
[ 157 - Analogeingangswort U103 +/- 32767 * | Analogeingang 7 (v/imA) | [ INT | oxo09B | oxo046 [ INT |
| 158 - Analogeingangswort U104 +/- 32767 * | Analogeingang 8 (V/mA) | | INT | 0x009C | 0x0047 | INT |
| 159 - Analogeingangswort U105 +/- 32767 * | Analogeingang 9 (V/mA) | | INT | 0x009D | 0x0048 | INT |
[ 160 - Analogeingangswort U106 +/- 32767 * | Analogeingang 10 (v/mA) | [ INT | oxo09E | oxo049 [ INT |
| 161 - Analogeingangswort U201 +/- 32767 * | Analogeingang 11 (V/mA) | | INT | 0x009F | 0x004A | INT |
| 162 - Analogeingangswort U202 +/- 32767 * | Analogeingang 12 (V/mA) | [Nt | oxo0a0 | oxo04B | INT |
[ 163 - Analogeingangswort U203 +/- 32767 * | Analogeingang 13 (V/mA) | [ INT [ ox00A1 | oxo04c [INT ]
| 164 - Analogeingangswort U204 +/- 32767 * | Analogeingang 14 (V/mA) | | INT | 0x00A2 | 0x004D | INT |
| 165 - Analogeingangswort U205 +/- 32767 * | Analogeingang 15 (v/mA) | [ INT [ ox00A3 | oxo04E [ INT |
| 166 - Analogeingangswort U206 +/- 32767 * | Analogeingang 16 (V/mA) | | INT | 0x00A4 | 0x004F | INT |
| 167 - Analogeingangswort U301 +/- 32767 * | Analogeingang 17 (V/imA) | [Nt | oxo0as | ox0050 | INT |
| 168 - Analogeingangswort U302 +/- 32767 * | Analogeingang 18 (v/mA) | [ INT | oxo0n6 | ox0051 [ INT |
| 169 - Analogeingangswort U303 +/- 32767 * | Analogeingang 19 (V/mA) | | INT | 0x00A7 | 0x0052 | INT |
| 170 - Analogeingangswort U304 +/- 32767 * | Analogeingang 20 (V/mA) | [Nt | oxo0as | ox0053 | INT |
| 171 - Analogeingangswort U305 +/- 32767 * | Analogeingang 21 (V/mA) | | INT | 0x00A9 | 0x0054 | INT |
| 172 - Analogeingangswort U306 +/- 32767 * | Analogeingang 22 (V/mA) | | INT | 0x00AA | 0x0055 | INT |

*Einheit und Skalierung ist der Parametrierung zu entnehmen
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14.7 AT1 Modul

[ Modul - GSD-Datei [ Modul - GSD-Datei [ Bit [ Lange [ PB1 [ PN1 [ Typ |
[ 210- AT-1/1 Temperatur 1 xxx.x °C [ PT100(0) Messung PT1 | [ INT [oxoobo [ oxoobc [ INT ]
[ 211 - AT-1/1 Temperatur 2 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT2 | [ INT [ oxoob1 Joxooop [ INT ]
| 212 - AT-1/1 Temperatur 3 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT3 | | INT | 0x00D2 | 0x00DE | INT |
[ 213- AT-1/1 Temperatur 4 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT4 | [Nt [ oxoop3 [ oxoobF [ INT |
[ 214 - AT-1/1 Temperatur 5 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT5 | [ INT [ oxoob4  Joxooeo [ INT |
[ 215- AT-1/1 Temperatur 6 xxx.x °C [ PT100(0) Messung PT6 | [ INT [ oxoobs [ oxooEt [ INT |
[ 216 - AT-1/1 Analog 1 +/- 32767 * | Analogeingang 23 (V/mA) | [Nt [ oxoobs [ oxooE2 [ INT |
[ 217 - AT-1/1 Analog 2 +/- 32767 * | Analogeingang 24 (VimA) | [ INT [ oxoob7 [ oxo0E3 [ INT |
| 218 - AT-1/2 Temperatur 1 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT7 | | INT | 0x00D8 | 0x00E4 | INT |
[ 219 - AT-1/2 Temperatur 2 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT8 | [ INT [ oxoob9  Joxooes [ INT |
[ 220 - AT-1/2 Temperatur 3 xxx.x °C [ PT100(0) Messung PT9 | [ INT [ oxoobA [ oxooEs [ INT |
[ 221 - AT-1/2 Temperatur 4 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT10 | [Nt [ oxoobB [ oxo0E7 [ INT |
[ 222 - AT-1/2 Temperatur 5 xxx.x °C | PT100(0) Messung PT11 | [ INT [ oxoooc ] oxooes [ INT |
[ 223- AT-1/2 Temperatur 6 xxx.x °C [ PT100(0) Messung PT12 | [ INT [ oxoobb [ oxooE9s [ INT |
| 224 - AT-1/2 Analog 1 +/- 32767 * | Analogeingang 25 (V/mA) | [Nt [ oxooDE [ oxo0EA [ INT |
[ 225 - AT-1/2 Analog 2 +/- 32767 * | Analogeingang 26 (VimA) | [ INT [ oxoobF [ oxooEB [ INT |
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