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1 Allgemeines

Die Kompaktautomatik GECO20 dient als Funktionsautomatik der Steuerung und Uberwachung von Ver-
brennungsmotoren in Sprinkler-, Netzersatz-, Generatorparallel- und Netzparallelanlagen. Das stan-
dardmaRig fir eine Versorgungsspannung von 24 V DC vorgesehene Gerat ist in unterschiedlichen
Bestuickungsvarianten verfugbar. Die Anpassung an verschiedene Aggregate/Anlagen erfolgt komfortabel
mit einer modernen Parametrier -Software. Alle Parametereinstellungen werden nullspannungssicher in
einem Flash-Speicher abgelegt.

Je nach Ausbaustufe und Modulbestiickung kénnen Analogwerte als normierte Signale oder direkt
(Netzspannung, Generatorspannung und Generatorstrome) angeschlossen werden. Hierdurch wird die
Integration von diversen Schutz- und Funktionseinheiten, wie Leistungsregelung, Netzschutz,
Synchronisierung und Differentialschutz ermdéglicht. Ebenso kdnnen Versorgungsspannung und optional
Drehzahlgeber (Pick-Up) Uberwacht werden. Fir die Frequenz- und Leistungsregelung sowie die
Spannungs- und CosPhi-Regelung kénnen fiir die unterschiedlichen Betriebssituationen individuelle
Einstellungen vorgenommen werden.

Die Netz- und Generatorschalter werden je nach gewahlter Betriebsart automatisch oder manuell
gesteuert. Dies gilt ebenso flir das Starten und Stoppen des Verbrennungsmotors. Mit Hilfe der - in weiten
Bereichen einstellbaren - Zeiten und Zahlern lasst sich die Automatik einfach und optimal an die
unterschiedlichsten Anwendungen anpassen.

Umfangreiche interne und externe Uberwachungskreise gewahrleisten einen sicheren Betrieb der Anlage,
indem alle elektrischen, mechanischen Betriebsmittel und Anlagenteile iberwacht werden.

Die GECO20 verfigt Uber eine CAN BUS — Schnittstelle, Gber die eine Kommunikation mit Motor-
steuergeraten moglich ist.

Eine externe Datenkommunikation kann Uber verschiedene Buskoppler (Profinet oder Modbus) zur
Anbindung in eine Visualisierung, beispielsweise in ein Gebaudeleitsystem realisiert werden.

11 Arbeitsweise

Die Kompaktautomatik GECOZ20 ist ein Mikroprozessor gesteuertes Schutzgerat zur Erfassung samtlicher
Messwerte im zu Uberwachenden System. Die Messung der relevanten Werte ist eine echte Effektiv-
wertmessung und erfolgt als simultane Abtastung. Phasenspannungen, Strangspannungen, Leiterstréme,
Wirkleistung, Scheinleistung, Blindleistung, Cos-Phi und Frequenz werden erfasst. Je nach gewahltem
Messverfahren kann mit oder ohne Sternpunkt gemessen werden. Bei Messungen ohne Sternpunkt ist der
Anschluss eines Nullleiters nicht notwendig.

Die Messwerte werden auf einem Touchscreen - Display angezeigt. Grenzwerte, bzw.
Grenzwertmeldungen kénnen auf die Ausgangsrelais parametriert werden. Fir den Anwender stehen 64
frei parametrierbare Alarme zur Verfiigung.

Die Frequenzmessung ist erst ab einer Messspannung oberhalb von 45 V aktiv. Unterhalb dieser Span-
nung arbeitet die GECO20 mit einer, mittels Parametrierung einstellbaren Grundfrequenz von 50 oder
60 Hz.

Die Berechnung der Wirkleistung erfolgt nach der Formel:
Die Wirkleistung wird also aus der Summe der Momentanleistungen

P= ju(t) *i(¢)dt

Uber ein Zeitintervall bestimmt. 0

Die Scheinleistung berechnet sich aus: 1 17

Sie wird aus dem Produkt der Effektivwerte von Span- U= —juzdt;l - —Iizdt
nung und Strom gebildet. T T

Die Blindleistung berechnet sich aus: 0= /Sz _p?

Fir die Integration wird Uber die Frequenzmessung die Periodendauer bestimmt. Wahrend einer Periode
werden 16 Abtastungen durchgefihrt.
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1.2 Sicherheits-/Warnhinweis

Die Installation der Steuerung darf nur durch autorisiertes und geschultes Fachpersonal
durchgefiihrt werden. Der Anschluss des Systems erfordert unter Umstanden das
Arbeiten mit gefahrlichen Stromen und Spannungen, sodass die durchfiihrende Person
mit den Gefahren beim Arbeiten mit elektrischen Einheiten vertraut sein muss.

1.3 Inbetriebnahme

Die Kompaktautomatik GECO20 ist gemal® Anschlussplan zu verdrahten. Nach dem Anlegen der
Hilfsspannung blinken die Betriebs-LED der Steckmodule und gehen in Dauerlicht Uber, sobald alle
Module korrekt auf dem internen Datenbus arbeiten. Auf dem Display des Anzeige- und Bediengerates
erscheint der Initialisierungsbildschirm. Sobald das System hochgefahren ist, wird das Hauptbild angezeigt
und das Touchpanel ist bedienbar.

Die Busverbindung zur GECO20 muss abgeschirmt verlegt werden. Die maximale Leitungslange sollte
500m nicht tGberschreiten. Aulerdem darf ein Leitungswiderstand von 50 Ohm nicht Giberschritten werden.

Das Gerét ist ab Werk kalibriert und mit Werkseinstellungen vorbelegt. Die Uberwachung erfolgt erst ab
einer Eingangsspannung von ca. 45 V Phase - N. Zur korrekten Anpassung an den jeweiligen Anwen-
dungsfall ist eine Parametrierung erforderlich. Soll- sowie Auslésewerte missen kontrolliert und ggf. der
Anlage angepasst werden.

A Anschluss nach VDE 0160, Montage und Inbetriebnahme nur durch geschulte Fachkrifte.
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14 Software GV2 Download

Auf der HPS-Homepage steht die aktuelle Version der Parametriersoftware GV2 zum Download frei zur
Verfligung. Der ,Downloads“-Button ist oben neben der Suchleiste platziert.

Die Installationsdatei wird als ZIP-Verzeichnis heruntergeladen. Nach dem Entpacken kann der
Installationsvorgang Uber die *.exe Datei gestartet werden.
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erreichen
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Gerate Service Referenzen  Kontakt

Zertifikate & Integriertes Umwelt- und
Qualititsmanagement

DIN ISO 9001:2015 Zertifikat (171,7 KiB)
DIN ISO 9001:2015 Certificate (171,4 KiB)
DIN ISO 14001:2015 Zertifikat (171,6 KiB)
DIN ISO 14001:2015 Certificate (171,3 KiB)
IM-Handbuch (3,8 MiB)

Geriteverwaltung
Programm - V2.39_12.2.203 (132,1 MiB)

Geriatebeschreibungen

ANZ2 KSS Kompakt-Schutz-System Version 01 (6,9 MiB)

KAS V2 Kompaktautomatik Geratehandbuch Version20 (11,7 MiB)
KSS Kompakt-Schutz-System Version 11 (5,8 MiB)

LS 2 Leitungstberwachungsrelais Version 01 (360,2 KiB)

SOP 2 KSS Bedien- u. Anzeigetableau Version 08 (7,1 MiB)

SYR 2 Synchronisiergerat Version 02 (2,0 MiB)

DIS 2 Differentialschutzrelais Version 02 (2,0 MiB)

US 2 DC-Spannungsrelais Version 01 (313,2 KiB)
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Geriateaufbau

Die Kompaktautomatik GECO20 ist modular aufgebaut. Die einzelnen Module werden Uber einen Busver-
binder (T-Bus) auf einer Hutschiene verbunden. Die Reihenfolge der Anordnung ist beliebig. Die
Spannungsversorgung erfolgt Uber das COM20 Modul. Anzeige- und die BUS-Module haben eine
separate Spannungsversorgung. Die folgenden Module sind verfligbar.

Grundbestiickung

¢ GTP20 - Anzeige- und Bediengerat (Touchpanel)
¢+ COM20 - Zentralsteuerung

¢ PM20 - Spannungs- und Strommessung

+ DI20 - Digitaleingénge

¢ DO20 - Digitalausgange

Zur Erweiterung des Systems sind verfligbar:

¢ GTP20R - Anzeige- und Bediengerat als Ferntableau (Touchpanel)
+ DM20 - Differentialschutz

¢ AlI20 - Analogeingange

¢ AT20 - PT 100/0 Messung

¢ PN20 - Profinet Kopplung

¢ MT20 - Modbus TCP/IP (Server) Kopplung

¢+ MR20 - Modbus RTU (Slave) Kopplung

21 Anzeige- und Bedieneinheit GTP20 / GT20R

Das Anzeige- und Bediengerat GTP20 kann als Haupttableau,
sowie zusatzlich als Ferntableau eingesetzt werden zur:

# Bedienung uber das Touch-Display

# Anzeige der Messwerte

¢ Anzeige von Betriebszustanden tber LED's
¢ manuellen Steuerung der Anlage

Sie beinhaltet:

+ Einen Stérmeldespeicher mit bis zu 511 Stérmeldungen

# eine eigene galvanisch getrennte Spannungsversorgung
+ Datenbusschnittstelle zum COM20 (RJ45)

+ Datenbusschnittstelle zum Ferntableau (RJ45)

¢ eine Echtzeituhr mit mindestens 72 Stunden Datenerhalt
+ 1 Analogausgang (+/- 20 mA oder +/- 10 V)

+ 1 Analogausgang (+/- 10 V)

+4 Digitaleingange

¢ 2 Digitalausgange

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
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2.2 COM20 Modul

Das COM20 Modul beinhaltet:

Spannungsversorgung der Komponenten

1 Analogeingang fur eine zweite Batteriespannungsmessung

2 Analogeingange fir externe Sollwertvorgaben (+/- 10 V)

4 Analogausgange (+/- 10 V)

Drehzahliiberwachung (Pick-up)

Parametrierschnittstelle (USB-B)

Datenbusschnittstelle zum GTP20 (Ethernet/RJ45)
Datenbusschnittstelle fiir Leistungs- u. CosPhi Regelung (2-Draht)
Datenbusschnittstelle fiir die Motorkommunikation CAN BUS (2-Draht)
interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

* & 6 O & 6 o o 0o

2.3 Power Modul PM20
Das Powermodul beinhaltet:

¢ 2 x 3 phasige Spannungs- und Frequenzmessungen
¢ 3-phasige Strommessung

1-phasige Strommessung (Erd-/Neutralleiterstrom)
8 Digitalausgange

3 Digitaleingénge

1 Analogausgang (+/- 20 mA oder +/- 10 V)

1 Analogausgang (+/- 10 V)

Interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

* & & o o o

24 Digitales Eingangsmodul DI20

Das digitale Eingangsmodul beinhaltet:

¢ 22 Digitaleingange

¢ Interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
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25 Digitales Ausgangsmodul DO20
Das digitale Ausgangsmodul beinhaltet:

+ 11 potentialfreie Digitalausgange (9 Schlieler und 2 Wechsler)
¢ interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

2.6 Diffschutzmodul DM20
Das Diffschutzmodul beinhaltet:

¢ 2 x 3 phasige Strommessung in 1A oder 5A
¢ interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

2.7 Analoges Eingangsmodul Al20

Das analoge Eingangsmodul beinhaltet:

6 galvanisch getrennte Messeingange

Eingangsbereich (+/- 20 mA oder +/- 10 V)

2 Eingange fir direkten Anschluss eines Potentiometers

.
.
.
¢ interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
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2.8 PT100(0) Messmodul AT20

Das analoge Messmodul beinhaltet:

*

6 PT100(0) Messeingange
¢ 2 Messeingange (+/- 20 mA oder +/- 10 V)
¢ interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

29 Profinet PN20

Das Profinet Modul beinhaltet:

¢ Galvanisch getrennte Spannungsversorgung

+ 1 Profinet Schnittstelle; 2x RJ45 100Mbit/s Vollduplex
+ 1 potentialfreien Digitalausgang (Wechsler)

¢ integrierte Switchfunktionalitat

¢ interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

210 Modbus TCP/IP MT20 Server

Das Modbus Modul beinhaltet:

¢ Galvanisch getrennte Spannungsversorgung

1 Modbus TCP/IP Schnittstelle; 2x RJ45 100Mbit/s Vollduplex
1 potentialfreien Digitalausgang (Wechsler)

integrierte Switchfunktionalitat

interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

* & o o
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2.11 Modbus RTU MR20 Slave

Das Modbus RTU Modul beinhaltet:

¢ Galvanisch getrennte Spannungsversorgung
Modbus RTU Schnittstelle RS232/RS485 (D-Sub 9)
1 potentialfreien Digitalausgang (Wechsler)

interne Datenbusschnittstelle (T-Bus)

* & o
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3 Funktionen

3.1 Analoge Eingédnge

Die beiden, in der Grundausstattung der GECO20 enthaltenen, analogen Eingange auf dem COM20 sind
festen Funktionen zugeordnet. Die anliegenden Spannungswerte konnen skaliert werden.

e Der Analogeingang 1 dient zur Erfassung der externen Sollwertvorgabe flr die Leistung im Netz- oder
Generatorparallelbetrieb. Der Eingangsspannungsbereich betragt +/- 10 V.

e Der Analogeingang 2 dient zur Erfassung der externen Sollwertvorgabe fiir den Leistungsfaktor im
Netz- oder Generatorparallelbetrieb. Bei einer Netzbezugsregelung im Netzparallelbetrieb wird an
diesem Eingang die Netz-Istwert-Leistung erfasst. Der Eingangsspannungsbereich betragt +/- 10 V.

e Der Analogeingang 3 dient zur Uberwachung einer Starterbatterie oder zur Symmetrieliberwachung
von zwei Batterien. Der Eingangsspannungsbereich ist 0 bis +35 V DC.

Eine Erweiterung der analogen Eingange ist mit den Zusatzmodulen Al20 und AT20 realisierbar. Das Al20
bietet sechs getrennte Messeingange fiir einen Eingangsbereich von +/- 20 mA oder +/- 10 V. Das AT20
bietet ebenfalls zwei dieser Messeingange. Auflierdem stehen auf dem Modul sechs PT100(0)
Messeingange zur Verfligung.

PT100(0) Anschlussbeispiele
Anschlussbeispiele fir PT100 Geber an Messeingang 1

PT100 PT100 PT100

TR TR T

Vierleiter Dreileiter Zweileiter

Anschlussbeispiel fur PT1000 Geber an Messeingang 1
PT1000

3.2 Analoge Ausgange

Die Kompaktautomatik GECOZ20 verfligt iber acht Analogausgange, die standardmagig als +/- 10 V Aus-
gang arbeiten. Jeweils einer der beiden Analogausgange auf dem Leistungsmodul PM20 bzw. auf dem
Bedienpanel GTP20 ist auf +/- 20 mA umschaltbar. Die Analogausgange 1+2 sowie 3+4 auf dem COM20-
Modul haben jeweils ein gemeinsames Potenzial. Die vier Ausgange sind zur Versorgungsspannung
potenzialgetrennt. Die zwei Ausgange auf dem PM20-Modul benétigen eine Hilfsspannung von extern und
sind galvanisch getrennt zur internen Elektronik.

Den Ausgangen konnen verschiedene Funktionen zugeordnet werden (siehe nachstehende Tabelle).
Der Spannungs-/ Strombereich des jeweiligen Analogausgangs kann skaliert werden.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
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Analogausgange

T
12 13

El. Poti — Frequenz/Leistung

Regelbereich sowie die Verstarkung kénnen in der GV2 oder am Tableau eingestellt werden.
Fir die Verstarkung werden die eingestellten Parameter vom Impulsregler genommen.

Siehe Punkt 4.7.3 und 6.14.4

El. Poti — Spannung/Cos Phi

Regelbereich sowie die Verstarkung kénnen in der GV2 oder am Tableau eingestellt werden.
Fir die Verstarkung werden die eingestellten Parameter vom Impulsregler genommen.

Siehe Punkt 4.7.3 und 6.14.4

PID-T1 — Frequenz/Leistung

Der Regelbereich wird in der GV2 am entsprechenden Analogausgang eingestellt. Uber die
,Offset“-Einstellung kann der Mittelpunkt des Regelbereiches verschoben werden. Die
Verstarkung kann in der GV2 oder am Tableau eingestellt werden.

Siehe Punkt 4.7.1 und 6.14.1

PID-T1 — Spannung/Cos Phi

Der Regelbereich wird in der GV2 am entsprechenden Analogausgang eingestellt. Uber die
,Offset“-Einstellung kann der Mittelpunkt des Regelbereiches verschoben werden. Die
Verstarkung kann in der GV2 oder am Tableau eingestellt werden.

Siehe Punkt 4.7.1 und 6.14.2

Batteriespannung

Skalierung des Ausgabebereiches.

Leistung %

Skalierung des Ausgabebereiches. Fur die Leistungsregelung beim Aggregateparallelbetrieb.

Leistung KW Skalierung des Ausgabebereiches.
Cos Phi Skalierung des Ausgabebereiches. Fir die Cos Phi - Regelung beim Aggregateparallelbetrieb.
Generatorfrequenz Skalierung des Ausgabebereiches.
Netzfrequenz Skalierung des Ausgabebereiches.

Scheinleistung kVA

Skalierung des Ausgabebereiches.

Scheinleistung %

Skalierung des Ausgabebereiches.

Generatorstrom 11 %

Skalierung des Ausgabebereiches.

Generatorstrom 12 %

Skalierung des Ausgabebereiches.

Generatorstrom 13 %

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Drehzahl

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Kuhlwassertemp.

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Oldruck

Skalierung des Ausgabebereiches.

CAN Bus — Oltemperatur

Skalierung des Ausgabebereiches.
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3.3 Digitale Ein- und Ausgange

Die Kompaktautomatik GECO20 verfigt, je nach Geratevariante und Ausbaustufe, tber eine variierende
Anzahl digitaler Ein- und Ausgéange, flr die Funktionszuordnungen zum Teil bereits ab Werk vorbelegt
sind. Freien Ein- und Ausgangen kdnnen weitere Funktionen zugewiesen werden.

Siehe Punkt 4.2.5 und 4.2.6

3.4 Grenzwerte

Zur Aggregatsteuerung werden, je nach Geratevariante und Ausbaustufe eine Reihe von Minimal- bzw.
Maximalwerten Uber die Betriebs- und Grenzwerteinstellungen vorgegeben. Wird von einem der Mess-
werte der zugehdrige voreingestellte Grenzwert Uber-, bzw. unterschritten, kann ein entsprechend para-
metriertes Ausgangsrelais angesteuert werden, wobei das jeweilige Schaltverhalten auf Ruhe- oder
Arbeitsstromprinzip kodiert werden kann. Sobald der Messwert sich wieder innerhalb seiner Grenzen
bewegt, kippt die Schaltstufe mit Hysterese wieder in die Ausgangsstellung.

3.5 Alarme

Die Anzeige von Stérmeldungen bei Grenzwertauslosungen wird Uber die Parametrierung der Alarme
aktiviert. Zusatzlich zu den fest zugeordneten Alarmen sind 64 freie Alarme konfigurierbar. Das jeweilige
Schaltverhalten bei Auslésungen kann auf Ruhe- oder Arbeitsstromprinzip kodiert werden. Des Weiteren
kénnen Alarme in Stérmeldegruppen zusammengefasst werden oder Sperrgruppen erzeugt werden, um
Stormeldungen in bestimmten Zustanden zu unterdriicken.

Der Reset nach einer Stérmeldung kann automatisch je nach Parametrierung, tber einen Eingang oder
Uber die Taste ,RESET* auf dem GTP20 erfolgen.

Siehe Punkt 4.4 und folgende

3.6 Generatorprogramm

Wenn die Anlagenkonfiguration mit Schaltersteuerung ,Generator* ausgewahlt wurde, werden folgende
Betriebsmodi unterschieden.

3.6.1 Inselbetrieb

Im Automatikbetrieb wird das Aggregat Uber den Eingang 'Fernstart' gestartet. Wenn die Messung die
Grenzwerte min. fiir Generatorspannung und -frequenz Uberschritten hat, wird der Ausgang 'Generator -
Leistungsschalter bereit' geschlossen. Um den GLS einzuschalten, muss zuséatzlich der Eingang 'Erst-
zuschaltfreigabe / Pilot' gesetzt werden. Bleibt der Eingang auch nach der Zuschaltung gesetzt, ist die
50 Hz Pilot-Regelung aktiv. Wird der Eingang nach der Zuschaltung wieder deaktiviert, ist die Leistungs-
regelung aktiv.

Die Abwahl des GLS erfolgt mittels Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart'. Ist die 50Hz Regelung aktiv,
wird der GLS sofort ausgeschaltet und das Aggregat stoppt mit Ablauf der Nachlaufzeit. Sofern jedoch die
Leistungsregelung aktiv, und die Leistung groRer als der Grenzwert 'Aggregat belastet' sind, wird zuerst
entlastet. Nach erfolgter Entlastung oder nach Ablauf der 'Entlastungszeit' wird der GLS ausgeschaltet.

Fir den Aggregate-Parallelbetrieb steht der Eingang 'Agg. Parallelbetrieb' zur Verfiigung. Wenn dieser
Eingang gesetzt ist, wird bei Abwahl des GLS vom Pilot-Aggregat zuerst entlastet. Die Abwahl des GLS
wird Gber den Ausgang an die SPS gemeldet, welche die Auswahl des Piloten Gibernimmt.

3.6.2 Parallelbetrieb

Die An- und Abwahl des Generator - Leistungsschalters (GLS) erfolgt genauso wie im Inselbetrieb. Sollte
jedoch die Sammelschienenspannung vorhanden sein, wird der GLS nicht Uber den Eingang 'Erst-
zuschaltfreigabe / Pilot' eingeschaltet, sondern die Synchronisierung wird aktiviert und der GLS wird Uber
den Synchronisierimpuls, der auf den Ausgang 'GLS Ein' wirkt, eingeschaltet.
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Im Aggregate-Parallelbetrieb erfolgt die Kommunikation mit den anderen Aggregaten analog oder Uber
eine BUS-Verbindung.

Im Netz-Parallelbetrieb wird auf den Sollwert geregelt, der am GTP20 eingestellt ist. Dieser wird im
Touchpanel eingestellt. Dafiir muss die Sollwertvorgabe auf ,Intern“ gewahlt werden.

3.7 Netz- / Generatorprogramm

Wenn die Anlagenkonfiguration mit Schaltersteuerung ,Netz/Generator* ausgewahlt wurde, werden
folgende Betriebsmodi unterschieden.

3.71 Umschaltung mit Liicke

Im Automatikbetrieb wird das Aggregat bei Netzausfall oder tber den Eingang 'Fernstart' gestartet. Wenn
Generatorspannung und -frequenz ihre Betriebswerte erreicht haben, wird der NLS ausgeschaltet und der
GLS eingeschaltet. Die Rickschaltung erfolgt nach Netzwiederkehr oder Deaktivierung des Eingangs
'Fernstart'. Fir die Rickschaltung und das Stoppen des Aggregates, missen die Riickschaltzeit und die
Ruckkihlzeiten abgelaufen sein.

3.7.2 Uberlappungssynchronisierung
3.7.21 Anwabhl uiber Fernstart

Die Anwahl erfolgt Gber den Eingang 'Fernstart'. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht
hat, wird der Ausgang 'Aufhebung der Verriegelung' gesetzt und die Synchronisierung freigegeben.
Befinden sich Spannung und Frequenz innerhalb der eingestellten Grenzen, erfolgt die synchrone
Umschaltung. Wahrend der Umschaltung sind beide Schalter fir ca. 50 ms geschlossen.

Nach der Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart' wird nach Ablauf der Rickschaltzeit der Ausgang 'Auf-
hebung Verriegelung' gesetzt und die Synchronisierung freigegeben. Wenn Spannung und Frequenz sich
innerhalb der eingestellten Grenzen befinden, erfolgt die synchrone Umschaltung. Wahrend der
Umschaltung sind beide Schalter fir ca. 50ms geschlossen. Nach der Umschaltung lauft noch die
Nachlaufzeit ab und das Aggregat stoppt.

3.7.2.2 Anwahl liber Netzausfall

Bei Netzausfall startet das Aggregat. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht hat, wird
der NLS ausgeschaltet und der GLS eingeschaltet.

Bei Netzwiederkehr wird nach Ablauf der Rickschaltzeit der Ausgang 'Aufhebung Verriegelung' gesetzt
und die Synchronisierung freigegeben. Wenn Spannung und Frequenz sich innerhalb der eingestellten
Grenzen befinden, erfolgt die synchrone Umschaltung. Wahrend der Umschaltung sind beide Schalter flr
ca. 50ms geschlossen. Nach der Umschaltung lauft noch die Nachlaufzeit ab und das Aggregat stoppt.

3.73 Netzparallelbetrieb
3.7.3.1 Anwabhl uiber Fernstart

Die Anwahl erfolgt Gber den Eingang 'Fernstart'. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht
hat, wird der Ausgang 'Aufhebung der Verriegelung' gesetzt und die Synchronisierung freigegeben. Wenn
Spannung und Frequenz sich innerhalb der eingestellten Grenzen befinden, wird der GLS im
Synchronmoment eingeschaltet. Beide Schalter sind nun eingeschaltet und der Ausgang 'Parallelbetrieb’
wird gesetzt. Die Leistungsregelung ist eingeschaltet.

Nach der Deaktivierung des Eingangs 'Fernstart' wird, wenn die Leistung groRer ist als der Grenzwert
'Aggregat belastet', zuerst entlastet. Nach erfolgter Entlastung oder nach Ablauf der 'Entlastungszeit' wird
der GLS ausgeschaltet und die Nachlaufzeit 1duft ab und das Aggregat stoppt.
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3.7.3.2 Anwahl liber Netzausfall

Bei Netzausfall startet das Aggregat. Wenn die Generatorspannung ihren Betriebswert erreicht hat, wird
der NLS ausgeschaltet und der GLS eingeschaltet.

Bei Netzwiederkehr wird nach Ablauf der Rickschaltzeit der Ausgang 'Aufhebung der Verriegelung'
gesetzt und die Synchronisierung freigegeben. Wenn Spannung und Frequenz sich innerhalb der
eingestellten Grenzen befinden, erfolgt die synchrone Umschaltung. Wahrend der Umschaltung sind beide
Schalter fiir ca. 50ms geschlossen. Nach der Umschaltung lauft noch die Nachlaufzeit ab und das
Aggregat stoppt.

3.8 Synchronisation

Die Synchronisierfunktion der Kompaktautomatik GECO20 wird fiir das automatische Parallelschalten von
Drehstromgeneratoren zueinander oder zu einem weiteren Drehstromsystem eingesetzt. Dabei werden
Spannung und Frequenz angepasst.

Uber Differenzverstarker werden die Spannung und die Frequenz von zwei Drehstromnetzen erfasst. Die
Messung flr die Synchronisierung erfolgt jeweils zwischen L1 und L2. Wahrend des Betriebes werden
kontinuierlich die Spannungen und die gemittelten Frequenzen im Display angezeigt.

Ist der Synchronisiervorgang eingeleitet, werden die Ausgange ,Aufhebung der Verriegelung“ und ,NLS
Bereit® oder ,GLS Bereit* gesetzt. Die Verstellung flir Frequenz und Spannung erfolgt Uber die
ausgewahlten Regler. Die Regelung kann sowohl Uber Analogausgédnge als auch Uber eine BUS-
Verbindung erfolgen.

Der Synchronimpuls wirkt auf die Ausgange ,NLS Ein“ oder ,GLS Ein“ vom PM20 Modul. Sollte die
Synchronisierung nicht innerhalb der voreingestellten Zeit erfolgt sein, wird der Alarm ,Synchronisierzeit
zu lang® gesetzt.

3.8.1 Sonder-Synchronisierfunktion

Diese Funktion steht nur in der Auswahl ,Ext. Schaltersteuerung® zur Verfiigung. Die Sonderfunktion
»sondersynchronisierfunktion muss ausgewahlt werden. Aktiviert wird die Funktion Gber den DE ,Freigabe
Sonder Syn.“. Sobald die Sammelschienenspannung und die Generatorspannung anliegen und der
Digitaleingang gesetzt ist, wird der Synchronisierimpuls auf dem Ausgang DO601 ,NLS Ein Impuls®
ausgegeben.

Die An- und Abwahl des GLS erfolgt genauso wie im Inselbetrieb. Die im Parallelbetrieb beschriebene
Synchronisierung ist bei der 'Sonder - Synchronisierfunktion’ nicht aktiv.

Die Synchronisation wird als eigenstandige Funktion genutzt. Der Einsatz eines externen
Synchronisiergerates entfallt.

3.8.2 Hochlaufsynchronisierung

Die Aktivierung der Hochlaufsynchronisierung erfolgt Uber einen Impuls an dem mit der DE - Funktion
'Freigabe Hochlaufsynchronisierung' belegten digitalen Eingang und ist nur fir eine bestimmte einstellbare
Zeit wirksam.

Mit Aktivierung der Hochlaufsynchronisierung wird der digitale Ausgang DA 'GLS Bereit' gesetzt und es
erfolgt die Zuschaltung des GLS uber einen Impuls am digitalen Eingang DE 'GLS Ein Hochlaufsynchro-
nisierung'. Es werden alle Module mit geschlossenem GLS gestartet. Die Spannung und die Frequenz der
Generatoren bauen sich gemeinsam auf und gleichen sich untereinander an.

Wenn bei aktivierter Hochlaufsynchronisierung die Maschine mit dem ersten Startversuch nicht 1auft, so
wird der DA 'GLS Bereit' deaktiviert und der GLS wird ausgeschaltet. Sollte die Maschine erst mit dem 2.
oder 3. Startversuch anlaufen, so erfolgt die Zuschaltung mit Synchronisierung. Die Stérmeldungen AL149
und AL150 fiir 'Generatorunterspannung' werden wahrend der Hochlaufsynchronisierung gesperrt.
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3.8.3 Schnellsynchronisierung

Die Sonderfunktion 'Schnellsynchronisation' muss aktiviert sein. Die Aktivierung erfolgt tGber einen Impuls
an dem mit der DE - Funktion 'Freigabe Schnellsynchronisation' belegten digitalen Eingang und ist nur fr
eine bestimmte einstellbare Zeit wirksam.

Alle Module werden gleichzeitig gestartet, und es findet eine Entregung der Generatoren statt. Nach Ablauf
der Entregungszeit wird die 'GLS Bereit' Meldung an die Zentrale gegeben. Diese Ubernimmt das
Zuschalten des GLS mittels DE - Funktion 'GLS Ein Hochlaufsynchronisierung' im spannungslosen
Zustand auf die Sammelschiene. Die Erregung wird wieder eingeschaltet und die Spannung baut sich
gemeinsam auf. Die Frequenz der Generatoren gleicht sich untereinander an.

Wenn bei aktivierter Schnellsynchronisierung das Aggregat mit dem ersten Startversuch nicht 1auft, so
wird der DA ‘'Automatikbetrieb' deaktiviert. Die Stormeldungen AL149 wund AL150 fur
'Generatorunterspannung' werden wahrend der Schnellsynchronisierung gesperrt.

3.9 Ferntableau GTP20R

An die Kompaktautomatik kann ein zweites Tableau als Ferntableau angeschlossen werden.

Die Aktivierung erfolgt unter MODULE-GTP20 (siehe Punkt 4.2.1). Die Umschaltung zwischen Haupt- und
Ferntableau, erfolgt tber die digitale Eingangsfunktion ,Anwahl Ferntableau®. Ist die Umschaltung nicht
parametriert, so dient das Ferntableau nur zum Betrachten.

Welches Tableau aktiv ist, wird Gber eine farblich hinterlegte Textmeldung am linken Bildschirmrand
eingeblendet. Fur die Busverbindung zum Ferntableau wird ein RJ45 Kabel (LAN Kabel) benétigt. Die
max. Leitungslange betragt 150m.

Die Umwahl der Betriebsarten ist nur am aktiven Tableau méglich. Das Einstellen von Datum und Uhrzeit
sowie das Setzen bzw. Riicksetzen der Zahler ist nur am Haupttableau maglich. Zwischen den beiden
Tableaus werden diese Werte synchronisiert.

Der Leistungssollwert sowie der Cos Phi Sollwert kdnnen auf dem aktiven Tableau eingestellt werden. Der
eingestellte Wert wird zusatzlich an das nicht aktive Tableau Ubermittelt. Dadurch ist sichergestellt, dass
es bei Umwahl der Tableaus keine Spriinge an den Analogausgangen gibt.

Im Ferntableau steht bis auf wenige Ausnahmen die gleiche Funktionalitat wie im Haupttableau zur Ver-
figung. Uber den Alarm 118 ,Ferntableau gestort” wird das Tableau Uiberwacht.

3.10 Leistungs- und Cos Phi Regelung liber BUS

Fir Generatorsteuerungen kann die Frequenz/Leistung, sowie die Spannung/Cos Phi zwischen den
Aggregaten Uber eine 2-Draht-BUS-Verbindung geregelt werden. Die Verbindung der Busleitung erfolgt
an den KI.1/2 am COM20 (siehe Anschlussbelegung). Die Funktionen werden im Meni ,Home ->
Optionen* aktiviert.

Fir die Uberwachung der BUS-Kommunikation sind die Alarme 119 und 120 zustandig. Die Einstellung
der ID-Nummern fiir die Teilnehmer erfolgt nur im GTP20.

Fir die Frequenz/Leistung Regelung gibt es die Optionen ,mit“ lastabhangiger Ab- und Zuschaltung von
Aggregaten.

3.10.1 Leistungs- und Cos Phi Regelung

Die Auswahl des Pilotaggregats wird automatisch Uber den BUS zwischen den Steuerungen geregelt. Es
besteht die Mdglichkeit diese automatische Pilotanwahl zu deaktivieren. Diese erfolgt dann manuell Uber
eine digitale Eingangsfunktion. Die Sollwerte werden uber den BUS an die anderen Aggregate Ubermittelt.

3.10.2 Wirklastabgleich liber BUS mit lastabhangiger Ab- und Zuschaltung

Zusatzlich zur Aktivierung unter dem MenUpunkt ,,Optionen” muss eine der folgenden Eingangsfunktionen
parametriert werden. ,Sperren LAAZA® oder ,Freigabe LAAZA®.

Die lastabhangige Ab- und Zuschaltung (LAAZA) regelt entsprechend der Leistungsanforderung das
Starten und Stoppen der Aggregate. Die Auswahl flr die Startreihenfolge und An-/Abwahl erfolgt in
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Abhangigkeit von der eingestellten ID oder den Betriebsstunden. Fir die An-/Abwahl gibt es jeweils zwei
einstellbare Grenzwerte.

Betriebsart AUTO

Erstinbetriebnahme der Steuerung. Bei allen Tableaus ist die Betriebsart ,0“ angewahlt. Wenn LAAZA
Uber eine der beiden Eingangsfunktionen freigegeben wurde, wird das als erstes tUber ,AUTO" angewahlte
Aggregat gestartet, schaltet den GLS ein und Ubernimmt die Pilotfunktion der Frequenzregelung. Danach
starten alle anderen Uber ,AUTO“ angewahlten Aggregate und synchronisieren sich auf die
Sammelschiene und regeln die Leistung entsprechend dem Sollwert, der vom Piloten vorgegeben wird.
Sobald das erste Aggregat gestartet ist, 1auft die ,LAAZA Vorbereitungszeit“. Nach Ablauf dieser Zeit ist
die LAAZA aktiv und entsprechend den Leistungsanforderungen werden die Aggregate abgewanhlt. Die
-LAAZA Vorbereitungszeit* kann vorzeitig Giber den DE ,LAAZA Vorbereitung beendet‘ deaktiviert werden.
Im aktiven LAAZA Betrieb werden entsprechend den Leistungsanforderungen die Aggregate ab- und
zugeschaltet. Die Startreihenfolge kann iber ID-Nummern oder Betriebsstunden vorgewahlt werden. Die
Anzahl der Aggregate, die mindestens laufen und die Anzahl der Aggregate, die entsprechend den
Leistungsanforderungen ab- oder zugeschaltet werden kann Uber die Parametrierung vorgewahit werden.

Betriebsart TEST

Uber die Betriebsart ,TEST“ ist die Umwahl des Pilotaggregats bei laufenden Aggregaten méglich. Das
Pilotaggregat muss auf ,TEST" geschaltet werden. Entsprechend der Startreihenfolge wird das nachste
laufende Aggregat, welches sich in Betriebsart ,AUTO* befindet, die Pilotfunktion ibernehmen. Nun kann
das Aggregat, das die Pilotfunktion abgegeben hat, wieder auf ,AUTO" geschaltet werden.

Alle anderen Aggregate, die Gber ,TEST" gestartet sind und dann Uber die Taste ,GLS Ein“ am Tableau
angewahlt wurden, werden Uber die Synchronisierung eingeschaltet. Erfolgt jetzt eine Umwahl auf ,AUTO",
so werden entsprechend den Leistungsanforderungen, die Aggregate ab- und zugeschaltet.

Aggregate, die sich in ,TEST" mit geschlossenem GLS befinden, werden in die lastabhangige Ab- und
Zuschaltung eingerechnet.

Sollte nur ein Aggregat auf die Sammelschiene geschaltet sein, so ist das Ausschalten des GLS in ,TEST"
nicht moglich.

Betriebsart MAN

In der Betriebsart ,MAN®“ kénnen die Aggregate Uber die Taste ,M START' am Tableau gestartet werden.
Der GLS kann uber die entsprechenden Tasten geschaltet werden. Wenn die Schiene spannungsfrei ist,
wird der GLS direkt eingeschaltet. Ist bereits eine Spannung vorhanden, wird Uber die Synchronisierung
eingeschaltet. Wenn der GLS geschlossen ist, wird die Regelung Gber den DE ,Erstzuschaltfreigabe/Pilot*
selektiert. Mit gedffnetem GLS ist die Frequenzregelung aktiv. Soll keine Regelung stattfinden, so ist dies
Uber die Logik zu verknipfen. Ausnahme ist, wenn nur ein Aggregat auf die Sammelschiene geschaltet
ist. Bei diesem Aggregat ist die Frequenzregelung aktiv. Wenn mehr als ein Aggregat auf die
Sammelschiene geschaltet ist und es keinen Piloten gibt, so wird auf den letzten Sollwert geregelt, der
erkannt wurde, bevor in die Betriebsart ,MAN“ gewechselt wurde.

Aggregate, die sich in ,MAN*“ befinden, unabhangig vom Schaltzustand des GLS, werden nicht in die
lastabhangige Ab- und Zuschaltung eingerechnet.

3.1 Sollwerte
3.11.1  Leistungsregler

Im Netzparallelbetrieb oder bei Generatorparallelbetrieb der Kompaktautomatik kommt eine Leistungsre-
gelung zum Einsatz, mit der das Aggregat auf eine definierte abzugebende Leistung geregelt wird. In der
GECO20 erfolgt ein Vergleich der Ist - Leistung zur Soll - Leistung. Die Sollwertvorgabe kann mittels
externer Ansteuerung Uber einen 0 ... 10 VDC-Eingang, Uber eine Datenbuskopplung oder direkt am
GTP20 vorgewahlt werden. Die hier eingestellten Werte bleiben auch nach einem Spannungsausfall
erhalten.

Wenn im Generatorparallelbetrieb die Sollwertvorgabe Uber analoge Ein- und Ausgange erfolgt, so muss
die Eingangsfunktion ,Erstzuschaltfreigabe / Pilot* parametriert werden, damit nach dem Einschalten des
GLS die Leistungsregelung oder die 50 Hz - Regelung (Pilot) aktiv ist. Mit der ,Erstzuschaltfreigabe“ erfolgt
die Zuschaltung auf eine ,tote Schiene®. Bleibt der Eingang weiterhin gesetzt, wirkt die 50 Hz - Regelung
auf das Aggregat. Wird der Eingang nach der Zuschaltung wieder deaktiviert, wirkt die Leistungsregelung.
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Wenn bereits ein Aggregat zugeschaltet ist, so werden alle weiteren Uber die Synchronisierung

zugeschaltet.

Erfolgt die Sollwertvorgabe Uber eine Datenbuskopplung, so werden die Zuschaltung und die Pilotauswahl

automatisch gereg

elt.

Im Netzparallelbetrieb ist die Leistungsregelung immer aktiv.

3.11.1.1 Steuerung der Sollwertvorgabe fiir die Leistung iiber eine Buskopplung

Vorwahl der Eingangsfunktionen, die tiber
Sollwertvorgabe Digitaleingange oder Merker in der Tastenbyte 2 Aktiver Sollwert
am Tableau Logik gesetzt werden kénnen. (CC_TASTx02)
(GTP20)
Intern Extern Fe[]nbt;erdéﬂ\émg L?jzté/roggjge Extern(1E;I5 I5ntern(0) SPS Analogeingang 1 Tableau
X X
X X X
X X
X X X
X X X
X X X X
X X X
X X X X
X X
X X X
X X
X X X
X X X
X X X X
X X X
X X X X
3.11.2 Cos Phi Regler
Nith Zur Vermeidung von Ubertragungsverlusten wird ein
o moglichst hoher Leistungsfaktor angestrebt. Mit der Cos Phi
o - Regelung erflllt die Kompaktautomatik GECO20 die
] —T e entsprechenden Anforderungen nach leistungs-
rmpuws/ ool { faktorbezogener Anlagensteuerung.
os \ Die Regelung ist nur im Parallelbetrieb wirksam. Im

Sollwert |
KAP

-05 -06|-07 -08 -09
\ 0,9

Inselbetrieb wird die Spannung verstellt. Um die Regelung
im Parallelbetrieb zu deaktivieren, muss ein mit der Funktion

\\ 08 / '‘Sperren Cos Phi - Regelung' belegter digitaler Eingang
| mpus angesteuert werden.
o Um Einstellungen fir den Cos Phi - Regler vorzunehmen,
IR muss dieser Uber die Software GV2 aktiviert werden
(Registerkarte HOME > Optionen).
- Die Skalierung, sowie der Eingangsbereich des
< - Analogeingangs werden im COM20-Modul festgelegt.
Analogeingang 2 0,00VDC [y 10,00 VDC |
i el j‘:r:: . — 11! Sollte aulerdem der Netzbezugsregler aktiviert sein, so
— = ist nur die Sollwertvorgabe am Tableau mdglich!!!
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3.11.3 Netzbezugsregler

Die Netzbezugsregelung regelt die Generatorleistung im Netzparallelbetrieb bis der voreingestellte
Netzsollwert erreicht wird. Bei der Einstellung des Sollwertes ist zu beachten, ob die Leistung in das Netz
gespeist (Export) oder ob Leistung aus dem Netz entnommen (Import) werden soll. Fir den Export muss
der eingestellte Sollwert negativ sein und bei dem Import erfolgt die Einstellung im positiven Bereich.

Der Netzistwert wird Uber einen Messumformer, der an den Analogeingang 2 anzuschliel3en ist, tber-
wacht. Der Eingangsbereich fir den Analogeingang geht von -10VDC bis +10VDC. Der Analogeingang
kann skaliert werden. Alle Messwerte werden in KW angezeigt.

Um die Regelung im Parallelbetrieb zu aktivieren, muss ein mit der Funktion 'Netzbezugsregelung' belegter
digitaler Eingang angesteuert werden.

Export Import
-KW KW

@ < ‘ >, @

Messumformer
0-10vDC Signal
fur Netzistwert

GEC020/COM20
Analogeingang

KI. 15+ /16-
4 Um Einstellungen  fir  den Netzbezugsregler
Analogeingang 2 0,00VOC (3 woovoc 5| vorzunehmen, muss dieser Uber die GV2 aktiviert werden
Netz Leistung - Istwert okw |2 100KW = ~HOME -> Optionen®.

Die Skalierung, sowie der Eingangsbereich des
Analogeingangs werden im COM20-Modul festgelegt.

Eingabebereich Sollwert am GTP . . .
S Der Eingabebereich flir den Netz Sollwert, der am

Tableau eingestellt wird, kann begrenzt werden.
Die Skalierung der Leistungswerte erfolgt in KW.

0,0 % 100,0 %

1

Leistungsregelung

| [
FIOREIC

Netzbezugsregelung -500 KW 500 KW
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4 Parametrierung Gerateverwaltung (GV2)

Die Parametrierung der GECO20 erfolgt tiber die mitgelieferte Software (GV2), die sich auf der SD-Karte
im GTP20 befindet. Das Programm befindet sich im Ordner ,Parametersoftware®. Alternativ steht die
aktuelle Version als ,Download“ auf unsere Homepage zu Verfiigung (siehe Kap. 1.4). Fir die
Datenubertragung wird ein USB-Kabel (Typ A > Typ B) bendtigt. AuRerdem besteht die Moglichkeit
Programmanderungen Uber die SD-Karte einzuspielen.

& Gerateverwaltung | GECO Compact Automatic

- o x
Datei Einstellng Info
@E®E 5 B B BE B B 8 B B Hamsesic
neu offen speichem  speichem unter  drucken  beenden  Gbertragen auslesen Uhrstellen  Dokumente Update B soiutions
HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZEIMEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHIBUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGK | LED
Projekt-Daten Gerateauswahl
Projektname:
Projektnummer.
GECO Compact Automatic $
Projektdatum:  [27.02.202¢ |5
Optionen | _Funktionstasten
CAN BUS Kopplung
Leistungs- und Cos Phi Regelung Gber BUS || Automatische Pilotanwahl deaktiviert
Lastabhangige Ab/Zuschaltung
Cos Phi Regler
Netzbezugsregler
Uberwachung Netzqualitat
Drehzahlaberwachung aber Pick-up
DI20 Modul 2 D020 Modul 2 DM20 Diffschutz AI20 Modul 1 /AT20 Modul 1 PN20 Profinet
DI20 Modul 3 DO20 Modul 3 AI20 Modul 2 AT20 Modul 2 MT20 Modbus TCP/IP
D020 Modul 4 AI20 Modul 3 MR20 Modbus RTU =
Datei Deutsch %
Offiine  [Ubertraquna erfolareich abaeschlossen

GECO Compact Automatic [SYM: 070525 eck [V2.39 122202

4.1 HOME (Grundeinstellungen)

"HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARME NT | ZEEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNGICOSPH BUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGK | LED |

411 Hardwarekonfiguration

Auswahl der Schaltersteuerung und
Anlagenibersicht (Singleline):

- Netz/Generator
- Generator
- Ext. Schaltersteuerung

Netz/Generator 2

Auswahl der Module, die zusatzlich zur
Grundkonfiguration eingebaut werden.

DI20 Modul 2 = DO20 Modul 2 | | DM20 Diffschutz | Al20 Modul 1 AT20 Modul 1 PN20 Profinet
DI20 Modul 3 D020 Modul 3 Al20 Modul 2 AT20 Modul 2 MT20 Modbus TCP/IP
DO20 Modul 4 Al20 Modul 3 MR20 Modbus RTU
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4.1.2 Optionen

Optionen | Funktionstasten |

CAN BUS Kopplung

Leistungs- und Cos Phi Regelung tber BUS Automatische Pilotanwahl deaktiviert

Lastabhangige Ab/Zuschaltung

Cos Phi Regler

Netzbezugsregler

Uberwachung Netzqualitat

Drehzahliberwachung tber Pick-up

4.1.3 Funktionstasten

Optionen | Funktionstasten

eine Schaltflache,
Funktionstasten erreicht.

An dieser Stelle wird der Text fir die Funktionstaste

| DE | Funktionstaste 1 )
F1 EN | fur key 1 mit Selbsthaltung
=) nction key

Fz\ DE | Funktionstaste 2

| EN |function key 2

F3\ DE | Funktionstaste 3
7‘ EN

mit Selbsthaltung

festgelegt.

mit Selbsthaltung

Uber

Unter dem Punkt ,Optionen’ kdnnen eine Reihe von
Zusatzfunktionen aktiviert werden.

Auf dem GTP20 gibt es am rechten Rand des Displays
die man freibelegbare

function key 3 " . . .
= Uber die Checkbox wird festgelegt, ob die
) = Fuivoustosia 4 ST . ;

JEN (functon key 4 Funktionstaste als Taster oder Schalter (mit
Selbsthaltung) wirkt.

4.2 Module

| HOME | MODULE [ SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | CANGBUS | LEISTUNGICOSPHIUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGK | LED |

4.21 GTP20 / GTP20R
GTP20 | COM20 | PM20 [ DM20 | Di20-1 | D202 | Di203 | | DO20-1 | DO20-2 | DO20-3 | DO20-4 | | Al20-1 | Al20-2 | Ai203 AT202 | | PN20 | MT20 | MR20

GTP20 - Touch Panel
[Deutsch / Engisch 2] DISO1 [FERNSTART 2] 1™
(e fomasdiems 3| ooz [seneensneeres : 2 Comed mowl ([ - )
Unrzeitsynchronisierung Uber DE DIB03 |SPERREN NETZPARALLELBETRIEB 2 Loshng 4 80w
Sonmer Witerz=it necheiting D180+ | BETRIEBSARTENUMWAHL BLOCKIERT 2] |Sttenng 00% 5[ w00 ]

couo ez uses
.
¥ Ferntabieau — o (o)
8 |voc | & 0,00VDC 5|  10,00vDC |3
DO802 | - 3 -
| COS PHI s
Skalierung [osrfE [ osirfs %
@ | D
DPPODO 7X6 0DO00C
\_ XX L,!T?!iikﬁz
/ &0 sEd0gie o
GTP20R - Touch Panel Fernbedienung
orso1 |- s
D902 |- s ol = [ E-j\
DI903 |- a] s 50Card
DI904 |- s
uses
DO%01 |- s < — - @
DO%02 | - 3 =L 2R —

B

(=)

o oo
fioX 21 oo Xe X7 X6 X5 X+ X2 X2 1/

¥ ddddiee o

@T—
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Englisch / Deutsch

-~
N~

Netz-/Sammelschienenspg. EIN

-~
S\

v Uhrzeitsynchronisierung tber DE

- Synzeitpunkt

IS

02:00 [

Sommer/Winterzeit Umschaltung

¥ Ferntableau

DI801 | FERNSTART

L1

DI802 | SPERREN SYNBETRIEB

<

DI803

SPERREN NETZPARALLELBETRIEB

"

DI804

BETRIEBSARTENUMWAHL BLOCKIERT

"

DO8o01 | -

"

DO802 | -

v

L1

Analogausgang 7 0,00 VDC i: 10,00VDC |+
Leistung % : 0,0% [~ 100,0 % (5
v

Analogausgang 8 we | 5| 0,00 vDC [~ 10,00 VDC |4
COS PHI $ 0,50LF [S 0,50LF %
DIS01 =
preo2 | ay
DIS03 =
DIS04 |- =
DO%01 | - =
D0%02 |- =

- Sprachauswahl
- Ausblenden der Netz-/Sammelschienenspannung
- Es besteht die Mdglichkeit Uber einen

entsprechend parametrierten digitalen Eingang,
die Uhrzeit am Tableau auf den eingestellten
Synzeitpunkt zu setzen.

- Automatische Umschaltung von Sommerzeit auf
Winterzeit.

- Aktivierung des Ferntableaus. Die Umschaltung
zwischen Haupt- und Ferntableau, erfolgt Uber
eine  digitale = Eingangsfunktion. Ist die
Umschaltung nicht parametriert, so dient das
Ferntableau nur zum Betrachten.

Auf dem Tableau stehen vier digitale Eingange zur
Verfligung. Der DI801 und DI804 sind jeweils mit einer
festen Funktion belegt. Die beiden anderen
Digitaleingénge sind frei parametrierbar.

Des Weiteren stehen zwei Ausgangsrelais zur
Verfugung, denen entsprechend der Auswahlliste
Funktionen zugeordnet werden kénnen.

Das GTP20 verfigt aulRerdem (ber zwei
Analogausgange. Der Analogausgang 8 ist auf +/- 20
mA umschaltbar.

Den Ausgangen koénnen verschiedene Funktionen
zugeordnet und entsprechend skaliert werden.

Auch auf dem Ferntableau stehen vier digitale
Eingange, zwei digitale Ausgange sowie zwei
Analogausgange zur Verfiigung.
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4.2.2 COM20

GIP20. | COM20 | PM20 | DM20 | Di201 | Dizo2 | D03 | | Doze | poz02 | poz0s | pozo4 | | Aot | Aoz | Azoa | At201 | atz02 | | enzo | w20 | MRz0 |

COM20 - Kommunikationsmodul

Einstellungen | Pick-up
v

Anslogausgang 1 o,00voc [2][ 10,00v0c [

: 00% 3] 1000% T PIDT1-Frequenziestng & | Offset 0,00V0C (2

(GHD)

v ||+

Solwertbereich Tableau

v Leistung 00% 3| 1000% %

v
Analogeingang 1 0,00voc [5][ 10,00voc [2 Der Analogeingang 1 ist fir die Vorgabe des
. — = = Leistungssollwertes. Uber die Skalierung kann der
Leistung - Solwert % | | 0,0% (=]  100,0 % [ ; o
. , Eingang individuell angepasst werden.
v
Analogeingang 2 [ oowoc[2][ w00voc |2

: ) Der Analogeingang 2 kann fir die CosPhi Regelung
SRR s 0,50LF S| 0,50LF [T oder die Netzbezugsregelung genutzt werden. Welche
Funktion aktiv ist, hangt von der Parametrierung unter
,HOME - Optionen* ab. Uber die Skalierung kann der

Y Eingang individuell angepasst werden.
Analogeingang 2 | o00wvoc (3| 10,00vDC |3
NetzLeistung - Istwert | okw [3]|  100kw [2
v
Analogeingang'3 Der Analogeingang 3 kann fir eine weitere
Batterieiiberwachung Batterieliberwachung verwendet werden. Es stehen
¥ Mittelabgriff Steuerbatterie zwei Funktionen zur Verﬂ]gung-
LR Die Funktion ,Mittelabgriff dient der Uberwachung von
T o1 zwei Batterien auf Spannungsgleichheit.
Bei einer Spannungsdifferenz, z.B. durch einen
Zellenschluss in einer der beiden Batterien, kann
hieriber ein  Alarm  generiert und/oder ein
v Ausgangsrelais angesteuert werden.
Analogeingang 3 .
Batterieiiberwachung Die Funktion ,Steuerbatterie” dient der Uberwachung
Mittelabgriff V| Steuerbatterie einer zweiten Batterie.
Fir die zweite Batterie kann jeweils ein Alarm fir
Lﬁ@g @P R ! Uberschreiten und Unterschreiten eines einstellbaren
+ - + - + -

T = ‘ Grenzwerts aktiviert werden.
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Eingabebereich Sollwert am GTP , Der einstellbare Bereich der Sollwerte von Leistung,
Lesstungsregelung : 00% S| 1000%3 und Cos Phi und Netzleistung am Tableau (GTP20)
Cos PhiRegelung 0,50LF [2 0,50LF [£ kann begrenzt werden.

Netzbezugsregelung -500 KW : 500 KW 5

Eingabebereich Solwert am GTP Wenn der Sollwert fiir Leistung tGber AlO1 kommt, ist
Leistungsregelung Sollwert Giber AI01 & 4’/ der EingabereiCh am GTP gesperrt'

Cos Phi Regelung -O,SOLFA: 0,50 LF 5
Netzbezugsregelung -500 KW : 500 KW :
v
Analogausgang 1 0,00 VDC : 10,00 VDC .:
: e = Das COM20 verfugt auerdem Uber vier Analog-
BT Freuensicing |3 ) Offeet 0,00 W [z ausgange, die z.B. zur analogen Regelung von Motor-
und/oder Generatorregler genutzt werden kénnen.
: ) . - - Hinweis:
L4 Der ,Offset Korrekturwert fir die PID-T1 Regler,
= verschiebt den Regelmittelpunkt um den eingestellten
~ = Wert.
Analogausgang 3 0,00 VDC 2 10,00 VDC |v
PIDT1-Spannung/CosPhi & | Offset 0,00 VDC 3 Den Ausgangen koénnen verschiedene Funktionen
zugeordnet und entsprechend den Anforderungen
skaliert werden.
| Einstellungen | Pickup | Die ,Drehzahliberwachung uber Pick-up“ kann unter
o 120 2] pro U ,HOME - Optionen*“ aktiviert werden.
mpulse [+ | pro Umdrenun .

? S 9 Der Anschluss des Pick-up erfolgt am COM20 K. 11.
Um die korrekte Drehzahl auf dem Display anzuzeigen
und die Drehzahl Uberwachen zu kdnnen, missen die

(1) Anzahl der Impulse pro Umdrehung angegeben
ot Pyte VR werden. 'I_D|e Erkennung der Zunddreh_zahl, sowie zwei

: S| = 7= Alarme fur Unter- und Uberdrehzahl kénnen liberwacht

Ziinddrehzahl | 400 U/MIN 5| 40 UMIN (5 0,05 [+
e = werden.
W.arg ANSI DE | AL219 Unterdrehzahl Grenzwert Hysterese Verzoger.

14 EM | AL219 Underspeed |_tzo0umn (2 | 2umm (2 | 005 3 b AR Fv1 w2 [Fvs ] E ssT | |NsT LsA 561 562 563 | |sG4 sP1 | | sP2

anei|  DE | AL220 Uberdrehzshl Grenzwert Hysterese Verzager,

X 2l ol 00518 [mw [Jar [JFvi [JAvz (JPva (158 [Je [Is5T [NST [JtsA []se1 []s62 (1563 [Jse+ [Ip1 [Isp2

EN | AL220 Overspeed ( wsoupn 3 | 2umi 5 |

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.5.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknUpft sind.

Drehzahlschutz
Alarmtext Beschreibung

AL219 Unterdrehzahl Uberwachung der Motordrehzahl.
AL220 Uberdrehzahl
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4.2.3 PM20
GIP20. | comz2o | PM20 | Dw20 | Dizo-1 | Di202 | Di20-3 | | Do20st | Do202 | 00203 | Do204 | | A0 | Azo-2 | Aizo3 | AT201 | AT202 | | Pnzo | mr2o | MR20 |
PM20 - Messmodul Spannung / Strom
Nennwerte DI601 | ZUNDDREHZAHL ERREICHT (LIMA) 2 Generator Netz/Sammelschiene
Nennspannung 400V 7|4 Leiter % Doz (nor sTOPP > 200V 2 [ 00V 5
Nennfrequenz 50 HZ i | Diou2 -
Nennstrom 500A [3] . . .
Nennleistung 345 KW 5 Analogaus DC
Cos Phi 0.80LF {3 $ D00 0
) () @ =0
- + | Sammeischiene
s Grenzwert  Hysterese guaceis By OO0V Tl 100 2
Generatorspannung 80 % (=] | ’ 40 % [+ @) @) @ @) o G;;w:' 7
Generatorfrequenz wsorz 2l 20nz]2 T OO0 O
NS Spannung (Netzausfall) | 90% 5| 2% % “‘ ‘
N/S Spannung (Parallelbetrieb) | 40 % [3] 0% [ a| |8q
N/S Frequenz 4omz [Tl 20Hz[7 . l 2z gé
Agaregat belastet 10% 2 0% > Erdschluss Generator
KWH pro Impuls 10 KWH 5 500A [5{|5A 4 400V (5| 400V |5
Nooiwers Nennwerte:
— a0V El[aterer 5 Emgabe de_r Nennwerte f'L.,ll' Spannung, Stror_n und
s Leistung. Die Grenzwerte fir Spannung und Leistung,
ol | . . . .
Nennfrequenz 50 HZ s leiten sich prozentual aus den Nennwerten ab. FUr die
Nennstrom T 500A 4] Frequenz werden die Grenzwerte in absoluten Werten
— angegeben.
Nennleistung 345 KW 3 . .
_ ——— Der Cos Phi ist zur korrekten Anzeige der prozentualen
Catte 0.80LF [l Werte von Scheinleistung und  Blindleistung
anzugeben.
Betriebswerte .
Grenzwert Hysterese Betriebswerte:
Generatorspannung 80 % [+ | 40% 3 Beim Uberschreiten der Betriebswerte fiir Spannung
Consralorfoamenz 4801z 12 20HZ ]~ und Frgquenz werden diese _als ,,Vorhande.n bewgrtet
: : und die entsprechenden internen Betriebsablaufe
N/S Spannung (Netzausfall) 90 % 3 ‘ 2% ; werden aktiviert.
N/S Spannung (Parallelbetrieb) | 40 % (3| 0% [%] Bei Abwahl des GLS wird nach dem Unterschreiten des
NS Fraquenz ssonzs][ 20mz[3 Betriebswertes  ,Aggregat belastet®* der GLS
— — ausgeschaltet.
Aggregat belastet 10 % [ ‘ 0% [+ . . o
———— . Zahleinheit fir den KWH-Wert.
KWH pro Impuls 10 KWH 3
pieot ZUNDOREHZAHL ERRECHT (LIMA) : Auf dem PM20 stehen drei digitale Eingange zur
DI602 NOT STOPP v Verfligung. Der DI601 und DI602 sind jeweils mit einer
DIG03 = = festen Funktion belegt. Der DI603 st frei
parametrierbar.
v . . .
. R [ — Das PM20 verfigt aulerdem {ber zwei
R L= 2| = Analogausgénge. Der Analogausgang 5 ist auf +/- 20
Leistung % Al 0,0% [=f|  100,0% 3] mA umschaltbar.
v Den Ausgangen koénnen verschiedene Funktionen
Anslogaissgarig 6 0.00voc 2] 1000 voe |2 zugeordnet und entsprechend skaliert werden.
|COS PHI [ oswr[H[ osr[
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Generator Das PM20-Modul (Hardware) ist als 1A oder 5A
= - Variante erhéltlich.
| 5004 |7} [5A z Einstellung der Stromwandler des Generators.
- 5%
E K L §
1 $
I

Einstellung des Stromwandlers flir den Erdschluss.

Erdschluss
Die Einstellung kann bei Bedarf deaktiviert werden.

[ 500A [3][5A 5

Einstellung der Spannungswandler fur Netz bzw.

Metz/Sammelschiene
Sammelschiene, sowie des Generators.

400V 2| 00V %

Lo

Metz |
Sammelschiene

Genarator

@) G2) (3) @9

1}

Generator

| 400V 2| 400V %
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4.2.4 DM20
GTP20 | COM20 | PM20 | DM20 | D201 | Dizo2 | Di2o3 |7| pozo1 | Doz02 | DO203 | DOzo4 | | A201 | Aoz | azed | AT2o1 | ATzo-2 | | pnzo | mi20 | MRZ0 |

DM20 - Differentialschutzrelais

Einstellungen | Alarme |

[ Generator 2 ®

Auslisesperre Gber GLS

508 (3

Auslosesperre Gber DE =
Knickpunkt 100 % f+|
Grenzwertanhebung 10% 2

Din% Anhebung der Auslésekennlinie
~AL208 Dfsrom >>

| AL207 Difsrom >

Knckpuni (10558

8

Grenzertwertanhebung| 10% 8

bezogen auf 100% Anderung IS
) o9 )

—

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 ISin%

Einstellungen i Alarme i

| Generator H |
Auslosesperre iiber GLS ——
508 3
Auslosesperre iber DE =
Knickpunkt | 100% 5
Grenzwertanhebung | 10 % F:_I

Anhebung der Ausldsekennlinie

ID in %
AL208B Diffstrom >>
" AL207 Diffstrom >
- L
%0 Knickgunkt | |r:o'-sB: T et
o Grenzertwartanhebung| ‘U"""E
~ - i
- bezogen auf 100% Anderung 1S
20 P o =N E S ncceng
r/..
=
W—

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 1Sin%

Trafo [ a00vi3{| 4oovi]s
Schaltgruppe |2 > | | 60° :

500 3 [5A s

1.8 4 | inteme Stromwandier

010120 90

(16 I
= L 0100
S NN S sl [aa ]
5A 1A
Q] ToloL) 00O
l 178 “ Z

Externe Stromwandler 500A (3|54

Lo

Stromwandler Korrekturfaktoren

Um die Einstellungen fir den Differenzialschutz
vorzunehmen, muss das DM20-Modul unter der
Registerkarte ,HOME" aktiviert werden.

Fir eine einstellbare Zeit kann die Auslosung der
Differentialschutzwerte ~ gesperrt  werden. Die
Auslosesperre kann mit dem Einschalten des GLS
oder Uber einen Digitaleingang gesetzt werden. Die
Auslosesperre ist flankengesteuert.

Uber die Eingabe von Knickpunkt und Grenzwert-
anhebung kann die Auslésekennlinie angehoben
werden (siehe Beispiel Grafik).

Ak

[Generatnr mit Transformator

Wenn dem Generator ein Transformator vorgeschaltet
ist, mussen weitere Anpassungen vorgenommen
werden.

Das Ubersetzungsverhaltnis, sowie die Schaltgruppe
kdnnen parametriert werden.
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Einstellungen fir die Stromwandler des internen
Wandlerkreises.

210 22 B 250 24

13,, AJ 5) TN
LAWACLSd S O @” - -

; e _. - Einstellungen fir die Stromwandler des externen
| 1.000 [ | 1,000 [} 1.000 5] Wandlerkreises.

IAII

Externe Stromwandler | 500A []5A

| 4k

Fur jeden einzelnen Wandler ist zusatzlich noch ein
Korrekturfaktor einstellbar, welcher das Einmessen auf
¥ Stromwandler Korrekturfaktoren eine Anlage ermbglicht.

Waéhrend des Betriebes werden nach Ablauf jedes Messintervalls die gemessenen Werte mit den einge-
stellten Grenzwerten fur die Vorwarnung und Abschaltung verglichen. Beim Erreichen der Grenzwerte wird
die entsprechende Stérmeldung auf dem Display angezeigt. Uberschreitet der Phasenstrom den
einstellbaren Knickpunkt, werden die Vorwarn- und Abschaltkennlinien fir den Differenzstrom oberhalb
des Knickpunktes angehoben.

Die Differentialschutzfunktion der Kompaktautomatik ist zum Schutz von Drehstromgeneratoren oder
Drehstrom - Synchron- und - Asynchronmotoren einzusetzen. Es erfasst die Differenzstréme innerhalb
des Schutzbereiches, l6st beim Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus, und die entsprechenden
Stérmeldungen werden angezeigt.

Die Differentialschutzmessung ist der Stromvergleich zwischen Generatorsternpunkt und dem Abgang des
Generators bzw. der Einspeisung in eine Schaltanlage. Die Summe aller Strome muss Null sein.

Drei Wandlerkreise erfassen den Strom im Sternpunkt des Generators (interner Stromkreis), drei weitere
Wandlerkreise sind verbraucherseitig anzuordnen und erfassen den Verbraucherstrom (externer Strom-
kreis). Die Messung in den 6 Strompfaden erfolgt als simultane Abtastung aller sechs Messkreise mit 16
Abtastungen je Periode und Pfad. Fir jeden Stromwert wird nach Ablauf einer Periode der echte Effek-
tivwert berechnet und ausgewertet. Die minimale Ausléseverzégerung betragt ca. 130ms.

Zur Vermeidung von Fehlausldsungen, z.B. beim Anfahren grof3er elektrischer Antriebe, kann die Aus-
I6sung flr eine einstellbare Zeit unterdriickt werden.

Ist der Differenzstrom in einer der drei Phasen groRer als der vorgewahlte Grenzwert, beginnt die Verzo-
gerungszeit abzulaufen. Nach Ablauf der Verzdgerungszeit wird im Display des GTP20 die entsprechende
Stormeldung eingeblendet. Zusatzlich ist es moglich einen digitalen Ausgang mit der Stormeldefunktion
zu verknipfen. Wird der Grenzwert um den eingestellten Betrag der Hysterese unterschritten, erfolgt das
Rucksetzen automatisch.

Die Differenz zwischen internem und externem Strom wird aus den Momentanwerten der Strome
berechnet, dadurch ist es zusatzlich mdglich, einen Phasenfehler zu erkennen und auszuwerten.
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Einstellungen | Alarme |

| DE | AL207 Diffstrom >
<7 g7
EN | AL207 Diff current >

ansi|  DE | AL208 Diffstrom >>
¥ 208 87
EN | AL208 Diff current »>

[awer| AL208 Interner Strom >
209 | g7 |
! AL208 Internal current >

awsi|  AL21D Interner Strom >>
210 g7
AL210 Internal current >3

ws|  AL211Externer Strom >

mnm
187] AL211External current >

[An&] AL212 Externer Strom »>»
212 g7
| AL212External current >

wsi|  AL213Stabler Strom >

2113 |
87 AL213 Stable current >

AL214 Stabiler Strom >>

ans

214 g7
Stable current >

ansi|  DE | AL215 Diffstrom Drehfeld intern
215 47|

EN | AL215 Diff current rotating field intern

o DE | AL216 Diffstrom Drehfeld extern
26|
47 | BN | AL216 Diff current rotating field extern

Grenzwert Hysterese Verzoger,

0% 7 1% & 505 (5 [ AR
Grenzwert Hysterese Verziiger.
[ nuld | 15 | 0,18 [ [Jmw [Jar

Grenzwert Freigabe Imin Verziiger.

|Rechts :71 |

| | 105 (5

m AR

ssT |INsT [ ILsA | [sGi | [sG2 | 563 | Ise4 | (sP1 [ [sp2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,

weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknlipft sind.

Differentialschutz

Alarmtext

Beschreibung

AL207 Diffstrom >
AL208 Diffstrom >>

Uberwacht werden die Differenz-stréme innerhalb des Schutz-bereiches, 16st beim
Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus.

AL209 Interner Strom >
AL210 Interner Strom >>

Uberwacht werden die internen Stréome innerhalb des Schutz-bereiches, 16st beim
Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus.

AL211 Externer Strom >
AL212 Externer Strom >>

Uberwacht werden die externen Stréme innerhalb des Schutz-bereiches, 16st beim
Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus.

AL213 Stabiler Strom >
AL214 Stabiler Strom >>

Uberwacht werden die stabilen Strome innerhalb des Schutz-bereiches, 16st beim
Erreichen der eingestellten Grenzwerte aus.

AL215 Diffstrom Drehfeld intern
AL216 Diffstrom Drehfeld extern

Uberwachung auf rechtes oder linkes Drehfeld.
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GIP20 | com2o | Pmeo | pm20 [ DI20-1 | pizo2 | Di2e3 | | pogos | boz202 | 00203 | Do204 | | Ao | o2 | aoa | atzoq | at2a2 | | Pweo | mr2o | wRzo |
DI20 Modul 1 - Digitale Eingange

DI101 ALARM 1 s D112 s

DI102 ALARM 2 S| D3 s

DI103 ALARM 3 s o s "llgl@@

DI04 ALARM 4 2| ois PR S eSS S e 1

D105 ALARM 5 & |ome [s Q@@@ DDO O

DIt06 ALARM 6 2] oz || | Q@ /\@

Doz ALARM 7 s Di118 s

Di108 ALARM 8 < | D119 s G\ (: @G /16‘

DI109 ALARM 9 % | D120 s A

Di110 ALARM 10 < | D121 | NLS EIN MELDUNG s

DN ALARM 11 % | D22 GLS EIN MELDUNG s E l E!

Es stehen drei Module mit insgesamt 66 digitalen Eingangen zur Verfigung. Auf dem DI20 Modul 1 sind
DI101 bis DI111 sowie DI121 bis DI122 festen Funktionen zugeordnet. Allen anderen Eingangen kénnen
gemal der Auswahlliste Funktionen zugewiesen werden. Die Funktionsliste ist in mehrere Unterlisten

aufgeteilt.

Ubersicht der Eingédnge denen feste Funktionen zugeordnet sind.

Feste Eingangsfunktionen

DI101 ALQOO1 - ALO11 Externe Alarme. Text und Alarmverhalten kdnnen unter der Registerkarte ,ALARME EXT*

bis eingestellt werden.

DI111

DI121 NLS Ein Meldung Signalisiert der Steuerung, dass der Netzschalter eingeschaltet ist. Mit diesem Eingang
wird die interne Verriegelung mit dem Generatorschalter aufgebaut.

DI122 GLS Ein Meldung Signalisiert der Steuerung, dass der Generatorschalter eingeschaltet ist. Mit diesem
Eingang wird die interne Verriegelung mit dem Netzschalter aufgebaut.
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Ubersicht der Funktionen, die freien Eingangen zugeordnet werden kénnen.

Ohne Funktion

- Ohne Funktion

Abfrage uber BUS

Zeigt an, dass dieser Eingang Uber eine externe Datenkommunikation abgefragt wird.

Logikfunktion

Zeigt an, dass dieser Eingang als Eingangsvariable in der Logik verwendet wird.

AL012-AL032

ALO12 - AL032

21 freie Alarme. Text und Alarmverhalten kdnnen unter der Registerkarte ,ALARME EXT* einge-
stellt werden.

ALO033-AL064

ALO33 - ALOG4

32 freie Alarme. Text und Alarmverhalten kdnnen unter der Registerkarte ,ALARME EXT* einge-
stellt werden.

Gruppe 1

Reset Fernbedienung entspricht d. Tastenfunktion 'RESET".

Quittieren Fernbedienung entspricht d. Tastenfunktion 'RESET".

Lampentest Aktiviert den Lampentest auf dem Touchpanel GTP20 und die Funktion ,Lampentest’,
sofern diese auf einen freien Digitalausgang parametriert wurde.

Kein Autostart Blockierung der Startfunktion in der Betriebsart ,Auto”. Dies bedeutet, kein Start bei

Netzausfall. Der Startvorgang wird ggf. abgebrochen, Aggregat stoppt sofort, wenn
Eingang gesetzt wird.

Betriebsartenumwahl blockiert

Eine Umwahl der Betriebsarten ist nicht mehr méglich, solange diese Funktion gesetzt ist,
sowohl am Tableau als auch aus der Ferne (Fernbedienung PB1/PN1/MB1/MB2).

Fern Aus

Fernbedienung der Tastenfunktion '0'".

Fern Hand

Fernbedienung der Tastenfunktion 'MAN'.

Fern Handstart

Fernbedienung der Tastenfunktion ,M START" in ,MAN“-Betrieb.

Fern Handstop

Fernbedienung der Tastenfunktion ,M STOP* in ,MAN“-Betrieb. (Flankengesteuert)

abgeschlossen

Fern Test Fernbedienung der Tastenfunktion 'TEST".

Fern Auto Fernbedienung er Tastenfunktion 'AUTO'.

Startblockierung Startblockierung in allen Betriebsarten. DA ,Betriebsart Auto® wird deaktiviert.
Startvorbereitung Nach Ablauf der Startvorbereitungszeit erfolgt der Startbefehl. Wird vor Ablauf der Zeit

der Digitale Eingang ,Startvorbereitung abgeschlossen® gesetzt, erfolgt der Startbefehl
sofort.

Sprinkleranforderung (GLS Aus)

Startet den Sprinklerbetrieb und unterbindet den Netzparallelbetrieb. Abstellende Alarme
werden warnend, aul3er sie sind auf ,Sprinkler-Stopp*“ kodiert.

Sprinkleranforderung (GLS Ein)

Startet den Sprinklerbetrieb und geht in den Netzparallelbetrieb. Abstellende Alarme
werden warnend, aulRer sie sind auf ,Sprinkler-Stopp*“ kodiert.

Leerlauftest

Startet das Aggregat in ,Betriebsart Auto“. Der GLS wird nicht eingeschaltet.

Notstrombetrieb

Diese Funktion leitet einen Notstromstart des Aggregats ein. Der NLS wird nach Erreichen
der Generatornennspannung ausgeschaltet und die Last wird vom Aggregat
Ubernommen. Die Netzberuhigungszeit startet, wenn diese Funktion zurlickgesetzt wurde
und die gemessene Netzspannung in Ordnung ist.

Fernbedienung Gber MT20 / MR20

Fernbedienung des GTP20 uber die Buskopplung via Modbus. (Ohne Lastvorgabe)

Lastvorgabe Uber MT20 / MR20

Nur der Sollwert fiir die Leistungsregelung kommt tiber den Buskoppler MT20 / MR20.

CosPhi Vorgabe Gber MT20 / MR20

Nur der Sollwert fiir die CosPhi-Regelung kommt Gber den Buskoppler MT20 / MR20.

Fernbedienung tber PN20

Fernbedienung des GTP20 uber die Buskopplung via Profinet. (Ohne Lastvorgabe)

Lastvorgabe uber PN20

Nur der Sollwert fir die Leistungsregelung kommt Gber den Buskoppler PN20.

CosPhi Vorgabe Gber PN20

Nur der Sollwert fur die CosPhi-Regelung kommt Gber den Buskoppler PN20.
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Lastvorgabe Uber Al1

Umschaltung der Sollwertvorgabe vom Tableau auf den Analogeingang 1.

Cos Phi Vorgabe uber Al2

Umschaltung der Sollwertvorgabe vom Tableau auf den Analogeingang 2.

Anwahl Ferntableau

Umschaltung zwischen Haupttableau und Ferntableau.

CAN BUS Droop aktivieren

Die Einstellung ,DROOP* wird iber den CAN BUS aktiviert.

CAN BUS Engine Rapid Start

Aktiviert iber den CAN BUS die Funktion des schnellen Starts bei Notstrombetrieb in der
MTU ECU9 (4000€r).

Gruppe 2

Sperren Synbetrieb

Sperren der Synchronisation. Umschaltung erfolgt mit Licke.

Sperren Netzparallelbetrieb

Der aktivierte Parallelbetrieb wird gesperrt. Umschaltung erfolgt als Uberlappungs-

synchronisierung.

Sperren Sollwertregelung U

Im Inselbetrieb wird die Sollwertregelung fur die Spannung gesperrt.

Sperren Sollwertregelung F

Im Inselbetrieb wird die Sollwertregelung fir die Frequenz gesperrt.

Sperren Sollwertreg. U/F

Im Inselbetrieb wird die Sollwertregelung fir Spannung und Frequenz gesperrt.

Sperren Leistungsregelung

Sperren des Leistungsreglers.

Sperren Cos Phi Regelung

Sperren des Cos Phi - Reglers.

Sperren Stromschutz

Sperren der Stromschutz - Auslosungen.

Sperren Diffschutz

Sperren der Differentialschutz - Auslésungen.

Diffschutz Auslésesperre
ext.

Sperren der Differentialschutz - Ausldsungen. Die Sperrzeit beginnt mit der steigenden Flanke
am Eingang und endet nach der durch die Parametrierung vorgegebenen Zeit. Eine erneute
Sperrung ist erst nach Wegnahme des Signals am Eingang mdglich.

Sperren Netzschutz

Sperren der Netzschutz Auslésungen.

Sperren Alle

Sperren aller Schutzauslésungen.

Sperren PID Regler U/Phi

Sperren des PID-Reglers fiir Spannungs- und Cos Phi - Verstellung.

Sperren PID Regler F/P

Sperren des PID-Reglers firr Frequenz- und Leistungs-Verstellung.

Sperren Alarme Gen U/F

Sperren der Generatoralarme fir Spannung und Frequenz damit im Netzparallelbetrieb nur die
Netzschutzalarme aktiv sind.

Sperren Rickschaltzeit

Wird der Eingang gesetzt, so wird die Rickschaltzeit angehalten. Sobald der Eingang nicht mehr
aktiv ist, fangt die Zeit mit dem parametrierten Wert wieder an zu laufen.

Sperren Pilot

Im Aggregateparallelbetrieb wird beim Pilotaggregat die Frequenzregelung gesperrt und die
Leistungsregelung wird aktiviert.

Sperren Lastabgleich tber
BUS

Die komplette Funktion fur den Lastabgleich Uber die Busverbindung wird gesperrt. Die
entsprechenden Bilder im KOP werden ausgeblendet. Die Funktion der Anlage entspricht einer
Inselanlage.

Sperren Gruppe 1

Sperren Gruppe 2

Mit dieser Funktion kénnen Alarme in bestimmten Situationen unterdriickt werden. Entweder durch
Beschaltung eines Digitaleingangs oder Uber eine Logikverknupfung.

Sperren Bedienung Hand

Alle manuellen Bedienungen in ,MAN*, ,TEST" und Uber die BUS-Koppler werden gesperrt. Das
betrifft die Schaltersteuerungen und den manuellen Start und Stop. Bereits eingeleitete Funktionen
werden nicht abgebrochen (z.B. Synchronisierung). AnschlieRend ist die Sperre aktiv.

Gruppe 3

Drehzahl héher

Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Drehzahl héher) und auf
das Elektr. Potentiometer.

Drehzahl tiefer

Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Drehzahl tiefer) und auf
das Elektr. Potentiometer.

Drehzahlregler Reset

Reset des Reglers fur Frequenz und Leistung (flankengetriggert). Der Reset wirkt auf das Elektr.
Potentiometer und auf den PID-Regler.

Spannung héher

Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Spannung héher) und auf
das Elektr. Potentiometer.

Spannung tiefer

Externe Verstellimpulse. Die Impulse wirken auf den digitalen Ausgang (Spannung tiefer) und auf
das Elektr. Potentiometer.

Spannungsregler Reset

Reset des Reglers fiir Spannung und Cos Phi (flankengetriggert). Der Reset wirkt auf das Elektr.
Potentiometer und auf den PID-Regler.
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Gruppe 4

Erstzuschaltfreigabe / Pilot

Fir die Zuschaltung auf eine tote Schiene wird bei Generatorschaltanlagen die Erst-
zuschaltfreigabe fiir den GLS benétigt. Sofern der Eingang weiterhin gesetzt bleibt, wirkt die 50
Hz (Pilot) Regelung, andernfalls wirkt die Leistungsregelung auf das Aggregat.

Aggr. Parallelbetrieb

Bei Abwahl des GLS wird auch das Pilot Aggregat entlastet.

Inselbetrieb setzen

Bei Aktivierung dieser Funktion wird die Sollwertregelung U/f der GECO20 aktiviert, auch wenn
durch die anliegenden Riickmeldungen ,GLS Ein‘ und ,NLS Ein‘ ein Netzparallelbetrieb erkannt
wird. Die Leistungs- und CosPhi-Regelung ist deaktiviert.

NLS Aus

Blockiert die Zuschaltung des NLS, ein bereits eingeschalteter Schalter wird ausgeschaltet.

GLS Aus

Blockiert die Zuschaltung des GLS, ein bereits eingeschalteter Schalter wird ausgeschaltet.

NLS Trip Meldung

Uberwachung der Trip Meldung vom NLS.

GLS Trip Meldung

Uberwachung der Trip Meldung vom GLS.

Handsynchronisation Ein

Automatische Verstellsignale fur die Synchronisierung werden ausgeschaltet. Verstellung erfolgt
Uber Digitale Eingange.

Sondersyn. - Freigabe

Siehe Punkt 3.8.1

Hochlaufsyn. - Freigabe

Aktiviert die Hochlaufsynchronisierung. Siehe Punkt 3.8.2.

Hochlaufsyn. - GLS Ein

Schaltet den GLS ein, wenn die Hochlaufsynchronisierung aktiv ist. Siehe Punkt 3.8.2.

Hochlaufsyn. - Nur 1 Aggr.

Der GLS bleibt auch nach dem ersten Startversuch fir weitere Starts geschlossen.

Schnellsyn. - Freigabe

Aktiviert die Schnellsynchronisation. Siehe Punkt 3.8.3.

Generator belastet

Der Eingang ermdglicht es, fur den Netzparallelbetrieb eine Belastung des Generators zu
signalisieren und in Folge ein definiertes Entlasten des Generators vor Ausschalten des
Generatorschalters zu ermdglichen.

Entlasten Wird der Eingang bei aktiver Leistungsregelung aktiviert, so wird der aktive Regler verstellt, um
das Aggregat zu entlasten. Wenn das Aggregat entlastet ist, wird der GLS ausgeschaltet.
Belasten Wird der Eingang bei aktiver Leistungsregelung deaktiviert, so wird der aktive Regler verstellt, um

das Aggregat zu entlasten. Wenn das Aggregat entlastet ist, wird der GLS ausgeschaltet.

Netzspannung vorhanden

Spannungsiberwachung Uber einen externen Netzspannungswachter. Bei Netzausfall ist der
Eingang zum internen Netzspannungswachter UND-Verknupft. Bei Netzwiederkehr ist der
Eingang ODER-Verkniipft.

Netzbezugsregelung

Einschalten der Netzbezugsregelung, wenn diese uber die Parametrierung freigegeben ist.

Batterie 1 U<
Batterie 1 U>

Dient der Uberwachung von zwei Batteriesdtzen mit externen Uberwachungsgeriten. Die
Eingange wirken auf die Alarme 109 und 110, die das Umschalten der Batteriesatze uber digitale
Ausgéange beeinflussen.

Batterie 2 U<
Batterie 2 U>

Dient der Uberwachung von zwei Batteriesidtzen mit externen Uberwachungsgeriten. Die
Eingange wirken auf die Alarme 111 und 112, die das Umschalten der Batteriesatze uber digitale
Ausgange beeinflussen.

Uhrzeit Synchronisierung

Mit der steigenden Flanke am digitalen Eingang, wird die Uhrzeit am Tableau auf die in der
Parametersoftware eingestellten Uhrzeit gesetzt.

Ext. Sollwertredz.1 (Impuls)

LAAZA Vorbereitung Die Vorbereitungszeit fur die LAAZA kann damit vorzeitig beendet werden. Sobald der Eingang

beendet gesetzt wird, ist die LAAZA aktiv

LAAZA Sperren Wenn der Lastabgleich tiber den BUS geregelt wird, kann die Lastabhangige Ab- und Zuschaltung

LAAZA Freigabe Uber eine der beiden Eingangsfunktion freigegeben bzw. gesperrt werden. Ist keiner der beiden
Eingange parametriert, so ist die LAAZA deaktiviert. Das Starten und Stoppen der Aggregate wird
dann Uber den DE ,Fernstart” gesteuert.

Gruppe 6

VDE4105- Begrenzt den Leistungssollwert auf den Uber die Parametrierung vorgegebenen Wert.

VDE4105-

Ext. Sollwertredz.2 (Impuls)

Begrenzt den Leistungssollwert auf den Uber die Parametrierung vorgegebenen Wert.

VDE4105-

Ext. Sollwertredz.3 (Impuls)

Begrenzt den Leistungssollwert auf den tber die Parametrierung vorgegebenen Wert.

VDE4105-

Ext. Sollwertredz. Reset (Impuls)

Zurucksetzen der Sollwertbegrenzung, die Uber die Impulseingdnge gesetzt wurde.

VDE4105-

Ext. Sollwertredz.1 (Dauersignal)

Begrenzt den Leistungssollwert auf den Uber die Parametrierung vorgegebenen Wert. Sind
mehrere Stufen gleichzeitig gesetzt, so wird der niedrigste Wert fur die Begrenzung
genommen.
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VDE4105- Begrenzt den Leistungssollwert auf den iber die Parametrierung vorgegebenen Wert. Sind

Ext. Sollwertredz.2 (Dauersignal)

mehrere Stufen gleichzeitig gesetzt, so wird der niedrigste Wert fir die Begrenzung
genommen.

VDE4105-
Ext. Sollwertredz.3 (Dauersignal)

Begrenzt den Leistungssollwert auf den iber die Parametrierung vorgegebenen Wert. Sind
mehrere Stufen gleichzeitig gesetzt, so wird der niedrigste Wert fir die Begrenzung
genommen.

VDE4105-
Leistungsabh. Cos Phi Regler

Aktiviert die leistungsabhangige Cos Phi - Regelung.

BDEW- Dyn. Netzstitzung

Aktiviert die dynamische Netzstitzung.

VDE4105-
Sperren Zuschaltfreigabe Netz

Sperren der Funktion ,VDE4105 Zuschaltbereitschaft®.

Funktionstasten

Funktionstaste 1 - 4 Fernbedienung der Funktionstasten 1 — 4. Die Funktionstasten werden dann auf einen digitalen
Ausgang gelegt. Es wird unterschieden zwischen ,Taster” und ,Schalter*.

Testfunktionen

Omicron Funktion zur Vereinfachung der Prifablaufe. Folgende Alarme werden mit dieser Funktion
unterdrickt: AL150, AL154, AL197 und AL198

Priffeld Funktion zur Vereinfachung der Prifablaufe. Mehrere Zeiten werden gekdrzt.

4.2.6 D020
GTP20 | com20 | PM20 | Dm20 | D201 | Di2o2 | Dio3 | DOZ0-1 | DO20:2 | DO20:3 | DO204 | | AI20-1 | Al202 | Al203 | AT20-1 | AT202 | | PN20 | MT20 | MR20 |

D020 Modul 1 - Digitale Ausgange

po101 ANLASSER B
DO102 BETRIEBSMAGNET 7:
00103 BETREEB 5
DO104 AUFHEBUNG VERRIEGELUNG B
DO105 =
DO106 :
pot07 =
DO108 5
DO109 I
DO110 3
DO111 VERSORGUNG UDC OK [NC] =

e B0 o ) o B

Es stehen vier Module mit insgesamt 44 digitalen Ausgangen zur Verfiigung. Auf dem Modul 1 sind DO101
bis DO103 sowie DO 111 festen Funktionen zugeordnet. Alle anderen Ausgange, kdnnen gemal der
Auswahlliste, Funktionen zugewiesen werden. Die Funktionsliste ist in mehrere Unterlisten aufgeteilt.

Ubersicht der Ausgange denen feste Funktionen zugeordnet sind.

Feste Ausgangsfunktionen

DO101 Anlasser

Ausgang ist aktiv nach Ablauf der Startvorbereitung und der Vorglihzeit.

DO102 Betriebsmagnet

Ausgang wird aktiv mit Startbefehl und deaktiviert, wenn Motor gestoppt wird. Fir sicher-
heitsrelevante Schaltkreise sollte ein Betriebsmagnet verwendet werden.

Stoppmagnet

Ausgang aktiv, wenn Motor gestoppt wird.

DO103 Betrieb

Ausgang ist aktiv, wenn auf ,Motor lauft* erkannt wird und wird deaktiviert, wenn die
Stoppzeit abgelaufen ist.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
GECO20_Geratehandbuch_Version13

Seite: 37 von 115




Kompaktautomatik
Geratehandbuch

Hanseatic
Power
e Solutions

Ubersicht der Funktionen, die freien Ausgéngen zugeordnet werden kénnen.

AL001-AL032 Freie Alarme

Text und Alarmverhalten kdnnen unter der Registerkarte ,ALARME EXT* eingestellt werden.

AL033-AL064 Freie Alarme

Text und Alarmverhalten kdnnen unter der Registerkarte ,ALARME EXT* eingestellt werden.

AL101-AL370

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingegebenen Grenzwertes der Alarm auf einem
digitalen Ausgang ausgegeben werden. Eine Funktionsbeschreibung der Alarme ist unter Punkt 4.5.1.

Gruppe 1

Stérmeldeverzégerung 1

Ausgang wird nach Ablauf der ,STM Freigabeverzdgerung 1“ gesetzt. Zeit lauft ab ,Betrieb”.

Stoérmeldeverzégerung 2

Ausgang wird nach Ablauf der ,STM Freigabeverzdgerung 2“ gesetzt. Zeit 1auft ab ,GLS EIN®.

Stoérmeldeverzégerung 3
oder ,NLS EIN*.

Ausgang wird nach Ablauf der ,STM Freigabeverzdgerung 3“ gesetzt. Zeit lauft ab ,GLS EIN®

Sammelstérung Stop (NO)
Sammelstérung LSA (NO)
Sammelstérung Warnen (NO)
Sammelstdrung (NC)
Sammelstérung (NO)
Startblockierend (NO)
Entregen (NO)

STM Gruppe 1 (NO)

STM Gruppe 2 (NO)

STM Gruppe 3 (NO)
STM-Gruppe 4 (NO)
Startblockierend (NC)
Entregen (NC)
STM Gruppe 1
STM Gruppe 2
STM Gruppe 3
STM Gruppe 4

NC)
NC)
NC)
NC)

—_ o~~~

Entsprechend der Kodierung der Alarme wird der digitale Ausgang gesetzt. Fir einige
Meldungen kann beim Schaltverhalten des Ausgangs zwischen NO und NC gewahlt werden.

Horn Ausgang wird zusammen mit der internen Hupe gesetzt und zuriickgesetzt.

Lampentest

Uber die Lampentest Funktion am Tableau wird der Ausgang gesetzt.

STM Reset
STM Quittierung

Ausgang zur Ansteuerung von externen Uberwachungskreisen (iber die Taste ,RESET".
Ausgang wird so lange gesetzt, wie die Taste gedrickt wird.

Gruppe 2

Betriebsart AUS Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart AUS gewahit wird.
Betriebsart MAN Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart MAN gewahit wird.
Betriebsart TEST Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart TEST gewahlt wird.
Betriebsart AUTO Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart AUTO gewahlt wird.

Aggregat Bereit

Ausgang wird gesetzt, wenn am Tableau die Betriebsart AUTO gewahlt wird. Wenn im
Automatikbetrieb ein LSA Alarm ansteht, wird der Ausgang nicht gesetzt.

Fernstart Eine Fernstartanforderung steht an.
Leerlauftest Der Ausgang wird gesetzt, wenn die Funktion ,Leerlauftest’' angesteuert wird.
Handstart Ausgang wird so lange gesetzt, wie in der Betriebsart MAN die Taste START gedrickt wird.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK

GECO20_Geratehandbuch_Version13

Seite: 38 von 115



Kompaktautomatik
Geratehandbuch

Hanseatic
Power
e Solutions

Startblockierung aktiv

Solange der digitale Eingang ,Startblockierung” aktiv ist, wird der Ausgang gesetzt.

Vorgliihen Ausgang wird gesetzt, wenn der Anlasser aktiv ist. Ist eine Vorglihzeit parametriert, so wird
der Start um die eingegebene Zeit verzdégert. Der Ausgang ist auch wahrend der Vorgliihzeit
gesetzt.

Startvorbereitung Ausgang, um eine Startvorbereitung einzuleiten. Zum Aktivieren muss eine Startvor-
bereitungszeit eingegeben werden. Der Start wird dann um die eingegebene Zeit verzogert.
Das Relais fallt mit Beginn des Startbefehls wieder ab.

Wird vor Ablauf der Zeit der Eingang ,Startvorbereitung abgeschlossen* gesetzt, erfolgt sofort
der Startbefehl.

Betrieb Sobald Ziinddrehzahl oder LIMA oder U-Gen vorhanden erkannt wird, zieht das Relais an.
Nach Ablauf der Stoppzeit fallt das Relais wieder ab.

Betriebsmagnet Bei Startanforderung zieht das Relais an.

Stoppmagnet Wahrend der gesamten Stoppphase hat das Relais angezogen und fallt erst nach Ablauf der
Stoppzeit wieder ab.

Anlasser Bei Startanforderung und nach Ablauf der Startvorbereitungszeit wird der Ausgang gesetzt.

MDEC Stopp Ausgang fiir den MDEC-Regler. Im Betrieb und im Stillstand des Aggregats ist der Ausgang

immer gesetzt. Mit dem Stoppbefehl wird der Ausgang deaktiviert und erst nach Ablauf der
Stoppzeit wieder gesetzt.

GECO Betriebsbereit

Wenn die Automatik eingeschaltet wird und der Prozessor hochgelaufen ist.

Watchdog [NC]

Ausgang ist dauerhaft gesetzt, solange die interne Funktionalitat der Steuerung gegeben ist
und alle parametrierten Module auf dem Rickwand-Bus gesteckt sind und einwandfrei
funktionieren.

Gruppe 3

Zuschaltbereit

Ausgang wird gesetzt, wenn die unter den Betriebswerten eingestellten Grenzwerte fir
Generatorspannung und Generatorfrequenz Uberschritten sind. Ist der GLS geschlossen, so
wird nur noch die Spannung Gberwacht.

SYN Freigabe

Ausgang wird gesetzt, wenn bei internen Funktionsablaufen die SYN-Freigabe aktiv ist.

SYN Impuls

Ausgang wird gesetzt fiir die Dauer des SYN-Impulses.

Aufhebung Verriegelung

Der Ausgang wird genutzt, um die externe Schalterverriegelung bei der Synchronisation
auszuschalten. Der Ausgang wird gesetzt, wenn der Ausgang ,NLS oder GLS Bereit* ansteht
und wird mit der Schalterrickmeldung wieder ausgeschaltet.

Delta U OK Wenn sich die Spannung innerhalb der Grenzen der ,Max. Differenzspannung® befindet, die
fur die Synchronisierung eingestellt sind, wird der Ausgang gesetzt.
Delta F OK Wenn sich die Frequenz innerhalb der Grenzen der ,Max. Differenzfrequenz* befindet, die fir

die Synchronisierung eingestellt sind, wird der Ausgang gesetzt.

Entregen (HL-SYN)

Ausgang wird gesetzt, wenn ein aktiver Alarm auf ,Entregen® kodiert ist, oder wenn das
Entregen uber die Schnellsynchronisation (siehe Punkt 3.8.3) angesprochen wird.

Parallelbetrieb

Ruckmeldungen fur GLS und NLS stehen an. Erkennung auf Parallelbetrieb.

Belasten Bei NG-Steuerungen besteht die gleiche Funktionalitit wie ,Parallelbetrieb®. Bei G-
Steuerungen wird der Ausgang gesetzt, wenn der GLS geschlossen ist.

Belastet Ausgang wird gesetzt, wenn der Betriebswert ,Aggregat belastet” Giberschritten ist. Wird der
Wert wieder unterschritten, so wird der Ausgang wieder deaktiviert.

KWH Impuls Beim Erreichen des unter Betriebswerte angegebenen Zahlwertes wird ein Impuls

ausgegeben. Der Zahlvorgang der KW-Stunden beginnt erneut.

Teilerregung Ein

Ausgang wird mit der Riickmeldung des GLS bei der Hochlaufsynchronisierung gesetzt. Nach
Ablauf der Zeit ,HLSYN Teilerregung® wird der Ausgang wieder deaktiviert.

Versorgung UDC OK [NC]

Wenn der Alarm freigegeben ist, kann beim Uber- oder Unterschreiten des eingegebenen
Grenzwertes der Alarm auf einem digitalen Ausgang ausgegeben werden.

Al03 UDC <> OK [NC]

Uberwachung der Alarme 124 und 125. Beim Uber- oder Unterschreiten des eingegebenen
Grenzwertes, fallt das Relais ab.

Al03 Delta UDC OK [NC]

Uberwachung des Alarms 126 . Beim Uberschreiten des eingegebenen Grenzwertes, fallt das
Relais ab.

GLS Bereit (Ein)

Wenn der GLS zum Einschalten bereit ist, ist der Ausgang geschlossen.

NLS Bereit (Aus)

Wenn der NLS zum Einschalten bereit ist, ist der Ausgang gedffnet.

GLS Ein Impuls

Einschaltsignal fir den GLS

NLS Ein Impuls

Einschaltsignal fur den NLS
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GLS Ein Meldung

Ausgang ist gesetzt, wenn die Rickmeldung fur den GLS am entsprechenden digitalen
Eingang ansteht.

NLS Ein Meldung

Ausgang ist gesetzt, wenn die Rickmeldung fir den NLS am entsprechenden digitalen
Eingang ansteht.

NLS Trip Uberwachung ein

Es erfolgt intern eine Uberwachung der zeitlichen Abléufe, ob ein Trip vom Leistungsschalter
oder von der Steuerung selbst kommt. Der Ausgang ist aktiv, wenn ein Trip von extern erkannt
wird.

GLS Trip Uberwachung ein

Es erfolgt intern eine Uberwachung der zeitlichen Abléufe, ob ein Trip vom Leistungsschalter
oder von der Steuerung selbst kommt. Der Ausgang ist aktiv, wenn ein Trip von extern erkannt
wird.

GLS Bereit f. Zentrale

Signalisiert der Zentrale, wenn der geschlossene GLS abgewahlt wird.

VDE 0108/1 Netz

Bei laufendem Aggregat und vorhandener Spannung und geschlossenem NLS wird der
Ausgang gesetzt.

VDE 0108/2 Gen

Bei laufendem Aggregat und vorhandener Spannung und geschlossenem GLS wird der
Ausgang gesetzt.

Netzausfall

Sobald Netzausfall erkannt wird, schlie3t der Kontakt. Funktion nur bei NG-Tableaus nutzbar.

Netzspannung vorhanden

Wenn der Betriebswert fir die Netzspannung erreicht wird, wird der Ausgang gesetzt.
Funktion nur bei NG-Tableaus nutzbar.

Generatorspg. vorhanden

Wenn der Betriebswert flr die Generatorspannung erreicht wird, wird der Ausgang gesetzt.

Sammelschienenspannung
vorhanden

Wenn der Betriebswert fiir die Netzspannung erreicht wird, wird der Ausgang gesetzt. Diese
Funktion ist unabhangig vom eingesetzten Tableau.

Freigabe Netzbezugsregler

Mit setzen des digitalen Eingangs fur die Freigabe der Netzbezugsregelung wird der Ausgang
aktiviert.

Letzter Teilnehmer in
AUTO/TEST - BUS

Beim Lastabgleich Uber den BUS ist der Ausgang aktiv, wenn sich der letzte Teilnehmer in
der Betriebsart ,AUTO" oder ,TEST" befindet.

Letzter GLS ein - BUS

Beim Lastabgleich uber den BUS ist der Ausgang aktiv, wenn nur ein GLS geschlossen ist.

Letzter GLS ein (Eigener) -
BUS

Beim Lastabgleich Uber den BUS ist der Ausgang aktiv, wenn der eigene GLS geschlossen
ist. Die Meldung wird nicht an alle Teilnehmer gesendet, sondern nur auf der eigenen
Steuerung signalisiert.

Gruppe 4

Drehzahl tiefer

Digitale Stellsignale fur Frequenz- und Leistungsregelung.

Drehzahl héher

Digitale Stellsignale fur Frequenz- und Leistungsregelung.

Drehzahlregler Reset

Ausgang wird gesetzt, wenn eine der folgenden Voraussetzungen erfillt, wird: Startbefehl,
Stoppbefehl, Gen-Schalter Aus oder Reset Handverstelllung. Die Resetzeit ist unter Zeiten
einstellbar.

Drehzahlregler Ein

Bei aktivem Drehzahlregler wird der Ausgang gesetzt.

Spannung tiefer

Digitale Stellsignale fur Spannung- und Cos Phi - Regelung.

Spannung hoher

Digitale Stellsignale fur Spannung- und Cos Phi - Regelung.

Spannungsregler Reset

Ausgang wird gesetzt, wenn eine der folgenden Voraussetzungen erfillt, wird: Startbefehl,
Stoppbefehl, Gen-Schalter Aus oder Reset Handverstelllung. Die Resetzeit ist unter Zeiten
einstellbar.

Spannungsregler Ein

Bei aktivem Drehzahlregler wird der Ausgang gesetzt.

Batteriesatz 1

Batteriesatz 2

Ausgange zur Umschaltung auf den Batteriesadtzen. Die Ausgange sind gegeneinander
verriegelt. Die Umschaltung erfolgt zeitversetzt. Der Anlasser ist nur aktiv nach erfolgter
Umschaltung.

Fernbedienung Gber BUS

Ausgang wird gesetzt, wenn Uber einen digitalen Eingang oder eine Logikverknlpfung eine
der Funktionen fur Fernbedienung oder Lastvorgabe Uber einen BUS-Koppler
(PN20/MT20/MR20) aktiv ist.

Ferntableau aktiv

Ausgang wird gesetzt, wenn das Ferntableau angewahlt ist.

Sprinklerbetrieb Ausgang wird gesetzt, wenn Uber den digitalen Eingang die Funktion ,Sprinkleranforderung”
aktiv ist.

Pilot Ausgangsfunktion fiir G-Steuerungen. Wenn der GLS eingeschaltet ist und tber den digitalen
Eingang die Funktion ,Erstzuschaltfreigabe/Pilot” aktiv ist, wird der Ausgang gesetzt.

VDE4105 - Ausgang wird gesetzt, wenn sich das Netz innerhalb der eingestellten Grenzwerte befindet.

Zuschaltbereitschaft Netz
(NC)
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VDE4105 - Ausgang wird zurlickgesetzt, wenn sich das Netz innerhalb der eingestellten Grenzwerte

Zuschaltbereitschaft Netz
(NO)

befindet.

VDE4105 — Wenn Uber einen digitalen Eingang die Sollwertreduzierung angesteuert ist, wird der Ausgang
Ext. Sollwertreduz. Anwahl gesetzt.

VDE4105 — Ausgang wird gesetzt, wenn die angewahlte Sollwertreduzierung, aktiv ist.

Ext. Sollwertreduz. Aktiv

VDE4105 — Ausgang wird gesetzt, wenn die Sollwertreduzierung 1 Uber einen Eingang aktiviert wurde.
Ext. Sollwertreduz. 1

VDE4105 - Ausgang wird gesetzt, wenn die Sollwertreduzierung 2 tber einen Eingang aktiviert wurde.
Ext. Sollwertreduz. 2

VDE4105 - Ausgang wird gesetzt, wenn die Sollwertreduzierung 3 tber einen Eingang aktiviert wurde.

Ext. Sollwertreduz. 3

Gruppe 5

Al0S5 <x / >x Fir jeden Messeingang auf den Modulen AI20 stehen zwei Grenzwerte zur Verfugung. Bei
bis Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenzwertes wird der
Al22 <x | >x Ausgang gesetzt.

Gruppe 6

PTO1 <x / >x Fir jeden Messeingang auf den Modulen AT20 stehen zwei Grenzwerte zur Verflgung. Bei
bis Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenzwertes wird der
PT12 <x / >X Ausgang gesetzt.

AE23 <x / >x

bis

AE26 <x / >x

Gruppe 7

PN20 Steuerbit
01-16

MT20 / MR20 Steuerbit
01-16

Fur die Buskoppler Profinet (PN20) oder Modbus (MT20/MR20) stehen jeweils 16 Steuerbits
zur Verfugung, die direkt auf digitale Ausgange gelegt werden. AuRerdem kdnnen diese
Steuerbits in die Logikfunktionen eingebunden werden.

Gruppe 8

CAN AINO1 <x / >x
bis
CAN AINO5 <x / >x

Fir die ersten 5 Analogwerte, die vom Motor (CAN BUS) kommen, stehen zwei Grenzwerte
zur Verfigung. Bei Unterschreiten (<x) oder Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenz-
wertes wird der Ausgang gesetzt.

Gruppe 9

Blink Bit 0,5s Der Ausgang wird im 2Hz-Takt gesetzt und zurlickgesetzt.
Blink Bit 1,0s Der Ausgang wird im 1Hz-Takt gesetzt und zuriickgesetzt.
Blink Bit 2,0s Der Ausgang wird im 0,5Hz-Takt gesetzt und zurlickgesetzt.

Logik — Merker 01-40 / Timer 01-08

Merker 01-40
Timer 01-08

40 Logikbausteine und 8 Timerbausteine lassen sich konfigurieren. Die entsprechenden Ausgéange der
Bausteine kénnen auf digitale Ausgange gelegt werden oder fir weitere Verkniipfungen verwendet werden.
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Logik — Merker 41-80 / Timer 09-16

Merker 41-80 40 Logikbausteine und 8 Timerbausteine lassen sich konfigurieren. Die entsprechenden Ausgéange der
Timer 09-16 Bausteine kdnnen auf digitale Ausgénge gelegt werden oder fiir weitere Verknipfungen verwendet werden.

Digitale Eingange
DI101 bis 122 (DI20-1) Die digitalen Eingange kénnen direkt mit den digitalen Ausgangen verknUlpft werden oder zum
DI201 bis 222 (DI20-2) Steuern der Logikbausteine verwendet werden.

DI301 bis 322 (DI20-3)
DEG601 bis 603 (PM20)
DE801 bis 804 (GTP20)

Schaltpunkte

Schaltpunkt 01 Fir eine bestimmte Auswahl an elektrischen GréRen, wie z.B. die prozentuale Wirkleistung,

bis steht jeweils ein Grenzwert pro Schaltpunkt zur Verfiigung. Bei Unterschreiten (<x) oder
Uberschreiten (>x) des entsprechenden Grenzwertes wird der Ausgang gesetzt.

Schaltpunkt 16

Funktionstasten

Die Funktionstasten, welche am GTP20 als Soft-Button bedienbar sind, kénnen in der GV2
direkt mit den digitalen Ausgangen verknupft werden oder zum Steuern der Logikbausteine
verwendet werden.

Funktionstaste 1
Funktionstaste 2
Funktionstaste 3
Funktionstaste 4
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4.2.7 Al20

GTP20 | COM20 | PM20 | DM20 | DI20-1 | Di20-2 |

AI20 Modul 1 - Analoge Eingange
[Anzeige | Alame

T4

Al05
DE | AE0S
EN | AI05
v

Al06
DE | AE06
EN | AI06
vl

Al07
DE | AE07
EN | AI07
4|

Al0g
DE | AE08
EN | AI08
v

Al0g
DE | AE09
EN | AI09
v

A0
DE | AE10
EN [AI10

Eingang |VDC

Anzeige [ — %

Eingang |VDC

Anzeige |— %

Eingang |VDC

Anzeige [— %

Eingang [VDC

Anzeige [— %

Eingang |VDC

Anzeige [— %

Eingang |VDC

Anzeige[— %

oo

oo

oo

D203 | | pozot | Do2o2 | Do20-3 | DO204 | A0 | Al202 | A2o3 | AT201 | ar202 | | pnzo | mm2e | WR2o |

Anfangswert Endwert Grenzwert Hysterese Verzogerung
0,00 VDC 5[ 10,00 VDC |3 <x 0%

0% 13 00S %

0% 3 100 % (3> x 0% 0% 3 00S %
Anfangswert  Endwert Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
0,00 VDC 3| 10,00 VDC |3 <x 0% 0% 00S %

CIDAEID

0% (% 100 % (31> x 0% 0% 00S %
Anfangswert  Endwert Grenzwert  Hysterese  Verzogerung Pl i
SIE : % [+ % [v T N3) (3 (2)
0,00 VDC [Z][ 10,00 vDC |3 <x 0% 0% 00S OJ6I610)
0% (% 100 % (3> x 0% 3 0% 13 00S % -
()
Anfangswert  Endwert Grenzwert  Hysterese  Verzogerung ® @6 ®
- 3) (14) (15) (19)
0,00 VDC 3| 10,00 VDC |3 <x 0% (3 0% (% 00S %
0% (% 100 % [3>x 0% (2 0% (3 00S % ey
—{aios)
Anfangswert  Endwert Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
0,00 VDC 3| 10,00 VDC [T <x 0% (3 0% (% 00S %
0% (% 100 % (3> x 0% (% 0% (3 00S %
Anfangswert  Endwert Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
0,00 VDC 7| 10,00 VDC |3 <x 0% (3 0% (% 00S %
0% % 100 % (3> x 0% (3 0% (% 00S %

Es stehen drei Analogeingangsmodule mit jeweils 6 Analogeingangen zur Verfiigung. Die Beschreibung
erfolgt exemplarisch am Analogeingang 5 auf dem Modul 1.

Um die Einstellungen fur die Analogeingadnge vorzunehmen, muss das Al20-Modul 1 unter der Register-

karte ,HOME" aktiviert werden.

Fir jeden Eingang kann zwischen einem Spannungssignal (+/- 10VDC) oder Stromsignal (+/-20mA)
gewahlt werden. Der Arbeitsbereich fur das Eingangssignal wird Uber den Anfangs- und Endwert
festgelegt. Entsprechend dem Arbeitsbereich des Eingangssignals, kann die Anzeige mit Anfangswert und
Endwert skaliert werden. In der Anzeige auf dem Tableau, unter dem Menlpunkt ,Analogwerte®, werden
der Eingangswert, sowie der skalierte Wert angezeigt. Es stehen 9 verschiedene Einheiten fir die Anzeige

zur Verfigung.

Anzeige

----- VDC oder ----,- VDC

----- ADC oder ----,- ADC

Grenzwert

<x/>x

Zusétzlich zur Anzeige kdnnen zwei Grenzwerte fir die Uberwachung
parametriert werden. Wenn nur eine Uberwachung der Grenzwerte
erforderlich ist, jedoch keine Anzeige gewinscht wird, so ist in der
Texteingabe ein ,-“ Zeichen einzugeben.

Beim Unterschreiten bzw. Uberschreiten des Grenzwertes und nach
Ablauf der Verzdgerungszeit wird das entsprechend parametrierte
Ausgangsrelais aktiviert.
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A120 Modul 1 - Analoge Eingange
Anzeige | Alarme

DE [ AL221 AES
v 221
EN [AL221 AIS

DE [AL222 AE6
v
EN [AL222 AT6

DE [AL223 AE7
v a3
EN [AL223 A7

DE [AL224 AE8
v
EN [AL224 AT

DE [AL225 AES
¥ 225
EN [AL225 AI9

DE [ AL226 AE10
¥ 226
EN [AL226 AT1D

50% [+ 2% % 208 [T ™ (AR [JFvi [1Fv2 [Fvs [1s8 [JE [lsst [INsT [isa [Ise1 [Ise2 [1se3 [Ise4 [ Isp1 [Isp2
Grenzwert Hysterese Verzoge

0% [3 2% 2083 mw [Jar [JFva [1Fv2 [IFvs [Is8 (e [Isst [INsT [1sa [Ise1 [Ise2 [1se3 [|se4 [|sp1 [Isp2
Grenzwert Hysterese Verzoge

0% [T 2% 20815 v (AR [IFve [1Fv2 [IFv3 [1s8 (e [IssT [INsT [Iisa [Ise1 [Ise2 [1se3 []se4 [ Isp1 [ Isp2
Grenzwert Hysteres Verzoger

0% 3 2% (% 2083 mv (AR [IFvt [1Fv2 [1Fvs (18 [Je [Isst [InsT [Jusa [1s61 []se2 [1s63 [Isca [Isp1 [|sp2
Grenzwert Hysterese Verzoger

0% % 2% (5 208 (3 nw [1aR [JFva [IFv2 [IFvs [1s8 [ [IssT [InsT [isa [Ise1 [Ise2 [ Ise3 [Ise4 [ |sP1 [|sp2
Grenzwert Hysterese Verzoger.

50% (% 2% % 205 (% v [1aR [IFv1 [JFv2 [IFv3 [s8 [JE [ssT [INsT [Iisa []se1 [ sG2 [ |se3 [|se4 [|sp1 []sp2

Fir die Uberwachung der Alarme gibt es einen eigenen Grenzwert. Wird dieser iber- oder unterschritten,
so kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und entsprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt4.4.1)
zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen auf einen digitalen Ausgang parametriert werden.

Die Alarme werden nur eingeblendet, wenn unter der Registerkarte ,HOME" die Al20-Module aktiviert sind.

Analoge Eingange

Alarmtext Beschreibung

AL221 Al5 Al20-1 — Jedem Analogeingang auf den Zusatz-Modulen ist ein Alarm zugeordnet. Bei Unter-
bis oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.
AL226 Al10

AL229 Al11 Al20-2 — Jedem Analogeingang auf den Zusatz-Modulen ist ein Alarm zugeordnet. Bei Unter-
bis oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.
AL234 Al16

AL237 Al17 Al20-3 — Jedem Analogeingang auf den Zusatz-Modulen ist ein Alarm zugeordnet. Bei Unter-
bis oder Uberschreiten des Grenzwertes wird der Alarm gesetzt. Der Alarmtext ist editierbar.
AL242 AI22
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4.2.8 AT20

GIP20. | ©OM20 | PM20 | DM20 | Di201 | Di2o2 | Dizg3 | | pozet | Dozo2 | DO203 | DOzo4 | | A2 | Aoz | AZ03 | AT2041 | Ate2 [ | pnzo | mr20 | MRz |

AT20 Modul 1 - Temperaturmessungen

Anzeige | Alarme |

v
PTO1 Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
DE [PT1 Eingang [PT100 % <x[ 00 oocH[ oos[
EN [PT1 Anzeige|—°C % >x 00°C 15 0,0°C 5| 00S %
v
PT02 Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
DE [PT2 Eingang [PT100 % <x[ 00 0ocH[  oosfE
EN [PT2 Anzeige [ —°C % s>x[  00°Cs 0o0clsl[ oosfs
4|
PTO3 Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
DE [PT3 Eingang [PT100 % <x[  00c] 00°cf[  oosfE
EN [PT3 Anzeige [—°C % >x[ o00clz][ oo<c[E][ oos[E
v
PTO4 Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
DE [PT4 Eingang [PT100 # <x[  o00ck 00°clH[  oosfE
EN[PT4 Anzeige |—°C  $ >x 00°C 7] 00°C 5| 008
v
PT05 Grenzwert  Hysterese  Verzogerung
DE [PT5 Eingang [PT100 ¢ <x[ 00k oocls[  oosfE
EN[PT5 Anzeige [—C % >x[ 00 00 cl[ oosfE PT100 PT1000
v . —— .
PT06 Grenzwert  Hysterese  Verzbgerung oy A '3
= i 5 OO © 0 G
DE [PT6 Eingang [PT100 % <x| 00 00°cH[  oosfE
—_— ~ = TS PT100
EN [PT6 Anzeige [—C % >x[ 00cE 00°clf[  o0sf: _/{E
C4|
A3 Anfangswert  Endwert Grenzwert  Hysterese  Verzogerung @ @ 2)
DE [AE23 Eingang | VDC 4|| 0.00vDC (5| 10,00VDC [5|<x 0% v 0% =i/ 00S [+ PT100
EN (A3 Anzeige | —% % 0% = 100 % [2] > x| 0% > 0% 2] o00s[s 1
z oJolN©)
A24 Anfangswert  Endwert Grenzwert Hysterese Verzogerung
DE [AE24 Eingang | VDC 4 || 000vDC 5| 10,00 vDC |3|<x 0% f+ 0% (| 00S
EN (A4 Anzeige [—% % 0% 100 % 5] >x 0% 0% 5[ o00s[E

Es stehen zwei Messmodule mit jeweils 6 PT100(0) Messeingangen und 2 Analogeingange zur Verfigung.
Die Beschreibung erfolgt exemplarisch am Eingang 1 auf dem Modul 1.

Um die Einstellungen fir die PT100(0) Messeingange vorzunehmen, muss das AT20-Modul 1 unter der
Registerkarte ,HOME" aktiviert werden.

Fir die Temperaturmessungen kann zwischen PT100 und PT1000 ausgewahlt werden. Der
Temperaturbereich geht von -200°C bis 800°C.

Anzeige PT100(0)

Die Einstellung der Analogeingange des AT20 erfolgt wie beim Al20 (siehe Punkt 4.2.7).
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AT20 Modul 1 - Temperaturmessungen

Anzeige | Alame

DE [AL247PT2> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 247 7 < =
N [AL247 PT2> 50°%C [T 025 2055 v [ar [1Fv1 [1Fv2 [JFv3 []s8 [ 1€ [IssT [INsT [ 1A [IsG1 [ se2 []se3 [|sG4 [ Isp1 [sp2
DE [AL298PT2>> Grenzwert Hysterese Verzoger.
v 248 r - - -
EN [AL248 PT2>> 50°C Y 02 (3 20S[5] [Imw [JaR [JFva [JFv2 [JFv3 []sB [ JE [ssT [INsT [Jisa []se1 [ |se2 [|sG3 [ |se4 [Isp1 []sp2
- DE [AL299PT3> Grenzwert Hysterese Verzoger,
249 = = =
EN [AL249 PT3> S0°C T 023 2055 v (AR [IFv1 [1Fv2 [IFv3 []s8 [JE [ssT [INsT [Jisa [1sG1 [Ise2 [ /563 [ sG4 [|sp1 [Isp2
DE [AL250 PT3>> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 250 - - -
EN [AL250 PT3>> 50°C 3 023 205 (% v [ AR [1Fv1 [IFv2 [|Fvs [Is8 [|E [IssT [INsT [ 1A [ |sG1 [1s62 []s63 [ |sG4 [ Isp1 [ sp2
DE [AL251PT4> Grenzwert Hysterese Verzoger,
v 251 v = =
EN [AL251 PT4> 50°C|S 023 20s(e] [Jmv AR [JFvi [JFv2 [1Fv3 [1s8 [JE [IssT [INsT [Jisa [Ise1 [Ise2 [ 1s63 []se4 [Isp1 [|sP2
D [AL252PT4>> Grenzwert Hysterese Verzoger.
v 252 = = =
EN [AL252 PT4>> S0°C v 02%C |5 205 5] v AR FV1 2 [Jrvs [Jss [JE sST [ INsT [ILsA SG1 [ 1s62 [ |se3 [ ]se4 [ IspP1 SP2
DE [AL253PT5> Grenzwert Hysterese Verzoger,
¥ 253 = = Py
EN [AL253 PTS> 50°C (% 025 20Sfef [Jmv [1aR [JFva [JFv2 [Fv3 [1s8 [JE [JssT [INsT [J1sa [Ise1 [ |sG2 [ se3 []se4 [ |sp1 [ |sp2
DE [AL254PTS>> Grenzwert Hysterese Verzoger,
v 254 = < 7S
EN [AL254 PTS>> | 50°C[S 02 (3 205 3 ™ (AR [1Fv1 [1Fv2 [|Fv3 [Is8 [JE [IssT [INsT [ 1A [ IsG1 [s62 []s63 [|se4 [ IsP1 [sp2
DE [AL255 PT6> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 255 = S eS|
EN [AL25S PT6> 50°C [T 023 205 (% v [ar [1Fv1 [IFv2 [|Fv3 [ IS8 [JE [IssT [ INsT [ 1A [IsG1 [se2 []s63 [|sG4 [ Isp1 [sp2
DE [AL256 PT6>> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 256 S = -
EN [AL256 PT6>> | s0x[T 02°C |3 208 [ v [Jar [JFv1 [1Fv2 []Fv3 [Js8 [JE [IssT [INsT [isa [IsG1 [IsG2 [1se3 []sG4 [ sp1 [sp2
= DE [AL257 AE23> Grenzwert Hysterese Verzoger.
257 = 7~ s
EN [AL257 AI23> 0% [v 2% [ 20sfe] [Imv [IaR [JFvi [Fv2 [1Fv3 (18 [JE [IssT [INsT [Jisa []s61 [ |sG2 [ 1s63 []se4 [ |sP1 [|sP2
DE [AL258 AE23>> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 258 7 -t =
EN |AL258 AI23>> 50% [+ 2% v 205 5] mv AR FV1 2 [JFv3 [Is8 [JE ssT [ InsT [ Jisa s61 [ 1sG2 [ ]se3 [ se4 [ Isp1 sP2
DE [AL259 AE24> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 259 f = = S
EN [AL259 AI24> 0% 3 2% (3 205 (3 v (AR [1Fv1 [1Fv2 [JFv3 [Js8 [JE [ssT [INsT [isa [1se1 [1s62 []se3 [|se4 [Isp1 [sp2
DE [AL260 AE24>> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 260 7o = =)
EN [AL260 AI24>> 0% [T 2% (% 2055 wwv [JaR [1Fvi [1Fv2 [1Fv3 [Is8 [JE [ssT [INST [1sA [1sG1 [s62 []s63 [sG4 [|sP1 [|sp2

Fir die Uberwachung der Alarme gibt es einen eigenen Grenzwert. Wird dieser (iber- oder unterschritten,
so kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und entsprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt4.4.1)
zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen auf einen digitalen Ausgang parametriert werden.

Die Alarme werden nur eingeblendet, wenn unter der Registerkarte ,HOME" die AT20-Module aktiviert
sind.
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4.2.9 PN20

GIP20. | com20 | P20 | DM20 | Dizo-1 | Di202 | Di20-3 | | Do20st | Do202 | 00203 | Do204 | | A0 | Aoz | Aizo3 | AT201 | AT202 | [ PN20 | mm2o | MR20 |

PN20 - Profinet

DO708 | - s
Fur eine externe Datenbuskommunikation mit einer
Ubergeordneten Steuerung steht das PN20-Modul mit
einer Profinet-Verbindung zur Verfigung. Um die
Einstellungen fir die ausgewahlte BUS-Kopplung
Y Y vorzunehmen, muss das entsprechende Modul unter
. der Registerkarte ,HOME" aktiviert werden.
u Damit eine Verbindung zur Gbergeordneten Steuerung
hergestellt werden kann, muss diese dem PN20-Modul
> O @ o eine IP-Adresse zuweisen.
Es steht ein Ausgangsrelais (DO708) zur Verfigung,
dem entsprechend der Auswahlliste eine Funktion
- zugeordnet werden kann.
4210 MT20
_GTP20 | COM20 | PM20 | DM20 | D201 | D202 | Di203 | | D020 | DO202 | DO20-3 | DO204 | | A0 | A2 | AZ03 | AT2041 | AT202 | | PN20 | MT20 | MR20 |

01lesen | 02Llesen | 03Lesen | 04 Lesen | 05Lesen | 06Lesen | 07 Schreiben

0117 - Betriebsbyte 01

09 |46 - Alarm 097 .. 112

oo
oo

02 | 18 - Betriebsbyte 02 10 |47 - Alarm 113 .. 128

0319 - Betrisbsbyte 03 1148 - Alarm 129 . 144

04 | 20 - Betriebsbyte 04 12 |49 - Alarm 145 .. 160

05(21- Betriebsbyte 05 13 |51 - Alarm 177 .. 192

06 | 22 - Betriebsbyte 06 14 |52 - Alarm 193 .. 208

07 |40 - Alarm 001 .. 016 15 |-

ollollo]lolloflo]
ofloflollolloflo]

08 |41 - Alarm 017 .. 032 16 |-

(") - Einheit und Skalierung fur die Analogeingange der Module AI20 und AT20 ist der Parametrierung zu entnehmen
[DINT] - Bei die mit [DINT] sind, darf das nachste Register nicht verwendet werden

Fir eine externe Datenbuskommunikation mit einer Gbergeordneten Steuerung steht das MT20-Modul mit
einer Modbus TCP/IP-Verbindung zur Verfigung. Um die Einstellungen fiir die ausgewahlte BUS-
Kopplung vorzunehmen, muss das entsprechende Modul unter der Registerkarte ,HOME® aktiviert
werden.

Es steht ein Ausgangsrelais (DO707) zur Verfligung, dem entsprechend der Auswahlliste eine Funktion
zugeordnet werden kann.

Damit eine Verbindung zum MT20-Modul hergestellt werden kann, muss eine Adresse eingestellt werden.
Die Einstellung erfolgt Giber IP-Adresse, Netzmaske und Gateway.

Es gibt 96 Lese und 6 Schreib Register. Fir jedes Adressregister kann entsprechend der Pull-down-
Auswahlliste gewahlt werden, welche Daten darin zur Verfigung stehen sollen. Die Belegung der Adress-
register ist der Parametrierung der Anlage zu entnehmen. Welche einzelnen Signale das Byte/Wort
enthalt, ist in der angehangten Datenpunktliste aufgefiihrt. Eine gesicherte Zuordnung erfolgt Gber die
Modulnummer.
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4211 MR20

GTP20. | comzo | P20 | Dmz2o | Di2o1 | Dizo2 | Di203 | | Dozo-1 | Dozo2 | Do203 | Doz204 | | Azo1 | o2 | Alzod | At201 [ Atze2 | | Pnzo | mT20 | MR20 |
MR20 - Modbus RTU

D 115 DO707 |- s

Baudrate 9600 =

Paritat Ungerade %

Stopp Bit 1 s

O1Lesen | 02Lesen | 03Lesen | 04Lesen | 05Lesen | 06Lesen | 07 Schreiben

01/ 17 - Betriebsbyte 01 09 |46 - Alarm 097 .. 112

02 | 18 - Betriebsbyte 02 10 |47 - Alarm 113 .. 128

11|48 - Alarm 129 .. 144

03 | 19 - Betriebsbyte 03

04 | 20 - Betriebsbyte 04 12|49 - Alarm 145 .. 160

05 | 21 - Betriebsbyte 05 13|50 - Alarm 161 .. 176

06 | 22 - Betriebsbyte 06 14 | 53 - Alarm 209 .. 224

07 |40 - Alarm 001 .. 016 15|-

ollollollo/lollo] oo

R IR R R AR AR RTY

08 - 16 |-

(*) - Einheit und Skalierung fur die Analogeingange der Module AI20 und AT20 ist der Parametrierung zu entnehmen
[DINT] - Bei , die mit [DINT] sind, darf das nachste Register nicht verwendet werden

Fir eine externe Datenbuskommunikation mit einer Gbergeordneten Steuerung steht das MR20-Modul mit
einer Modbus RTU-Verbindung zur Verfiigung. Um die Einstellungen fiir die ausgewahlte BUS-Kopplung
vorzunehmen, muss das entsprechende Modul unter der Registerkarte ,HOME" aktiviert werden.

Es steht ein Ausgangsrelais (DO707) zur Verfligung, dem entsprechend der Auswahlliste eine Funktion
zugeordnet werden kann.

Um eine Verbindung zum MR20-Modul herzustellen, mussen einige Einstellungen vorgenommen werden.
Eine Slave-ID muss festgelegt werden. Weitere Einstellungen erfolgen Uber Baudrate, Paritat und Stop-
Bit.

Es gibt 64 Lese und 4 Schreib Register. Fir jedes Adressregister kann entsprechend der Pull-down-
Auswahlliste gewahlt werden, welche Daten darin zur Verfligung stehen sollen. Die Belegung der Adress-
register ist der Parametrierung der Anlage zu entnehmen. Welche einzelnen Signale das Byte/Wort
enthalt, ist in der angehangten Datenpunktliste aufgefiihrt. Eine gesicherte Zuordnung erfolgt Gber die
Modulnummer.

Anschlussbelegung am Modbus RTU Modul MR20:

RS-232 RS-485
Pin Signal Kommentar Pin Signal Kommentar
1 GND Buspolung, Ground (isoliert) 5 B-Line RS-485 B-Line (+)
2-3 Verbinde Pin 2 mit Pin 3 (Brlcke) 9 A-Line RS-485 A-Line (-)
Rx RS-232 Daten empfangen
8 Tx RS-232 Daten senden
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4.3 Synchronisierung

[ HOME | MODULE = SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHI BUS | SCHALTPUNKIE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

Einstellparameter flir den Synchronisier- und Inselbetrieb. Wird der Synchronisierbetrieb deaktiviert, so
erfolgt die Umschaltung mit Licke. Die zur Verfigung stehenden Sonderfunktionen sind abhangig von der
Schaltersteuerung, die auf der Registerkarte , HOME* mit der Anlagenibersicht (Singleline) eingestellt wird
(4.1).

Uber Differenzverstarker werden die Spannung und die Frequenz von zwei Drehstromnetzen erfasst. Die
Messung flr die Synchronisierung erfolgt jeweils zwischen L1 und L2. Wahrend des Betriebes werden
kontinuierlich die Spannungen und die gemittelten Frequenzen im Display angezeigt.

431 Synchronisierbetrieb

Entsprechend der ausgewdahlten Synchronisier-

{ Ohne Synchronisierung l
- Uberl n. ! . . . . .
‘ funktion, werden die Synchronisierparameter ein- und
ausgeblendet.
Synchranisierung Bei Auswahl Uberlappungssynchronisation oder
Voreilzeit i | Parallelbetrieb werden die Synchronisierparameter

eingeblendet und kdnnen entsprechend den
Anforderungen eingestellt werden.

Max. Differenzfrequenz |

Min. Differenzfrequenz |

Mazx. Differenzspannung |

Lange Syn-lmpuls

P ——— o Bei aktivierter Sollwertregelung kénnen die Werte fir
- = Frequenz und Spannung, auf die im Inselbetrieb
geregelt wird, eingestellt werden.

Sollwerte Inselbetrieb

Frequenz [ s0.0Hz 2] Wenn man den Wert auf ,,0“ setzt, wird die Regelung
: deaktiviert.
Spannung |
Synchronisierung
Voreilzeit Sie dient zum Ausgleich der Verzégerung der Schaltglieder. Der Synchronimpuls wird um die

Voreilzeit vor dem erwarteten Synchronzeitpunkt ausgegeben. Typische Verzdgerung eines
Schalters: 50ms.

Max. Differenzfrequenz Maximal zulassige Frequenzabweichung bei der die Zuschaltung erfolgen darf.

Min. Differenzfrequenz Im Synchronbetrieb wird der Generator immer auf eine kleine Frequenzabweichung zum Netz
geregelt, damit die Generatorfrequenz in Schwebung mit der Netzfrequenz gehalten wird und
die Synchronisation méglich ist.

Max. Differenzspannung Maximal zuladssige Abweichung der Generatorspannung von der Synchronisierspannung, bei
der die Zuschaltung erfolgen darf.

Lange Syn-Impuls Die Zeit, in der das Ausgangsrelais angesteuert wird, welches den NLS oder GLS einschaltet.

Integrationszeit Frequenz Die Frequenz, die als Istwert flr die Frequenzregelung zugrunde liegt, wird Uber mehrere Perio-

den gemittelt, um den Regelkreis ruhig zu halten.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
GECO20_Geratehandbuch_Version13 Seite: 49 von 115



Hanseatic
Power

Kompaktautomatik e Solutions

Geratehandbuch

4.3.2 Sonderfunktionen

Schnellsynchronisierung

Schnellsynchronisierung Hochlaufsynchronisierung
Schnellsynchronisierung Hochlaufsynchronisierung Drehzahlanhebung
Hochlaufsynchronisierung Drehzahlanhebung ¥| Netzparallelbetr. GEM Alarme U/F gesperrt
Drehzahlanhebung ¥| Netzparallelbetr. GEM Alarme U/F gespert Erstzuschaltfreigabe/Pilot
¥ Netzparallelbetr. GEM Alarme U/F gesperrt Erstzuschaltfreigabe/Pilat Sondersynchronisierfunktion
Netz / Generator Generator Ext. Schaltersteuerung

Sonderfunktionen

Hochlaufsynchronisierung / Siehe Punkt 3.8.2

Schnellsynchronisierung und 3.8.3

Drehzahlanhebung Bei aktiver Funktion wird der Ausgang ,Drehzahl héher* gesetzt. Der Ausgang bleibt so lange
gesetzt, bis die Rickmeldung ,GLS Ein Meldung® kommt. Danach ist die Drehzahlregelung
aktiv.

Netzparallelbetr. Im Netzparallelbetrieb werden die Generator Alarme fur Spannung und Frequenz gesperrt,

GEN Alarme U/F gesperrt damit eine Uberwachung mit den Netzschutzwerten sichergestellt ist.

Erstzuschaltfreigabe / Pilot Die Funktion wird dauerhaft aktiviert. Das Aggregat wird bei eingeschaltetem GLS immer im
50Hz Betrieb geregelt. Der digitale Eingang mit gleicher Funktion ist nicht mehr aktiv. Im
Netzparallelbetrieb ist diese Funktion gesperrt.

Sondersynchronisierfunktion | Siehe Punkt 3.8.1
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4.4 Alarme extern

| HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARME INT | ZEITEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHI BUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

| ALOD1-016 | ALO17-032 | AL033-048 | ALO49-064 |

DE | ALOO1 Verzéger.
~ 001
& [aL0o1

N AR Fv1 Fv2 F¥3 S8 E SST [ NST LsA 561 562 S63 SG4 SP1 5P2

DE | ALO0Z Verzdger,
¥ 002

EN | ALO02 | 0,15 }:_* N AR Fv1 Fv2 FV3 S8 E SST [+ NST LSA 561 562 563 564 SP1 5P2

DE |ALOD3 Verzdger,
¥ 003 —_—
EM | ALOO3 | 9,15 [+] v AR Fv1 Fv2 FV3 S8 E SST ¥ NST LSA 561 562 563 564 SP1 5P2

Es stehen 64 freie Alarme zur Verfigung. Die Alarme kdnnen auf freie digitale Eingdnge parametriert
werden. Text, Alarmverhalten sowie die Verzdgerungszeit konnen fiir jeden Alarm separat gewahlt
werden.

441 Alarmverhalten allgemein

TALOUI0TE | ALOT7032 | ALD33048 | AL049.064 | Jeder Alarm, der zur Anzeige gebracht werden soll,
= e muss freigegeben werden. Nicht freigegebene Alarme
en (001 werden ausgeblendet.

Verzoger,

NV AR FV1 Fv2 FV3 SB E SST || NST LSA 561 5G2 5G3 5G4 SP1 SP2

Die Alarme kdnnen individuell Gber die Kodierung an die entsprechenden Anwendungsfalle angepasst
werden.

INV Invertiertes Alarmverhalten

AR Autoreset — Wenn der Alarm nicht mehr ansteht und wenn die Alarmreset Verzégerung abgelaufen ist,
erfolgt ein automatischer Reset.

FV1 Freigabeverzégerung 1 — Zeit lauft, wenn ,Betrieb” erkannt wird. Einstellung der Zeit erfolgt unter der
Registerkarte ,Zeiten—Erweiterte Einstellungen 1.

Fv2 Freigabeverzégerung 2 — Zeit lauft, wenn der ,GLS EIN“ ist. Einstellung der Zeit erfolgt unter der Register-
karte ,Zeiten—Erweiterte Einstellungen 1.

FV3 Freigabeverzégerung 3 — Zeit Iauft, wenn der ,NLS EIN“ oder der “GLS EIN® ist. Einstellung der Zeit erfolgt
unter der Registerkarte ,Zeiten—Erweiterte Einstellungen 1.

SB Startblockierend — Kein Start solange der Alarm ansteht.

E Entregen — Der entsprechende Ausgang, der auf die Funktion ,Entregen” parametriert ist, wird gesetzt.

SST Sprinklerstopp — Auch im Sprinklerbetrieb wird der Motor abgestellt.

NST Normalstopp — Es erfolgt ein Stoppbefehl an den Motor. Entsprechend der Parametrierung wird der Aus-

gang Stopp/Betriebsmagnet aktiviert oder deaktiviert.

LSA Leistungsschalterabwurf — Fiihrt zum Ausschalten des GLS. Sollte der Alarm langer als 3 Minuten anste-
hen, so erfolgt ein Stoppbefehl an den Motor.

SG1 bis SG4 Stoérmeldegruppe 1 bis 4 — Alarme koénnen in vier verschiedenen Gruppen zusammengefasst werden.
Entsprechend der Funktionsliste kénnen diese Gruppen auf einen digitalen Ausgang parametriert werden.

SP1/SP2 Sperren Gruppe 1 & 2 — Durch Beschaltung eines Digitaleingangs oder Erstellen einer Logikfunktion
kénnen Bedingungen geschaffen werden, die eine Sperrgruppe definieren. Dadurch kann ein Alarm in
bestimmten Zustanden gesperrt werden.
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4.5 Alarme intern

| HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARME INT | ZEMEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHIBUS | SCHALTPUNKTE | VDEBDEW | LOGIK | LED |

451 Allgemein

Aligemein | Netz | Generator

AL101-108 | AL109-118 | AL124-126

DE | AL101 Not-Halt
Y101

EN | AL101 Emergency stop vimv AR [IFve [IFv2 [|Fv3 [|s8 (V/E [V¥)ssT [INsT [ Jisa []sG1 [ ]sG2 [ 1sG3 [ |se4 [ |sp1 [|sp2

Ansi|  AL102Fehistart warnend
102 | 48
AL102 Start crank warning

ANSI DE | AL103 Fehistart abstellend Grenzwert Verzoger.
¥ 103 | 48

EN | AL103 Start crank stop 3start [T 0,05 |5 NV AR FV1 Fv2 Fv3 B E SST ¥/ NsT LSA SG1 562 SG3 5G4 SP1 SP2

ansi|  DE | AL104 Fehistart Sprinkler Grenzwert Verzdger.
¥ 104 45 -
EN [ AL104 Start crank sprinkler 10 Start |5 0,05 [T W [ AR [IFv1 [|Fv2 [|Fv3 [s8 [ |E [¥ssT [ INST [ |1sA [|sG1 [ sG2 []sG3 [sG4 [ |sP1 [ |sp2

DE | AL105 Drehzahigeber defekt
v 105

EN | AL105 Pick up fault 208 [ NV AR Fv1 Fv2 Fv3 visB E ssT NST LSA SG1 SG2 5G3 5G4 SP1 sP2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknlipft sind.

Allgemein
Alarmtext
AL101 Not-Halt

Beschreibung

Stellt das Aggregat in jedem Fall, auch bei Sprinklerbetrieb, ab. Die Verarbeitung erfolgt im
Ruhestromprinzip.

AL102 Fehlstart warnend Wenn die Startversuche den eingegebenen Grenzwert Uberschreiten, kommt es zu einem

warnenden Alarm.

AL103 Fehlstart abstellend Wenn die Startversuche den eingegebenen Grenzwert Uberschreiten, kommt es zu einem

abstellenden Alarm.

AL104 Fehlstart Sprinkler Bei Sprinkleranforderung wird der ,Fehlstart abstellend deaktiviert. Wenn die Startversuche den

eingegebenen Grenzwert Uberschreiten, kommt es zu einem abstellenden Alarm.
Wegfall des Signals ,Zlinddrehzahl erreicht” (LIMA).

Die Verzdgerungszeit wird mit ,Stoppbefehl” gestartet. Nach Ablauf der Zeit dirfen der LIMA-
Eingang und die Generatorspannung nicht mehr vorhanden sein, sonst wird der Alarm gesetzt.

AL105 Drehzahlgeber defekt
AL106 Abschaltstérung

AL107 Versorgung UDC<
AL108 Versorgung UDC>
AL109 Starterbatterie 1 U<
AL110 Starterbatterie 1 U>
AL111 Starterbatterie 2 U<
AL112 Starterbatterie 2 U>
AL113 GLS Storung
AL114 NLS Stérung
AL115 Synzeit zu lang

Uberwacht wird die Versorgungsspannung der GECO20 auf Unterspannung.

Uberwacht wird die Versorgungsspannung der GEC020 auf Uberspannung.

Alarm wird Giber den digitalen Eingang ,Batterie 1 U<" gesetzt.

Alarm wird Uber den digitalen Eingang ,Batterie 1 U>“ gesetzt

Alarm wird Uber den digitalen Eingang ,Batterie 2 U<" gesetzt.

Alarm wird Uber den digitalen Eingang ,Batterie 1 U>“ gesetzt

Nach dem Einschaltbefehl kommt die Schalterriickmeldung nicht.

Nach dem Einschaltbefehl kommt die Schalterrickmeldung nicht.

Die Synchronisierung muss innerhalb der eingestellten Zeit abgeschlossen sein.

AL116 Watchdog

Uberwachung der auf dem BUS aktiven Module.

AL117 Wartungszahler

Nach Ablauf des Wartungszéahlers wird der Alarm gesetzt. Siehe Punkt Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden.

AL118 Ferntableau gestort

Uberwachung des Ferntableaus

AL124 AIO3 UDC<

Uberwacht wird die Spannung am Analogeigang 3 auf Unterspannung.

AL125 AIO3 UDC>

Uberwacht wird die Spannung am Analogeigang 3 auf Uberspannung.

AL126 AlO3 Delta UDC

Uberwacht den Analogeingang 3 bei Mittelabgriff auf Delta UDC
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4.5.2 Netz

Allgemein | Netz | Generator

Netzqualitat | Allgemein |

DE | AL133 Netzspannung << Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 133 = T [ =]
EN | AL133 Mains voltage << 95% [+ | 2% [+ | 025+ 0 AR FV1 Fv2 FV3 58 E s5T NST LSA S61 562 SG3 5G4 sP1 SP2
DE | AL134 Netzspannung < Grenzwert Hysterese Verzoger,
¥ 134 o] [ Ta] =]
EN | AL134 Mains voltage < 97% [w] |_ 2% [~ | 205 [+ i AR Fy1 Fv2 Fv3 58 E SST NST L5A 561 562 563 5G4 5P1 SP2
5 DE [ AL135 Netzspannung > Grenzwert Hysterese Verzoger,
135 = ol | T
AL135 Mains voltage > { W03% [« | 2% 7] | 205 [+ v AR FV1 Fv2 Fv3 sB £ SST NST LSA 561 562 563 5G4 SP1 SP2
DE [ AL 136 Netzspannung >> Grenzwert Hysterese Verzéger,
¥ 136 o a =
EN [AL136 Mains voltage >> W5% o | 2wl | 0,25 [+ mv [1ar [Jrva [Jrvz Clevs [Ise [le [Isst [Imst [lisa [Ise1 [[1se2 []ses ¥isea [sp1 [Isp2

Die Uberwachung der Netzqualitat kann unter ,HOME - Optionen* aktiviert werden. Es kénnen dann die
zur Verfiigung stehenden Alarme, freigegeben werden.

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknlpft sind.

Netzqualitat
Alarmtext Beschreibung
AL133 Netzspannung << Uberwachung der Netzqualitat.

AL134 Netzspannung <

Es wird die Unter-/Uberspannung und die Unter-/Uberfrequenz der Netzspannung iiberwacht.
Die Uberwachung ist erst aktiv, wenn die Netzspannung ihren Betriebswert erreicht hat. Wird
AL136 Netzspannung >> einer der Alarmgrenzwerte unter- bzw. tberschritten, so kommt es nach Ablauf der Stérmelde-
verzdgerung zur Anzeige der entsprechenden Stérmeldung. Die LED fiur ,Netzspannung vor-
handen* blinkt und der Startvorgang wird eingeleitet.

AL135 Netzspannung >

AL137 Netzfrequenz <<
AL138 Netzfrequenz <
AL139 Netzfrequenz >
AL140 Netzfrequenz >>

Aligsmein | Netz | Generator |

Netzqualitat | Allgemein

DE | AL141 Netz Drehfeld Grenzwert Verzéiger.
¥ 141 e =)
EN | AL141 Mains rotating field |Rechis | | 105 5] mw [Tar CIRve IRz Cleva Tlse [1e [lsst Cinst [Clisa 1561 [1562 (1563 [J564 [15r1 [[15p2
DE | AL142 Netz Winkelfehler Grenzwert Hysterese Verziiger.
v 142 - = — s
EN | AL142 Mains angle fault | weF] [ 2215 | 105 [51 mv [Jar [Irvi CJFv2 [1Fva (18 [1E []ssT [InsT [Jisa []se1 [1se2 [1563 [Js64 [Jsp1 [1sp2
¢4y O [AL1A3 Netz Sporrungasymetrie Grenawert Hysterese Verztiger
EN | AL143 Mains voltage asymmetry A 0% 3 | 2% 3 [ 108 7] mwv [1ar [Irve [CIRvz Cleva [lse [1e [sst [CInst [lisa [1s61 [1s62 [[1563 []sc4 [Ispr [[1sp2
DE | AL144 NLS ausgelgst Verziger.
¥ 144 B T=|
EN | AL144 MCB tripped 0,15 5] mv &R [Irvi [CIRvz [1Fva [1se [1E [lsst [CInst [Jisa [1s61 [1s62 [1563 [/s64 [Isp1 [15p2

Die unter ,Allgemein” aufgelisteten Netzalarme stehen immer zur Verfugung. Entsprechend den Anforderungen kdénnen diese
aktiviert werden.

Allgemein

Alarmtext Beschreibung

AL141 Netz Drehfeld Uberwachung auf rechtes oder linkes Drehfeld.

AL142 Netz Winkelfehler Maximaler Winkel um den die AuRenleiter abweichen durfen.

AL143 Netz Spannungs- | Der eingegebene Grenzwert bezieht sich auf die Nennspannung. Die Abweichung der einzelnen
asymmetrie Strangspannungen darf diesen Betrag nicht iberschreiten.

AL144 NLS ausgel6st Interne NLS Trip Uberwachung ist abgelaufen und eine Ausldsung von extern wurde erkannt.
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4.5.3 Generator

[ Aligemein | Netz | Generator |

[ Spannung/Frequenz | Netzschutz | StromvLeistung |

ansi| DE | AL149 Generatorspannung << Grenzwert Hysterese Verzéger.
¥ 149 | 57 = of = = mv AR WFvi [ Jpv2 [IFv3 [Jse [ [IssT (InsT [Jisa [Ise1 [Ise2 [|se3 | Ise4 [IsP1 [ |sp2
It EN [AL149 Generator voltage << | 85% 3] | 2% fe] | 108 5]
ansi| DE | AL150 Generatorspannung < Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 150 | o7 = = = mv [ AR ¥t [JFv2 [IFv3 [Jsa [ [IssT [¥InsT [1sa [IsG1 []se2 [ |sG3 | |se+ [|sP1 [|sp2
== EN|[AL150 Generator valtage < 0% (3 | 2% [ 205 3
ansi|  DE | AL151 Generatorspannung > Grenzwert Hysterese Verzdiger.
¥ 151 59 = f = 7l T mv AR Fv1 Fy2 Fv3 S8 E SST [¥INST LSA 561 562 5G3 564 sP1 P2
- EN |AL151 Generator voltage > | Ns% [+ | 2% 15 | 208 .*-'4_‘
[ansi| DE|AL152 Generatorspannung >> Grenzwert Hysterese Verzoiger.
¥ 152 | 5g e = T = mv [ JAR [ JFv1 [ JFva [IFv3 []se [ € [IssT imsT [ I1sa | se1 [ sz [ |sG3 | |sa+ [ |sP1 [ |sp2
1 EN [ALLS2 Generator voltage >> | wowfs) | 2%[F] | o2s|§]
[ansi| DE|AL153 Generatorfrequenz << Grenzwert Hysterese Verzoiger,
¥ 153 | g1 T of e =] mv | AR WPv1 | (Fv2 [ (Fv3 [ s [/ [ IssT [ ImsT WILsA | IsGl | (SGz | IsG3 | |se4 | ISPl | P2
EN [AL153 Generator frequency << | amonzi3y | 0.2tz |3 | 108 [3]

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknlpft sind.

Spannung/Frequenz

Alarmtext Beschreibung

AL149 Generatorspannung << | Uberwachung der Generatorspannung und Frequenz.

AL150 Generatorspannung <

AL151 Generatorspannung >

AL152 Generatorspannung >>

AL153 Generatorfrequenz <<

AL154 Generatorfrequenz <

AL155 Generatorfrequenz >

AL156 Generatorfrequenz >>

AL157 Generator Drehfeld Uberwachung auf rechtes oder linkes Drehfeld.

AL158 Generator Winkelfehler | Maximaler Winkel um den die AuRRenleiter abweichen dirfen.

AL159 Generator Spannungs- | Der eingegebene Grenzwert bezieht sich auf die Nennspannung. Die Abweichung der einzel-

asymmetrie nen Strangspannungen darf diesen Betrag nicht Gberschreiten.

AL160 Cos Phi Kapazitiv Uberwachung des Leistungsfaktors. Grenzwert Kapazitiv

AL161 Cos Phi Induktiv Uberwachung des Leistungsfaktors. Grenzwert Induktiv

AL162 GLS ausgelost Interne GLS Trip Uberwachung ist abgelaufen und eine Auslsung von extern wurde erkannt.
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Allsemein | Netz | Generator |
B D 4110 e —— S
etzschutz | Strom/Leistung |
VDE 4105 | 9
Erweitert
DE | AL165 Netzschutz Sammelalarm Verzoger
¥ 165 = mw CIar [CFvi [CJeva [JRv3 (188 [JE [CIssT [InsT [JisA [Jse1 [Ise2 [se3 []se4 []sp1 [Isp2
EN | AL165 Mains protection collectve fauit 005 3

e [aws | DF [ALIGS Netrschutz U<< Grenzwert Hysterese Verziger.

t4 166‘“,,‘ 27 = 7S =) my AR Fv1 Fv2 Fv3 s8 E SST NST LSA SG1 562 563 5G4 SP1 sP2
RS EN | AL166 Mains protection << 45 % ¥ 2%y 0,35 5]
oe) [avei|  DE [AL167Netzschutzu< Grenzwert Hysterese Verzoger

¥ 167 ‘,m‘ a7 I T EB ) NV AR Fyv1 Fv2 Fv3 S8 E SST NST LSA 561 562 563 564 SP1 sP2
1= EN | AL157 Mains protection U< | 80% 5] | 2% 5] | 1,005 5

T (awer|  AL168 Netzschutz U
159 A168 Mains protecion >

g [Ava|  DE [ALiSO Netrschutz U > Grenzwert Hysterese Verzoger.

¥ 169 456 || 59 il = = mw CIar [CFvi [CJeva [JPva (188 [JE [CIsst st [JisA [Jse1 [Ise2 [se3 []se4 []sp1 [Isp2
— EN | AL169 Mains protection U>> 125% 3] | 2% (5] | 0,105 (=]

o e ALI70Neteschutz Fe<
81 AL170 Mains protection F<<

oe [awsi|  DE [AL171Nebschutz F< Grenzwert Hysterese Verzoger

¥ 171 ‘,m‘ 81 I T EB | T NV AR Fv1 Fv2 Fv3 S8 E SST NST LSA 561 562 563 564 SP1 sP2
ot EN | AL171 Mains protection F< | a75Hz 15 | 0.2HZ |5 | 0,045 [57
g [wE|  DE [ALL72Netzschutz P> Grenzwert Hysterese Verzoger

£4 1?2‘"“‘ 81 - = = r = mw [Iar [Clevi [(JFva [IFv3 (188 [1E [Jsst [InsT [JtsA [Jse1 [Ise2 [se3 []se4 [Jsp1 []sp2
—— ! EM | AL172 Mains protection F> | susHz S| 0,2HZ [ 3,005 [+
g [ave|  DE [ALLTS Netrschutz P> Grenzwert Hysterese Verzoger.

o4 1?3‘"“1 81 i = = mw CIar [CFvi [CJeva [JRv3 (188 [JE [CIssT [InsT [JisA [Jse1 [Ise2 [se3 []se4 []sp1 [Isp2
e EN | AL173 Mains protection F>> sasmzfs] [ ozmz(3] [ ooesfE

anst |

AL174 Netzschutz Vektor >

AL174 Mains protection vector >

awei|  ALI75Neteschutz Vektor >3

174 78
175 78
176 1@{
177 }mzwl

AL175 Mains protection vector >

AL176 QU Schutz <

! ALI76 QU protection <

] ALI77QUSchutz <<

AL177 QU protection <<

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzdgerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsablaufen verknlpft sind.

Alle aktiven Alarme des Entkopplungsschutzes wirken auf die Ausgangsrelais DO605 und DO606 auf dem
PM20, denen die Funktion ,Netzschutz‘ fest zugeordnet ist. Die Relais arbeiten im Ruhestromprinzip. Ein
Relais hat einen Offner-Kontakt, das andere hat einen SchlieRer-Kontakt. Welches Relais benutzt wird,
hangt davon ab, ob der Netzschutz auf den NLS oder den GLS wirken soll.

Die Entkopplungsschutz-Alarme werden aus den Messwerten am Generatorspannungseingang generiert.

Netzschutz Sammelalarm

Netzschutz VDE 4110
Alarmtext Beschreibung
AL165 Auf den Netzschutzsammelalarm wirken alle im Register ,Netzschutz* aktivierten Alarme. Der

Sammelalarm ist zwei Relais auf dem PM20-Modul fest zugeordnet. Die Relais arbeiten im
Ruhestrom-prinzip. Ein Relais hat einen Offner-Kontakt, das andere hat einen SchlieRer-Kon-
takt. Welches Relais benutzt wird, hangt davon ab, ob der Netzschutz auf den NLS oder den
GLS wirken soll.

AL166 Netzschutz U<<

Der Entkopplungsschutz nach VDE4110 hat die Aufgabe, die Anlage bei unzuldssigen

AL167 Netzschutz U <

Spannungs- und Frequenzwerten vom Netz zu trennen. Der Entkopplungschutz ist aktiv, wenn

AL169 Netzschutz U >>

die entsprechenden Alarme freigeschaltet sind. Die Alarme sind entsprechend der VDE-AR-N
4110:2018-11 Punkt 10.3.4.2.2 Tabelle 11 einstellbar.

AL171 Netzschutz F <

AL172 Netzschutz F >

AL173 Netzschutz F >>
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Erweitert

Alarmtext Beschreibung

AL168 Netzschutz U > Uberwachung der Spannung und Frequenz.
AL170 Netzschutz F <<
AL174 Netzschutz Vektor > Beim Vektorsprung in einer Phase wird der Alarm gesetzt.
AL175 Netzschutz Vektor >>

AL176 Q-U Schutz < Beim Unterschreiten des Spannungsgrenzwertes in allen drei Phasen und wenn die Erzeu-
) gungsanlage gleichzeitig induktive Blindleistung aus dem Netz aufnimmt, wird der Alarm
AL177 Q-U Schutz << gesetzt. Der Grenzwert, der fir den Winkel Phi eingestellt wird, ist kapazitiv.

Aligemein | Netz | Generator |

enz | Netzschutz | StromiLeistung |

VDE 4110

VDE 4105

Alles

DE | AL131 VDE4105 - Sammelfihler Verzoger.

S EN | AL181 VDE4105 - Collective fault 0,05 [5] mv v AR FV1 Fv2 FV3 SB E sST NST LsA SG1 SG2 SG3 || 564 SP1 P2

Mgl  DE [AL182VDE$105-U<-0,8 Grenzwert
« 1az|,‘;';',‘ = -
S5 En [AL1s2 vDE4105 -U< 0,8 80 % || mv AR (vt [Jrv2 [IRva [JsB [JE [IssT [InsT [Jisa []se1 []se2 [|se3 [¥]ses []sP1 []sp2
Mee]  DE |AL183VDE4105-U>>-1,15 Grenzwert
< 103 ] -
=S EN | AL183 VDE4105-U>>-1,15 | ™Y AR FV1 V2 FV3 sB E sST NST LSa 561 562 563 [¥| sG: SP1 sP2
- DE - Grenzwert
= 1M|$‘ AL134 VDE4105 - F< (47,5Hz) —
=S EN | AL184 VDE4105 - F< (47,5H2) | 47sHz |5 NV [ AR FV1 FV2 FV3 SB E S5T NST LsA 561 562 563 [¥]ses 5P1 sP2
Mmg] DE [AL1BS VDE#105 - F> (51,50 Grenzwert
v s i Gr3e -
EEE En [aL18s vDE4105-F> (51,5Hz) | sushz o) mv War Cleve Cleve [Irvs (s (e [sst [lnst [Clisa [Iser [Ise2 [|se3 ses [|sp1 [Isp2
7186 |T= ‘ DE | AL 136 VDE4105 - U {Qualitat) Grenzwert
4105 T
S En [AL186 VDE4105 - U (Qualty) 110 % (3] mv AR [JFvt [Jrv2 [IFa [JsB [JE [IssT [InsT [Jisa []se1 []se2 [|se3 [¥]ses []sP1 []sp2

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kdnnen
auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,
weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknUpft sind.

Die VDE NA-Schutz-Alarme werden aus den Messwerten am Generatorspannungseingang generiert.

Netzschutz VDE 4105

Alarmtext Beschreibung

AL181 Auf den Netzschutzsammelalarm wirken alle im Register ,Netzschutz* aktivierten Alarme. Der

VDE4105 - Sammelfehler Sammelalarm ist zwei Relais auf dem PM20-Modul fest zugeordnet. Die Relais arbeiten im
Ruhestrom-prinzip. Ein Relais hat einen Offner-Kontakt, das andere hat einen SchlieRer-Kon-
takt. Welches Relais benutzt wird, hangt davon ab, ob der Netzschutz auf den NLS oder den
GLS wirken soll.

AL182 VDE4105 - U<-0,8 Der NA-Schutz nach VDE4105 hat die Aufgabe, die Anlage bei unzuldssigen Spannungs- und

_ _ Frequenzwerten vom Netz zu trennen. Der NA-Schutz ist aktiv, wenn die entsprechenden
AL183 VDE4105 - U>> -1,15 Alarme freigeschaltet sind. Die Alarme sind auf feste Werte eingestellt. Als einziger Wert kann
AL184 VDE4105 - F< (47,5Hz) | der 10-Minuten-Mittelwert-Schutz eingestellt werden, der die Uberschreitung der oberen
H H 1 1 0, 0,
AL185 VDE4105 - F> (51,5Hz) Spann_ungsgrenze verhlndert_. Er ist einstellbar zwischen 110% und 115% der Nennspannung
und wird im Alarm 186 generiert.
AL186 VDE4105 —

U> (Spannungsqualitat)
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Aligemein | Netz | Generator

Spannung/Frequenz | Netzschutz | Strom/Leistung

ansi| DE | AL189 Uberstrom > Grenzwert Hysterese Verzoger,
¥ 189 | 50 7 e - v AR FV1 FV2 FV3 SB E SST [¥/NST LSA 561 562 SG3 5G4 SP1 sP2
EN [AL189 Overcurrent > 300 % [ 1% 3 308 (3
ansi]  AL190 Uberstrom >>
190
AL190 Overcurrent >>
ansi|  DE [AL191 Uberstromzeitschutz Kennlinie Zeitmuitiplikator
¥ 191 51 oy = NV AR FV1 Fv2 FV3 SB E SST NST ¥ LSA SG1 G2 SG3 SG4 SP1 sP2
EN | AL191 Overcurrent time protection IEC - long time inverse 3 3,20 |5
Toe|  DE [AL192 Uberstrom vDE0100-718 Grenzwert
¥ 192 |gpew! . v AR [JFv1 [IFv2 [1Fv3 []sB [ JE [|SsT [INST (VILsA [ Gt [ |se2 [1s63 [ ]sG4 [ 1sP1 [ |sP2
EN [AL192 Overcurrent VDE0100-718 110% |7
AL193 Erdstrom >
1 g5k
AL193 Earth current >
AL194Erdstrom >>
s
194 0N
AL194 Earth current >>
ansi]  DE [AL197Leistung > Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 197 |35 - = = NV AR FV1 Fv2 Fv3 sB E SST NST LSA S61 562 SG3 SG4 SP1 sP2
EN | AL197 Power > 5% (5 2% 3 15,05 [5
ansi]  DE [AL198 Leistung >> Grenzwert Hysterese Verzoger.
v 198 32 o ~ S NV AR FV1 Fv2 FV3 S8 E SST NST v LSA SG1 562 SG3 SG4 sP1 P2
EN |AL198 Power >> 120 % 5 2% 3 508 f5
awsi]  DE [AL199 Ruckieistung > Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 199 = = = v AR [JFv1 [IFv2 [1Fv3 []s8 [JE []ssT [INsT (ILsa [ sGt [ |sG2 [1s63 [ ]se4 [ sP1 []sP2
EN [AL199 Reverse power > 5% (3 2% (3 10,05 [3
ANSI DE | AL200 Riickeistung >> Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 200 | 35 = = = v AR [JFv1 [JFv2 [JFv3 [s8 [JE [|ssT [INsT (¥ILsA [ s61 []se2 [1s63 [ ]se4 [IsP1 []sP2
EN [AL200 Reverse power >> -10% (3 2% (3 0,25 %
AL201 Scheinleistung >
201
AL201 Apparent power >
AL202 Scheinleistung >>
202
AL202 Apparent power >>
AL203 Blindleistung >
ansi
203 | 40
AL203 Reactive power >
ansi|  AL204Bindeistung >>
204 40
AL204 Reactive power >>
ansi]  DE | AL205 Schieflast Grenzwert Hysterese Verzoger.
¥ 205 | 45 = = = w AR [JFv1 [JFv2 [JFv3 []sB [ JE [|ssT [INST (VILsA [ sG1 [ |sG2 [ 1563 [ )se4 [ sP1 []sP2
EN | AL205 Unbalanced load 0% [T 2% (3 10,05 [%

Beim Uber- oder Unterschreiten des Grenzwertes kommt es nach Ablauf der Verzégerungszeit und ent-
sprechend des Alarmverhaltens (siehe Punkt 4.4.1) zur Signalisierung des Alarms. Alle Alarme kénnen

auf einen digitalen Ausgang

parametriert werden. Die Texte der Alarme kdnnen nicht verandert werden,

weil diese Alarme mit internen Funktionsabldufen verknlpft sind.

Die Stromschutzfunktion der GECO20 iberwacht den Strom in 3-phasigen Netzen. Die Strommessung
erfolgt als simultane 3-phasige Abtastung und ist eine echte Effektivwertmessung. Die Strommesskreise
und die Versorgungsspannung sind galvanisch untereinander und gegen die Messelektronik getrennt. Eine
Beeinflussung, z.B. durch Erdschleifen, wird hierdurch ausgeschlossen. Somit ist eine direkte Strom-
messung - auch ohne Stromwandler - im Nennstrombereich bis 5 A moglich. Der Grenzwert bezieht sich
auf den eingestellten Generator-Nennstrom.

Strom

Alarmtext

Beschreibung

AL189 Uberstrom >

AL190 Uberstrom >>

Uberschreitet der Strom in einer Phase den Grenzwert, wird der Alarm gesetzt.

AL191 Uberstromzeitschutz

Entsprechend der ausgewahiten ANSI oder IEC-Kurven und dem eingestellten
Zeitmultiplikator erfolgt zeitlich verzdgert in Abhangigkeit vom Uberstrom die Auslésung.

AL192
Uberstrom VDE100-718

Die Kompaktautomatik GECO20 erfiillt die Anforderung gemaf DIN VDE 0108 und DIN VDE
0100-718 (Errichten von Niederspannungsanlagen / Anforderungen fur Betriebsstatten,
Raume und Anlagen besonderer Art - Teil 718: Bauliche Anlagen flr
Menschenansammlungen), wonach innerhalb eines 12 Stundenintervalls hoéchstens 60
Minuten 110 % des Nennstromes abgegeben werden duirfen.

AL193 Erdstrom >

Uberschreitet der Erdstrom den eingestellten Grenzwert, wird der Alarm gesetzt.

AL194 Erdstrom >>

Uberschreitet der Erdstrom den eingestellten Grenzwert, wird der Alarm gesetzt.
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Leistung

Alarmtext Beschreibung

AL197 Leistung > Uberwachung der Leistungswerte.

AL198 Leistung >>
AL199 Ruckleistung >
AL200 Ruckleistung >>
AL201 Scheinleistung >
AL202 Scheinleistung >>
AL203 Blindleistung >
AL204 Blindleistung >>

AL205 Schieflast Der eingegebene Grenzwert bezieht sich auf die Nennleistung. Die Abweichung der einzelnen
Strangleistungen darf diesen Betrag nicht uberschreiten.

4.5.3.1 |IEC Kennlinien

tls] IEC - Normal Inverse tls] IEC - Very Inverse
100,000 5 100,000 {
10,000 A \ ™ 10,000 A
] 3,20 3
1 1,60 il T
1 4 3,20
0,80
1,60
1,000 - 040 1,000 -
] ] 0,30
] 0,20 ]
1 il 0,40
i 0,10 ]
0,20
0,100 A 0:03 0,100 -
3 3 0,10
0,05
0,010 ‘ NN N . | 0,010 : — |
1 10 ) 1 10 1/1p
0,14 135
=702 Tp t= T3 Tp
() =4 (E) -1

t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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tls] IEC - Extremely Inverse tls] IEC - Long Time Inverse
100,000 1 100,000 5
] ] ™
1 1 3,20
10,000 1 10,000 1 1,60
: E 0,80
: 0,40
0,20
1,000 1 ™ 1,000 1
E 3,20 E 0,10
] 1,60 ] 0,05
1 0,80 1
0,100 0,100
4 0,40 5
] 0,20 ]
4 0,10 il
0,010 T —— 0,05 0,010 . —— |
1 10 I/lp 1 10 1/1p
Lo B0 - __120
I\ Ty sP
(@) —1 )
t=Ausltsezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
4.5.3.2 ANSI Kennlinien
ths] ANSI - Inverse ths] ANSI - Short inverse
100,000 1 100,000 1
10,000 { 10,000 {
§ §
B 15,0 1
4 10,0 1
1,000 4 5,0 1,000 1
] 4 Tp
1 ] 15,0
4 2,0 1 10,0
B 1,0 1 5,0
0,100 o 0,5 0,100 4
] ] 2,0
] ] 1,0
| 4 0,5
0,010 ! — ! 0,010 ! — !
1 10 I/lp 1 10 I/lp

8,9341 o
t= (”n—ass + 0.17%5) Tp t= (112"6" + 0.03393) Tp
(5) -1 (E) -

t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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tls] ANSI - Long inverse tls] ANSI - Moderately inverse
100,000 3 100,000 ]
Xm
1 15,0 1
i 10,0’ i
5,0
10,000 ] 10,000 7
] 2,0 ]
1 il Tp
] 1,0 il 15,0
7 il 10,0
0,5
1,000 1 1,000 4 5,0
E 2,0
7 1,0
0,100 - 0,100 - 05
0,010 T 1 0,010 T T ——T—TTT 1
10 I/1p 10 I/lp
56143 0,0103
+2,18592 |Tp = | — 55— +0,0228 |Tp
I\ ( Iy
(E) - Ip
t=Auslosezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
tls] ANSI - Very inverse tls] ANSI - Extremely inverse
100,000 ] 100,000 ]
10,000 1 10,000 1
4 Tp 4
15,0
1,000 4 10,0/ 1,000 4
] ] T
] 5,0 ] 15,0
: : 10,0
4 2,0 4 5,0
0,100 o 10 0,100 o
] p 2,0
0,5 ]
: 1,0
7 0,5
0,010 T T — T 1 0,010 T 1
1 10 I/1p 10 1/1p

t= (( 13’)9222 + 0,0982>Tp = ((15),254 + 0,0243) Tp
=) -1 =) -1
Ip. Ip

t=Ausltsezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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tls] ANSI - Definite inverse
100,000 E
10,000 E
E T
4 15,0
4 10,0
1,000 E 5,0
2,0
1,0
0,100 E 0,5
0,010 T - ————— )
1 10 I/1p

0,4797

t=(T+O,21359 Tp
- )

t=Ausltsezeit / Tp=Zeitmultiplikator / I= Strom Istwert / Ip=Nennstrom
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4.6 Zeiten

| HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | CANEBUS | LEISTUNG/COSPHI BUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

Fir bestimmte Funktionsablaufe ist es wichtig, die Zeiten an den entsprechenden Anwendungsfall anzu-
passen. Unter der Registerkarte ,Zeiten” steht eine Vielzahl von Parametern zur Verfligung, die verandert

werden kdnnen.

| Enweiterte

1 (Erweiterte Einstellungen 2

N/G Umschaltzeit

Alarmreset Verzogerung | GLS Ein Verzogerung

Umene i

Startverzogerung
Anlasser Ein

Anlasser Pause

Nachlaufzeit Normal

|

|

|

|
Sprinkler |
Stopzeit |
Riickschaltzeit |
Netzspg. Ausfallerkennung |
|

Rampe fir Entlasten

1 | Enweiterte Einstellungen 2 |

Grundeinstellungen

STM Freigabeverzogerung 1 | GLS Aus Verzogerung

STM Freigabeverzogerung 2 | Drehzahlreglerreset

STM Freigabeverzogerung 3 |

Batterieumschaltung 1

Startvorbereitung Gen. Impuls Verzogerung

Vorgluhen Netz Impuls Verzgerung
Gen. Aus Verlangerung

HLSYN Netz Aus Verlangerung

HLSYN Entregung LIMA Verzbgerung

i
[
[
\
\
2
l
|
i
[
[
\

[
|
Hom Aus (
|
l
(

HLSYN Teilerregung HOME Bildschirm

Startverzégerung Bei Netzausfall wird nach Ablauf der ,Netzspg. Ausfallerkennung” und der ,Startverzégerung®
der Startbefehl gegeben.
Anlasser Ein Der Ausgang ,Anlasser” wird gesetzt.

Anlasser Pause

Zeit zwischen den Startversuchen.

Ruickkuhlzeit Normal

Nach erfolgter Riickschaltung lauft das Aggregat ohne Last nach.

Riickkihlzeit Sprinkler Nach erfolgter Riickschaltung im Sprinklerbetrieb lauft das Aggregat ohne Last nach. Die
+Ruckkihlzeit Sprinkler* addiert sich zur ,Rickkulhlzeit Normal®.

Stoppzeit Nachdem das Aggregat auf Stillstand erkannt wurde, bleibt der Ausgang fiir diese Zeit ange-
steuert.

Riickschaltzeit Bei Netzwiederkehr bis der NLS wieder eingeschaltet wird.

Netzspg. Ausfallerkennung

Die Netzspannung muss fiir diese Zeit ausgefallen sein, damit auf Netzausfall erkannt wird.

Rampe fiir Entlasten

Der Generator wird im eingestellten Zeitfenster linear entlastet.

Erweiterte Einstellung. 1

Alarmreset Verzdgerung

Bei nicht aktiven Alarmen ist ein Reset erst nach Ablauf der Zeit mdoglich.

STM Freigabeverzégerung 1

Verzégerungszeit fiir die Uberwachung der Stérmeldungen. Zeit lauft ab ,Betrieb*.

STM Freigabeverzégerung 2

Verzdgerungszeit fiir die Uberwachung der Stérmeldungen. Zeit 1auft ab ,GLS Ein*.

STM Freigabeverzégerung 3

Verzdgerungszeit fiir die Uberwachung der Stérmeldungen. Zeit 1auft ab ,NLS EIN“ oder ,GLS
Ein“.

Entlastungszeit

Wird nicht innerhalb dieser Zeit das Aggregat entlastet, erfolgt trotzdem die Abschaltung des
GLS.

Startvorbereitung Startbefehl wird um diese Zeit verzdgert. Zeit kann mit dem DE ,Startvorbereitung abgeschlos-
sen“ auf 0 gesetzt werden.

Vorgliihen Der Startbefehl verzogert sich um die Vorglihzeit. Die Funktion Vorglihen kann auf einen
Digitalen Ausgang gelegt werden.

Horn Aus Horn wird nach Ablauf der Zeit automatisch abgeschaltet.

HLSYN Maximalzeit

Nach Freigabe der Hochlaufsyn. sind die entsprechenden Funktionen fiir diese Zeit aktiv.

HLSYN Entregung

Bei Aktivierung bleibt das Relais fiir die eingestellte Zeit angezogen.

HLSYN Teilerregung

Bei Aktivierung bleibt das Relais fir die eingestellte Zeit angezogen.
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Erweiterte Einstellung. 2

N/G Umschaltzeit Bei N/G Steuerungen lauft die Zeit von Schalteranwahl bis Meldung ,Schalter Bereit*.

GLS Ein Verzdgerung Bezieht sich auf die Betriebswerte. Die Spannung muss fiir die eingestellte Zeit den Grenzwert

(Generatorspannung) Uberschritten haben, damit fir die internen Funktionsablaufe die Spannung als “Vorhanden*
erkannt wird.

GLS Aus Verzogerung Bezieht sich auf die Betriebswerte. Die Spannung muss fiir die eingestellte Zeit den Grenzwert

(Generatorunterspannung) unterschritten haben, damit fur die internen Funktionsablaufe die Spannung als ,Ausgefallen*
erkannt wird.

Reglerreset Bei einem Spannungs- oder Drehzahlregler Reset, bleibt der Ausgang flr diese Zeit gesetzt.

Batterieumschaltung 1 Umschaltliicke zwischen zwei Batteriesatzen.

Batterieumschaltung 2 Umschaltliicke zwischen zwei Batteriesatzen.

GLS Impuls Verzdgerung Zeit zwischen Schalter ,Bereit“ und Schalter ,Ein“. Nicht im Synbetrieb.

NLS Impuls Verzégerung Zeit zwischen Schalter ,Bereit* und Schalter ,Ein“. Nicht im Synbetrieb.

GLS Aus Verlangerung Bei Abwahl des Schalters kann der Schalter erst nach Ablauf der Zeit wieder erneut angewanhit
werden.

Bei Ausfall der Schalterrickmeldung wird der Ausgang ,,GLS Bereit” deaktiviert und erst nach
Ablauf der Zeit wieder gesetzt. AnschlieRend wird der Schalter tGber den Eingang “GLS Ein*
wird wieder eingeschaltet. Wird die Zeit auf ,,0“ gestellt, bleibt bei Ausfall der Schalterriickmel-
dung der Ausgang ,GLS Bereit“ gesetzt und der Schalter wird Gber den ,GLS Ein“ wieder
eingeschaltet.

NLS Aus Verlangerung Bei Abwahl des Schalters kann der Schalter erst nach Ablauf der Zeit wieder erneut angewahlt
werden.

Bei Ausfall der Schalterrickmeldung wird der Ausgang ,NLS Aus“ gesetzt und erst nach
Ablauf der Zeit wieder deaktiviert. AnschlieRend wird der Schalter Uber den Eingang “NLS Ein*
wird wieder eingeschaltet. Wird die Zeit auf ,0“ gestellt, bleibt bei Ausfall der Schalterrlickmel-
dung der Ausgang ,NLS Bereit* deaktiviert und der Schalter wird tGber den ,NLS Ein* wieder
eingeschaltet.

LIMA Verzogerung Mit dem Erreichen der Ziinddrehzahl wird der Anlasser deaktiviert. Wenn die Erkennung zu
frih kommt, kann diese hiermit verzdgert werden, um einen sicheren Anlauf des Motors zu
gewahrleisten.

HOME Bildschirm Die Zeit, nach der automatisch wieder das Hauptbild angezeigt wird, wenn ein anderes Menu
angewahlt war und keine Beriihrung des Touchscreens mehr stattgefunden hat.
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4.7 Regler
[ HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHI BUS | SCHALTPUNKIE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

Die Einstellungen der Reglercharakteristik werden am GTP20 vorgenommen (siehe Punkt 6.14). Die
eingestellten Werte kénnen mit der Parametersoftware ausgelesen und gespeichert werden. Beim Uber-
tragen der Parameterdaten werden, die am GTP20 eingestellten Werte nicht Gberschrieben. Es besteht
jedoch die Moglichkeit die im GTP20 gespeicherten Werte mit der Parametersoftware zu iberschreiben.
Daflir muss die Funktion [1] ,Reglerparameter iberschreiben® aktiviert werden. Fir jeden Betriebszustand
gibt es separate Einstellmdglichkeiten.

Die Einstellwerte werden auf dem GTP20 nur eingeblendet, wenn der entsprechende Regler auf einen
Analogausgang bzw. auf einen Digitalausgang parametriert wird.

4.71 PID-T1 Regler

PID-T1 Regler | Impulsregler | Elektronisches Poti

%arameter tberschreiben
[1] Kp Ti d T Totzone Freigabeverz

Inselbetrieb Frequenz 3,00 200S |

-

r

4
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4

w
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Die Einstellungen zum PID-T1 - Regler bestimmen Uber die Regelcharakteristik der GECO20. Fur die
Betriebszustande Inselbetrieb, Synchronisierbetrieb, Generator-Parallelbetrieb und Netz-Parallelbetrieb
kénnen unterschiedliche Parameter eingegeben werden. Die Ausgabe erfolgt entsprechend der zu
regelnden GroR3e Uber die analogen Ausgénge. Es stehen zwei Regler zur Verfigung. Ein Regler ist fur
die Frequenz / Leistungsreglung der zweite ist fur die Spannung / Cos Phi - Regelung zustandig.

A A
5 N
% 3 \‘vg\e\
al
"""""""" P-Anteil
T1-Anteil
Eingangssprung ! Sprungantwort !
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PID-T1 Regler

Kp Proportionalbeiwert — Die Sprungantwort folgt dem Verlauf des Eingangssignals. Es verandert

sich nur die Amplitude.

Ti Integrationszeit — Regelzeit, die der Ausgang benétigt, um die Héhe des RegelgroRensprungs
am Eingang zu erreichen.

Td Differenzierzeit — Ein Eingangssprung bewirkt einen Impuls am Ausgang.

T1 Verzdgerungszeit, um den Abfall des Signals zu verzégern. Vermindert Schwingungsneigung.

Totzone Innerhalb der Totzone findet nur eine Regelung mit P-Anteil statt.

Freigabeverzégerung

Die Zeit, die nach Eintritt in einen neuen Betriebsmodus ablauft, bevor die Regelung beginnt.

4.7.2 Impulsregler

PID-T1 Regler | Impulsregler |

Elektronisches Poti |

eglerparameter Giberschreiben Impulse f Minute Impulsregler Kennlinien
Verstarkung Impulslange Impuisiange
Inselbetrieb [1] Frequenz | 50 E .25 300 s e 01
Synchronisierbetrieb Frequenz | 100 0253 275
= Ta] = 500
Parallelbatrieh Leistung | 50 Imp/Min i'7i| 028 250 BT
Reglerparameter iiberschreiben 225
Verstarkung Impulslange Totzone [ Jverst
2 = =] e Lh: o f Daversi
Inselbetriel Spannung Min |.|| g bon it duDobErsgns
& 1 175
Synchronisi
15 02
Parallelbetrieh i
125
100 / 03
75 oo . 0.4
o B S 05
50
25
4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48 52 56 60 AN%
02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30AInHz

Uber den Impulsregler wird

das Regelverhalten der GECO20 an den jeweiligen Ausgangen beeinflusst.

Fir die Betriebszustande Inselbetrieb, Synchronisierbetrieb und Parallelbetrieb kdnnen unterschiedliche
Parameter eingegeben werden. Die Ausgabe erfolgt entsprechend der zu regelnden GroRe Uber die
digitalen Ausgange 'Drehzahl tiefer', 'Drehzahl héher', 'Spannung tiefer' und 'Spannung héher'.

Bei den Impulsregler Kennlinien wird fiir verschiedene Einstellungen dargestellt bei welcher Abweichung
wie viele Impulse ausgegeben werden und wann ein Dauerimpuls erfolgt.

Impulsregler

Verstarkung In Abhangigkeit der eingestellten Verstarkung werden mit steigender Regelabweichung mehr
Impulse pro Minute ausgegeben. Mit der steigenden Zahl der Impulse verringert sich die Pau-
senzeit zwischen den Impulsen. Ist die Pausenzeit kleiner als die eingestellte Impulslange, wird
ein Dauersignal ausgegeben.

Impulslange Die Lange der Impulse entspricht immer dem eingegebenen Wert.

Totzone Innerhalb der Totzone ist die Regelung deaktiviert.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK

GECO20_Geratehandbuch_Version13

Seite: 65 von 115



Hanseatic
Power

Kompaktautomatik e Solutions

Geratehandbuch

4.7.3 Elektronisches Poti

PID-T1 Regler I Elektronisches Poti

% d

Cmrparameter Gberschreiben
[1 ] Hub +/- Offset Rampe

enz / Le

Reglerparameter dberschreiben

10S {5

Die Verstellgeschwindigkeit am Analogausgang ist abhangig von den Einstellungen im Impulsregler und
von der Rampenzeit im Elektronischen Poti.

Elektronisches Poti

Hub +/- Regelbereich des Start- und Endpunktes berechnet auf den eingestellten Offset.
Offset Mittelpunkt des Regelbereiches.
Rampe Durchlaufzeit des gesamten Regelbereiches, wenn entsprechend den Einstellungen des

Impulsreglers aufgrund der Abweichungen ein Dauerimpuls generiert wird. Das gleiche gilt,
wenn ein digitaler Eingang mit Drehzahl- oder Spannungsverstellung gesetzt wird.
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4.8 CAN BUS

| HOME | MODULE | SYN | ALARMEEXT = ALARMEINT | ZEITEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHIBUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

[Voho EMS2 x 4| || CANWerte | AL301-316 | AL317-332 | AL333-348 | AL349-364 | AL366-370 |
ECU - Schreiben gespertt “ AINO1 Drehzahl V]
7 AIN G2 Kibbwassertemperatur AINT - ¥ BINOT Wasserim Kraftstoff Indikator
‘
CANADRGTP |17 v AIN 03 Oldruck AIN18 - ¥ BIN0Z Motor lauft
AIN1Y - BINO3 -
CAN ADR Matar [0 ) ANOA - AIN 20 BIN 04
¢ AINO5  Kuhimittelstand . ) )
e MN21 - BINO5 -
atteriespannung N BNoE
| DROOP Betrieb aktiv AINOT - AINZ3 - BINOT -
¥ Spcinkier Protaction damde AN G pedaisteliong ANZA - BINOB -
Checksum / Counter active e
¥ AIN 09 Gesamtbetrisbsstunden AINZ5 - Y BOUT01  Generator Starimpuls
AN 1D - ANZ6 - Y BOUT02  Generator Stopimpuls
¥ AIN 11 Kraftstofiverbrauch T ¥ BOUT03 DROOP Betrieb aktiv
AN12Z - AINZE - ¥ BOUT04  Sprinkler Protection averride
AIN13 - AINZY - BOUTO5 -
AIN 14 - AIN30 - ~ AOUT 01 Gaspedalstellung
AIN 15 - AIN 31 - AOUT 02 -
AIN 16 - AIN 32 - AOUTO03 -
v
Grenzwet  Hysteress  Verzigerung Grenzwet  Hystersss  Verzigerung
AIN 01 < [ 1600 rpm [£] 005 [ x [C1a00mem [ orem[2][
AIN 02 <x [ 100 cf| 0,05 [ >x [ sl oec |
AIN 03 <x [ so0bar [3][ o00barF[ 00sfH >x [ 200bar 5[ 0oobar [H[ 00sfH
AIN 0 <« [(1wo0cE[ ooccEl[ o0sfE > [ e[ onclE[ ossfE
AIN 05 < [ wo%fE[ oew[E[ oosfE >x [ s00%B][ oo%[E[  o0osf
-~ " . . e gn
Volvo EMS2.x v Uber das Pull-down-Meni kann die benétigte Motor-

kommunikation ausgewahlt werden.

,ECU - Schreiben gesperrt“ unterbindet das Senden
von Daten aus der GECO20 an die Motorsteuerung.

CANADR GTP |17 Bei Anwahl des gewiinschten Motorreglers wird
CAN ADR Motor [0 automatisch  die  Standard-Adressierung  Uber-
nommen. Die Adressen kdnnen verandert werden.

Weitere Steuerbefehle sind, je nach Motor-
kommunikation, auswahlbar und konnen hier aktiviert
¥ DROOP Betrieb aktiv werden.

ECU - Schreiben gesperrt

| Sprinkler Protection override

Checksum / Counter active

Die CAN BUS - Schnittstelle ist standardmafig in der GECO20 verfligbar. Die Anschliisse befinden sich
auf dem COM20 Modul. Um Einstellungen fir den CAN BUS freizuschalten, muss unter ,HOME" die
Kopplung aktiviert werden.

Far jeden Motor stehen entsprechend der verwendeten ECU verschiedene analoge und digitale Signale
zur Verfigung, die vom Motor kommen oder an den Motor gesendet werden. Diese Werte werden bei der
Umwahl des Motortyps automatisch mit umgeschaltet und auf dem GTP20 angezeigt. Stérmeldungen, die
vom Motor kommen, werden auf dem GTP20 angezeigt und entsprechend der Stérmeldecodierung
verarbeitet.
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4.8.1 CAN Werte

CAN Werte | AL301-316 | AL317-332 | AL333-48 | AL349-364 | AL366-370 |

VAN Drehzahl Eine vorgewahlte Auswahl an analogen Werten, die

2 AIN 17 . . .

St ANTE - aus der Motorsteuerung gelesen werden, sind fiir die
ANOA - AN = Anzeige im GTP20 als Standard aktiviert.
AIN20 - g
¥ AIN 05 Kihimittelstand
< AINOG  Batteriespannung A = Weitere Werte kdnnen aktiviert und somit zur Anzeige
AIN 22
AINOT - o
+ AIN 08 Gaspedalstellung 1 2:: :; . gebraCht Werden'

i Entsprechend des ausgewahlten Motortyps werden die
S i zur Verfiigung stehenden Werte angezeigt. Diese
OBl sl il kénnen selektiert werden, ob sie angezeigt werden

AIN 13 AINZ9 - sollen.
AIN 14 AIN 30
AIN15 - AN 31 -
AIN16 - AIN 32 -
¢ Eine vorgewahlte Auswahl an digitalen Werten, die
o D e K aus der Motorsteuerung gelesen werden, sind fir die
v BIN 02 Motor lauft N X L.
a0 - Anzeige im GTP20 als Standard aktiviert.
e Weitere Werte konnen aktiviert und somit zur Anzeige
BINOT - gebracht werden.
BINOB -
‘ Auch fiur die Werte, die von der GECO20 an die
2t e Motorsteuerung gesendet werden, ist eine
¥ BOUT 03 DROOCP Betrieb akti Vorauswahl aktiv und kann erweitert werden.
¥ BOUT 04  Sprinkler Protection override
o Maximal 8 binare Werte konnen dargestellt und
AQUTO2 - verarbeitet werden. 5 binare und 3 analoge kdénnen
E— Ubertragen werden.
v
Grenzwert Hysterese Verzdgerung Grenzwert Hysterese Verzdgerung
AIN 01 < [1600mem[[  opm[EH]  00sH x [(100mpm 2 opm[H[  00sfH
AIN 02 < [ o0c | ocH[ wos[H x BEREE ocl[ aosP
AIN 03 <x | so0bar 3| ooobar[f 00s[H =x [ 200ber 5[ o000bar[2|  00S[H
AIN 04 <x [ 1wo00-c[3][ oecf| oosfE =x [ e[ oocH| 0054
AIN 05 x [ eonfH[ wow[  os >x [ s00%[F 00w oos[

Fir die finf Analogwerte AINO1-AINO5 kdnnen jeweils zwei Grenzwerte fiir Unter- oder Uberschreiten
gebildet werden, sofern diese auf der ECU verfligbar sind und ausgelesen werden. Diese Grenzwerte
kénnen auf digitale Ausgange parametriert oder in der Logik verarbeitet werden.
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4.8.2 CAN Alarme

CAN Werte | AL301-316 | AL317-332 | AL333-348 | AL349-364 | AL366-370

DE | AL301 Gelbalarm Verzoger.
¥ 301 =
EN | AL301 Amber warning lamp 00S % NV AR FV1 FV2 FV3 S8 E SST NST LSA SG1 SG2 5G3 5G4 SP1 sP2
DE | AL302 Rotalarm Verzoger.
v 302 =
EN | AL302 Red stop lamp 005 % INV AR FV1 FV2 FV3 sB E SST V| NST LSA SG1 SG2 SG3 5G4 SP1 sP2
DE | AL303 Kishiwasserdruck Verzoger.
¥ 303 —
AL303 Coolant water pressure 0,05 5 Iw [1AR [IFvi [JFv2 [JFv3 [1sB [ 1E [)ssT [INsT [Jisa []se1 []sG2 []sG3 [1sG4 [ Isp1 [ sp2
DE | AL304 Gaspedalstellung in Prozent Verzoger.
v 304 .
EN | AL304 Percent accelerator pedal position 0,05 |5 INV AR FV1 FV2 FV3 S8 3 SST NST LSA SG1 562 SG3 5G4 SP1 sP2

Je nach ausgewahltem Motorregler kbnnen bis zu 64 Alarme vom Motor gelesen und angezeigt werden.

Eine Vorauswahl ist im Standard bereits aktiviert und muss gegebenenfalls angepasst werden. Die
Stormeldungen, die vom Motor kommen, werden auf dem GTP20 angezeigt und entsprechend der
Stormeldecodierung verarbeitet und im Stérmeldespeicher protokolliert. Die Alarme 366-370 kdnnen als
Grenzwerte der vom Motor kommenden Analogwerte AINO1-AINO5 gebildet und auf dem GTP20 zur
Anzeige gebracht werden.

4.9 Leistung/CosPhi Bus

| HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHI BUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | (OGIK | LED |

Optionen | Funktionstasten |

GAN BUS Kopplung Die Leistungs- und Cos Phi Regelung tiber den BUS

< > wird unter den ,Optionen® aktiviert.
' Leistungs- und Cos Phi Regelung aber BUS Automatische Pilotanwahl deaktiviert
Es gibt die Mdglichkeit die automatische Pilotanwahl

Lastabhangige 7
zu deaktivieren. Die Anwahl des Piloten erfolgt tber
den digitalen Eingang ,Erstzuschaltfreigabe/Pilot".

1 Vor Inbetriebnahme muss die ID am Tableau eingestellt werden Il X .

ehlimne| @25 Einstellung der Anzahl der Aggregate, die tber den

— BUS miteinander verbunden sind. Die ID kann nur am
Tableau im Menu ,BUS Einstellungen Regler*

eingestellt werden. Siehe Punkt 6.15

2115 DE | AL119 Leistung/CosPhi Busfehler Verzoger.

EN | AL119 Load/CosPhi Bus fault 1,08 : NV AR Fv1 Fv2 FV3 SB E SST NST LSA SG1 SG2 SG3 SG4 SP1 SP2
20 DE | AL120 Leistung/CosPhi Busteiln. fehit Verzoger.

EN | AL 120 Load/CosPhi Bus particip. missing 1,08 : NV AR Fv1 Fv2 FV3 SB E SST NST LSA SG1 SG2 SG3 SG4 SP1 SP2

Es stehen zwei Alarme zur Verfigung, um die Buskommunikation zu Gberwachen. Der Alarm 119 meldet
einen grundsatzlichen Busfehler und der Alarm 120 einen fehlenden Teilnehmer.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
GECO20_Geratehandbuch_Version13 Seite: 69 von 115



Hanseatic
Power

Kompaktautomatik e Solutions

Geratehandbuch

491 Lastabhangige Ab/Zuschaltung
Optionen | Funklionstasten |

CAN BUS Kopplung

Zusatzlich zur Leistungs- und Cos Phi Regelung Uber
den BUS kann die Lastabhangige Ab/Zuschaltung von
Aggregaten gewahlt werden.

Die Moglichkeit, die automatische Pilotanwahl zu
deaktivieren, gibt es nicht.

Automatische Pilotanwahl deaktiviert

¥ Leistungs- und Cos Phi Regelung uber BUS
v Lastabhangige Ab/Zuschaltung

Il Vor Inbetriebnahme muss die ID am Tableau eingestellt werden Il
|'A';

Anzahl Aggregate | 215 Einstellung der Anzahl der Aggregate, die (iber den
BUS miteinander verbunden sind. Die ID kann nur am
Tableau im Menu ,BUS Einstellungen Regler®
eingestellt werden. Siehe Punkt 6.15

7 119 DE | AL119 Leistung/CosPhi Busfehler Verzoger,

EN | AL119 Load/CosPhi Bus fault I 105 [3] mv [ lar [ Irvt [ev2 [IFvs [1s8 [1E [|ssT [Inst [isa []se1 [ |se2 [ |s63 [ 1564 [ |sP1 [ |sp2
0 DE | AL120 Leistung/CosPhi Busteiln, fehlt Verzoger.

EN [ AL120 Load/CosPhi Bus particip. missing |  |_ L0S [3 mwv [Jar [Jrvz [Jrv2 [Jrv3 []s8 [JE []ssT [InsT [J1sa []se1 []scz [1s63 [|see [|sP1 []sp2

Es stehen zwei Alarme zur Verfligung, um die Buskommunikation zu tGberwachen. Der Alarm 119 meldet
einen grundsatzlichen Busfehler und der Alarm 120 einen fehlenden Teilnehmer.

Lastabhangige Ab/Zuschaltung
D

Startreihenfolge nach Betriebsstunden

Zuschaltung >

> m— Grenzwert Verzéger.
Biaruaia Ghindast \ 15 Abschainmg <2 20 % = 105
Aggregate Ab/Zuschaltung | 1 _? Abschaltung < 1008 5
LAAZA Verzogerungszeit | 10 MIN 73‘ 10,0
\

3l

Aggregatewechsel nach Zeit 0 MIN -, Fschiulting 55 108 &

Startreihenfolge nach: Die Reihenfolge, in der die Aggregate Ab- oder Zugeschaltet werden. Es stehen
zwei Kriterien zur Auswahl. Nach ID oder Betriebsstunden.

Aggregate Grundlast: Anzahl von Aggregaten, die mindestens laufen.

Anwahl Aggregate: Anzahl der Aggregate, die bei Unter- oder Uberschreitung des Grenzwertes ab- oder
zugeschaltet werden.

LAAZA Verzdgerungszeit: Nach Ablauf dieser Zeit ist die lastabhangige Ab- und Zuschaltung aktiv.
Gestartet wird die Zeit, wenn das erste Aggregat die Pilotfunktion Gbernommen hat. Diese Zeit kann Uber
den digitalen Eingang ,LAAZA Vorbereitung beendet* gekirzt werden.

Aggregatewechsel nach Zeit: Nach Ablauf der eingestellten Zeit erfolgt ein Wechsel des Aggregates.
Damit werden gleichmalfe Laufzeiten der Aggregate erreicht. Wenn die Anzahl Aggregate, die am
Lastabgleich teilnehmen, grof3er ist als die Anzahl, die unter ,Aggregate Grundlast‘ eingestellt wurde, so
wird der Timer angehalten. Bei Eingabe von ,0“ ist diese Funktion deaktiviert.

Fir die Ab- und Zuschaltung der Aggregate gibt es jeweils zwei Grenzwerte.
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4.10 Schaltpunkte

[ HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARMEINT | ZETEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHIBUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

It e Yeewenie)  Sewteieie Es stehen insgesamt 16 Schaltpunkte zur Verfligung,

oovoe [ o rvoc [ 0isEHe> O<

T ‘, mit denen jeweils eine ausgewahlte elektrische Gréle
il ) ) ) auf Unter- oder Uberschreiten eines eingestellten
strom 2 % e pISEEe te Grenzwertes  Uberwacht werden kann. Jeder
o e [t tysesse  Vemgeug  Schaerhaten Schaltpunkt kann einem Digitalausgang zugeordnet
cos b ‘ und/oder in Logikfunktionen verarbeitet werden.

Generatorspannung L1 %
Generatorspannung L2 %
Generatorspannung L3 %
Generatorfrequenz
Netzspannung L1 %
Netzspannung L2 %
Netzspannung L3 %
Netzfrequenz

Grenzwert Hysterese Verzégerung Schaltverhalten

Grenzwert Hysterese Verztigerung Schaltverhalten

Schatpunkt 7 Grenzwert Hystersse Verzogerung  Schaltverhalten

Schaltpunkt 8 Grenzwen Hysterese Verzogerung Schaltverhalten

4.11 VDE/BDEW

HOME | MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARME INT | ZEMTEN | REGLER | GANEBUS | LEISTUNG/ICOSPHIBUS | SCHALTPUNKTE = VDE/BDEW | LOGIK | LED |

Externe Leistungsreduzierung
: Eine Auswahl an Funktionen die nach VDE4105 oder
Zuschaltbereitschaft Metzspannung BDEW gefordert werden

Wirkleistungsreduzierung bei Uberfrequenz
Leistungsabhangige Cos Phi Regelung

Dynamische Metzstitzung

4111 Externe Leistungsreduzierung

Extere Leistungsreduzierung

=) - Digitaleingange Stufe 1 Stufe 2 Stufe 3 Vorgabe mf Analogeingang
sy (—] 60 % [+ 30% [+ 10 % (5 Nein s
7 123 DE | AL123 VDE4105 Leistungsreduzier. gestd Verzoger.
EN | AL123 VDE4105 Power reduction fault 300,05 [3 INnv AR Fv1 Fv2 FV3 S8 E SST NST LSA SG1 SG2 SG3 5G4 SP1 SP2

Im Netzparallelbetrieb kann vom Netzbetreiber eine externe Leistungsreduzierung gefordert werden.
Diese erfolgt als Sollwert in Stufen oder stufenlos. Die Stufen sind Uber drei Digitaleingadnge frei
parametrierbar oder stufenlos Uber den Analogeingdnge AI05 bis AlI10, auswahlbar. Die eingestellten
Prozentwerte geben an, auf welche abgegebene Wirkleistung reduziert wird. Die Digitaleingange kdnnen
entweder mit einem Dauersignal oder Uber einen Impuls angesteuert werden. Wenn die Sollwerte tber
Impulse eingegeben werden, muss ein vierter Digitaleingang mit dem Reset belegt werden. Die Anlage
kann wieder 100% der Leistung fahren, wenn der Reset gesetzt wird bzw. kein Dauersignal mehr ansteht.
Erfolgt die Leistungsreduzierung als Dauersignal, so wird immer die kleinste angewahlte Stufe gesetzt.
Der Analogeingang kann mit einem -10 bis +10VDC Signal belegt werden. Das Eingangssignal kann frei
skaliert werden. Wird der vorgegebene Sollwert innerhalb von finf Minuten nicht erreicht, erfolgt der Alarm
123.

Hinweis: Der intern am Tableau (GTP20) eingestellte Sollwert sollte ggf. Uiber der hochsten Stufe liegen.
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4.11.2 Zuschaltbereitschaft Netzspannung

Zuschaltbereitschaft Netzspannung

el — Zuschaltbereit Spannung < |53 = | 6.0 S- l: Zuschaltbereit Frequenz < fd?.SU HZ = I| 6,05
VOE | |soEw| ! 2 Ty 5 L

4105 . N P ] —_—
B Zuschaltbereit Spannung = | 110 % = | 6.0S l, Zuschaltbereit Frequenz > |50 05 HZ = | 6,05

alr] (4]

Funktion muss aktiviert werden. Soll die Funktion nicht grundsatzliche freigegeben werden, so kann sie
Uber einen entsprechend parametrierten Digitaleingang gesperrt werden.

Die Zuschaltung an das Netz erfolgt nur dann, wenn die Netzspannung und die Netzfrequenz sich in
bestimmten Toleranzbereichen befinden. Diese Bereiche unterscheiden sich in der VDE4105 und der
BDEW.

VDE4105 — Eine Zuschaltung bzw. Wiederzuschaltung ist nur dann zulassig, wenn die Netzspannung
zwischen 85% und 110% der Nennspannung liegt und die Frequenz zwischen 47,5Hz und 50,05Hz. Das
Netz muss sich Uber einen Zeitraum von mindestens 60 Sekunden innerhalb dieser Toleranzen befinden.

BDEW — Eine Zuschaltung bzw. Wiederzuschaltung ist nur dann zulassig, wenn die Netzspannung min-
destens 95% der Nennspannung betragt und die Frequenz zwischen 47,5Hz und 50,05Hz liegt.

Die Zuschaltfreigabe kann auf einen digitalen Ausgang parametriert werden. Der Kontakt kann als Offner
oder Schliel3er verwendet werden. Wenn die Bereiche der Spannung und/oder der Frequenz Uber eine
Dauer von maximal drei Sekunden verlassen werden, darf eine erneute Zuschaltung schon dann erfolgen,
wenn die Toleranzbereiche fir nur finf Sekunden ununterbrochen eingehalten werden. Solange die
Zuschaltbereitschaft nicht freigegeben ist, blinkt die ,Netzspannung vorhanden® LED.

4.11.3  Wirkleistungsreduzierung bei Uberfrequenz

Wirklei duzierung bei Uberfreq

7S SRl 50,05 50,20 H
— ‘ Stoppwert (nur BDEW) | 50,05 HZ < | Leistungsreduzierung 40% 5 Wir / Hz } f - Leistungsreduktion
4108 | [BOEW| 40% B,/ Hz

Startwert 50,20 HZ < | Leistungssteigerung 10 % (| max. Wirkleistung / Min. AP - VDE4105
R, = Momentane verfugbare Leistung == BDEW

A 4

AP

Funktion muss aktiviert werden. In der Funktionsweise gibt es Unterschiede zwischen VDE4105 und
BDEW.

VDE4105 - Wenn im Netzparallelbetrieb die Netzfrequenz Uiber 50,2Hz steigt wird die momentan erzeugte
Wirkleistung ,eingefroren®. Bei weiter steigender Frequenz werden 40% dieser ,eingefrorenen” Leistung
pro Hertz abgesenkt bzw. gesteigert, wenn die Frequenz wieder sinkt. In dem Frequenzbereich zwischen
50,2 Hz und 51,5 Hz bewegt sich die Wirkleistung permanent auf der Kennlinie auf und ab (,Fahren auf
der Kennlinie*). Unterschreitet die Netzfrequenz den Wert 50,2Hz wieder (Stoppwert auf ,AUS* einstellen)
und der Sollwert der Leistung ist gréf3er als die ,eingefrorene” Wirkleistung, wird sie dem Sollwert in 10%-
Schritten der maximalen Wirkleistung pro Minute wieder angeglichen. Die Wirkleistungsreduzierung ist auf
0% begrenzt.

BDEW - Wenn im Netzparallelbetrieb die Netzfrequenz tber 50,2Hz steigt wird die momentan erzeugte
Wirkleistung ,eingefroren®. Bei weiter steigender Frequenz werden 40% dieser ,eingefrorenen” Leistung
pro Hertz abgesenkt. Die Wirkleistung darf erst bei Riickkehr auf einen Wert von < 50,05 Hz wieder
gesteigert werden (Stoppwert auf 50,05 Hz einstellen). Der Gradient, mit dem die Wirkleistung auf den
eingestellten Sollwert gesteigert werden darf, ist einstellbar. Die Wirkleistungsreduzierung ist auf 0%
begrenzt.

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
GECO20_Geratehandbuch_Version13 Seite: 72 von 115



Kompaktautomatik
Geratehandbuch

Hanseatic
Power
e Solutions

411.4

Leistungsabhangige Cos Phi Regelung

Aktivierung uber Digitaleingang

Kennlinieneinstellung

Leistungsabhangige Cos Phi Regelung

Erzeugungsanlage S 3.68KVA
COS @ -0,95 bis +0,95
(keine Vorgabe des Nelzbetreibers)

Punkt 1

| [onew| Punkt 2
“’1":5‘ mw‘

0950 LF 3 0%

Ubererregt
o
O
—

/ |
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'

-0,900 LF |2 90 % = il oo p

Erzeugungsanlage 3,68KVA bis 13,8KVA

i
i
i

! COS @ -0,95 bis +0,95
0,95 === 2D .
§ '
i

untererregt

] e B Erzeugungsanlage 2 13,8KVA
‘ ® COS @ -0.90 bis +0,90

Diese Funktion wird Uber einen entsprechend parametrierten Digitaleingang aktiviert.

Der Cos Phi - Sollwert verandert sich in Abhangigkeit mit der steigenden Wirkleistung vom induktiven in
den kapazitiven Bereich. Es gibt zwei einstellbare Punkte, die die Kennlinie festlegen. Die Einstellung fur
die Regelgeschwindigkeit entspricht den Einstellungen des Cos Phi Reglers.

411.5

Dynamische Netzstitzung

Dynamische Netzstiitzung

Aktivierung tber Digitaleingang
Punkt 1

0.0 % [2]] )
l H
100%;

Punkt 2

0% ]|

2
L2

70.0 % (=]
Teennung vom Netz

Punkt 4

Punkt 5 90,0 % 5 |

[
|
Punkt 3 [
|
[
| 90.0% [ |

Punkt 6

DE | AL122 BDEW - U(t) Auslsung Verzoger.

¥ 122

EN | AL122 BDEW - U(t) Fauilt

Diese Funktion wird Uber einen entsprechend parametrierten Digitaleingang freigegeben.

Die dynamische Netzstlitzung dient der Spannungserhaltung bei Spannungseinbriichen im Netz. Fiir einen
bestimmten Zeitraum nach einem Storfall im Netz wird sichergestellt, dass die Verbindung zum Netz nicht
getrennt wird. Wenn die Spannung nach einer eingestellten Zeit nicht wieder tber den eingestellten Betrag
gestiegen ist, kommt es zur Netztrennung. Die Spannungs-Zeitkennlinie ist Uber sechs Punkte festzulegen.
Alarm 122 dient zur Uberwachung der Kennlinieneinstellung.
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412  Logik

| HOME | MODULE | SYN | ALARMEEXT | ALARMEINT | ZENEN | REGLER | CANBUS | LEISTUNG/COSPHIBUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGIK | LED |

"Le1 | 162 | Le3 | Le4 | Les | Les | Le7 | Les | Le9 | Leto | Lom | 1612 [ 1613 | Lew | LGts | LG |

AUS

1k

|Aus

L1

AUS

Ak

|AUS

4r

AUS

Ar

= | Aaus

T1

Ar

MoA |-

Mo2 | -

MO3 |-

M4 |-

MO5 | -

Fir das Einbinden von Logikfunktionen in die Steuerung der GECO20 stehen 80 Logikbausteine und 16
Timerbausteine zur Verfligung, die sich auf 16 Logikgruppen aufteilen. Jeder Logikbaustein kann
entsprechend der zur Verfugung stehenden Auswabhlliste (AND, OR, ...) mit Funktionen belegt werden.
Far die Timer stehen vier Funktionen zur Verfugung. Jeder Eingang kann mit einer Funktion aus der
Auswahlliste verknlpft werden. Auflerdem kann jede Funktion, die auf einen Logikbaustein geschaltet
wurde, negiert werden. Die Ausgange der Logikbausteine (M01-M80 & T1-T16) kdnnen mit internen
Funktionen belegt werden oder tGber Merker mit anderen Logikbausteinen verknlpft werden. Zuséatzlich
kdnnen die Merker Uber digitale Ausgange ausgegeben werden. Eingange und Merker mit gleicher

Funktion sind ,ODER* verknipft.

4121 Logikbausteine

Folgende Funktionen fir die Logikbausteine stehen zur Verfiigung.

1P Uber dieses Symbol kénnen die Eingange negiert werden.

Eing1 Eing2 | Ausg
4 & 0 0 0
— 0 1 0
- 1 0 0
AND 1 1 1

Eing1 Eing2 | Ausg
4 >1 0 0 0
e 0 1 1
- 1 0 1
OR 1 1 1

NOR

Eing1 Eing2 | Ausg
0 0 1
0 1 1
1 0 1
1 1 0
Eing1 Eing2 | Ausg
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0

Version/Datum: 13/ 19.02.2026 / ECK
GECO20_Geratehandbuch_Version13

Seite: 74 von 115



Hanseatic
Power

Kompaktautomatik B coluttons
Geratehandbuch
Eing1 Eing2 | Ausg Eing1 Eing2 | Ausg

4 =1 0 0 0 4 =1 0 0 1

- 0 1 1 D— 0 1 0
1xXor 1 (1) (1) IXNOR 1 (1) (1)

] [;:1
Y= Zeitstufe Anzugsverzogert —1 Zeitstufe Abfallverzogert
il

| B Zeitstufe Impuls T Jten Zeitstufe Takt

Eingabebereich 0,0 s bis 3200,0 s

1
1 Jien Zeitstufe Takt

Eingabebereich 0 s bis 32000 s

4.12.2 Infotexte

Um Funktionen oder Merker, die in der Logik programmiert wurden, beschreiben zu kénnen, kann Uber
eine Checkbox ein frei beschreibbares Textfeld aktiviert werden.

Mo1 |- =

Mo2 [- 2

Mo3 [ - ]
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Auf dem Tableau kénnen 16 Betriebsmeldungen zur
Anzeige gebracht werden. Das Fenster, in dem die
Meldungen auf dem GTP20 angezeigt werden, kann
Uber  das Hauptmeni angewahlt  werden
413 LED

(Betriebsmeldungen 6.7). Die Meldungen werden tber
das Auswahlmenu mit internen Meldungen verknupft.
Der angezeigte Text im Display ist frei wahlbar. Fir die
dargestellten LEDs hinter den Meldungen kénnen 15
verschiedene  Farbenkombinationen  ausgewahlt
werden und die LEDs wechseln ihren Zustand
entsprechend der Einstellung mit steigender oder
fallender Flanke.

| HOME |

Betriebsmeldungen 1-16 | Tableau

v

MODULE | SYN | ALARME EXT | ALARME INT |

01 | NETZSPANNUNG VORHANDEN (*)
DE | U-Netz

4

ZEITEN | REGLER | CANEBUS |

EN -
v
02 | GENERATORSPANNUNG VORHANDEN al
DE | U-Generator 9 e
EN -
Betriebsmeldungen 1-16 | Tableau
01 | AUFHEBUNG VERRIEGELUNG s
DE | Aufhebung Verriegelung R
- e
02 | STARTBLOCKIERUNG AKTIV s
DE | Startblockierung aktiv 75
. ®:
Netz
50.0 Hz Aufhebung
Verriegelun
1) 400V A
(2 400V :
Startblockierung
@ 400V aktiv

LEISTUNG/COSPHI BUS | SCHALTPUNKTE | VDE/BDEW | LOGIK | LED
Auf dem Startbildschirm kdénnen zwei zuséatzliche
Betriebsmeldungen zur Anzeige gebracht werden. Das
Fenster, in dem die Meldungen angezeigt werden, wird
neben der Anzeige fir die Netzspannung eingeblendet,
sobald eine Funktion ausgewahlt wurde. Die
Meldungen werden Uber das Auswahlmend mit
internen Meldungen verkniipft. Der angezeigte Text im
Display ist frei wahlbar. Fir die dargestellten LEDs
hinter den Meldungen koénnen 15 verschiedene
Farbenkombinationen ausgewahlt werden und die
LEDs wechseln ihren Zustand entsprechend der
Einstellung mit steigender oder fallender Flanke.
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5 Ubersicht / Funktionen GTP20

Die direkte Bedienung der Kompaktautomatik GECO20 erfolgt mithilfe der Touchscreen-Einheit GTP20.
Am unteren und rechten Rand des Touchscreens sind Schaltflachen (Soft-Button) zur Bedienung der
Anlage und Anwahl von Funktionen und Menis angeordnet. Je nach Konfiguration der Anlage kénnen die
Leistungsschalter fir Netz und/oder Generator in Betriebsart HAND und TEST ebenfalls Uber
entsprechende Schaltflachen gesteuert werden.

5.1 Uberblick

Die im Folgenden dargestellten Ansichten, kdnnen je nach Anlagenkonstellation, Verwendungszweck und
Firmwareversion des jeweils vorhandenen Gerates hiervon abweichen. Die Bedien- und Anzeige-
elemente werden zur Gewahrleistung der Vollstandigkeit am Beispiel der ,Netz/Generator’ — Variante
beschrieben.

Hanseatic 30.06.2024 06:21:53

o [E=m)
Generator-/Netz- Messwerte,
Schaltungsblock, Funktionen,
Singleline Menutanwahl
Betriebsarten- e
anwahl

Status - LEDs
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5.2 Symbole und ihre Funktionen

Die Symbole und Piktogramme in den Schaltflachen, sowie deren Funktion, die sich dahinter verbirgt, wird
in der folgenden Tabelle erldutert. Mit einem einfachen Fingerdruck wird die Information oder Funktion
aufgerufen.

Symbol Symbol Funktion/ Bedeutung
inaktiv aktiv

1, Lampentest fiir die LEDs auf dem GTP20. Wenn die Funktion Lampentest auf einen

Ausgang parametriert ist, so wird dieser aktiviert.

[
-
O

STY=
N

Anwahl Synchronoskop

Anwahl Funktionstasten

Dﬁjo

Anwahl Stérmeldemeni
Menutauswahl - mittels der mit dieser Funktion verbundenen Taste erfolgt der
Wechsel von der Standard-Anzeige in die Menlanzeige.

HOME-Button — Wechsel in die Standard-Anzeige

Anwahl Messmenu

Q) I B>

Anwahl Motor-CAN-BUS-Men(i

Quit und Reset - Warnende Stérmeldung

Quit und Reset — Abstellende Stérmeldung

Anwahl der Betriebsart AUTO — Motor steht

G)

Anwahl der Betriebsart AUTO — Motor lauft

Anwahl der Betriebsart TEST — Motor steht

Anwahl der Betriebsart TEST — Motor lauft

N

Anwahl der Betriebsart HAND — Bereit flir Handstart

= | B e
BEECEEFr-ENEHEED

Anwahl der Betriebsart HAND — Motor lauft - Bereit flir Handstop

STOP
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@ Anwahl der Betriebsart AUS

Anwahl Businfo

1]

lig

Gk
EEE

Anwahl der Einstellung fir Datum und Uhrzeit

Aktiviert die Bildschirmsperre zur Reinigung des Displays

(‘aufwarts ) durch die Anzeigen, bzw. die im Display angezeigten Menipunkte.

Ab-Taste - die mit dieser Funktion verbundene Taste dient dem Blattern ( abwarts )
durch die Standardanzeigen ( Bildschirm 1-4 ), bzw. die im Display angezeigten
Menupunkte.

' Auf-Taste - die mit dieser Funktion verbundene Taste dient dem Blattern

:) Grin umrandete Flachen symbolisieren Eingabefelder

Symbolisiert eine aktive Funktion

( X ) Symbolisiert eine inaktive Funktion
Spannungsmessung der Steuer- und/oder Starterbatterie
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5.3 Generator- / Netz-Schaltblock

v

Leistungsschalter ist ausgeschaltet. Rickmeldung vom Schalter liegt nicht an.

Touchflache ist nur in den Betriebsarten MAN und TEST freigegeben, um die
Schalter manuell zu schalten.

Leistungsschalter ist eingeschaltet. Riickmeldung vom Schalter liegt an.

Touchflache ist nur in den Betriebsarten MAN und TEST freigegeben, um die
Schalter manuell zu schalten.

Motor steht

‘ Motor lauft

Motor 1auft und eine warnende oder abstellende Stérmeldung liegt an.

Die LED (Grun) unterhalb der Touchflache signalisiert, ob die Spannung tber dem
eingestellten Betriebswert liegt.

A Wichtig:
[ )

Der Button 'Netzschalter EIN / AUS' ist nur im Hand- und Testbetrieb aktiv. Netzschalterfreigabe
und Generatorschalterfreigabe sind Uber Software verriegelt. Diese sollten aber zusatzlich extern
uber Offnerkontakte verriegelt werden, da die interne Software - Verriegelung beim Einleiten der
Synchronisation aufgehoben wird.

. Der Button 'Generatorschalter EIN / AUS' ist nur in Hand- oder Testbetrieb und bei vorhandener
Generatorspannung aktiv. Generatorschalterfreigabe und Netzschalterfreigabe sind tUber Soft-
ware verriegelt. Generator- und Netzschalter miissen aber zuséatzlich iber Offnerkontakte extern
verriegelt werden, da die interne Software - Verriegelung wahrend der Synchronisation
aufgehoben wird.
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54 GECO20 - Steuerblock

A
) D)

Die in dieser Gruppe zusammengefassten Tasten / Schaltflachen dienen der direkten Steuerung und
Betriebsarten - Umwahl der Kompaktautomatik.

3 o
5= fi= b
(1]

&

G)

B8 £ 5>

Beschreibung

Durch die Anwahl der Betriebsart 'OFF' wird der Generatorschalter ausgeschaltet und das
Aggregat gestoppt. Zusatzlich wird eine generelle Netzschalterfreigabe gesetzt, und - bei
vorhandener Netzspannung - dieser auch eingeschaltet.

Uber die Taste 'M' (manuell) wird der Handbetrieb angewahlt. Die Steuerung reagiert nicht auf
einen Netzausfall. Schaltvorgdnge missen manuell Uber die Tasten flr Netz- und Generator-
schalter getatigt werden.

Der 'M START' - Button ist nach Anwahl der Betriebsart 'MAN' (manuell) aktiv. Er dient dem
Start des Aggregats. Der Button muss so lange gedriickt werden bis der Motor |auft.

Der 'M STOP' - Button ist nach Start des Aggregats in der Betriebsart 'MAN' (manuell) aktiv.
Er dient dem Stillsetzen des Aggregats.

Mit dieser Taste wird die Betriebsart 'Test' angewahlt. In dieser Betriebsart wird das Aggregat
automatisch gestartet und tGberwacht. Das Aggregat lauft im Leerlauf. Die Tasten fir Netz-
und Generatorschalter sind aktiv, sodass sie manuell ein- und ausgeschaltet werden kénnen.
Sofern wahrend des Testbetriebes Netzausfall erkannt wird, erfolgt eine automatische
Ersatzstromversorgung. Nach Netzwiederkehr kann der Wechsel auf Netzversorgung
entweder manuell oder Uber die Betriebsart 'Automatik’ erfolgen.

Mit der Anwahl der Betriebsart '"AUTO' wird der Automatikbetrieb der jeweiligen Steuerung
eingeleitet. Bei der Netz-Generator-Steuerung ( NG ) wird beispielsweise das Aggregat fir
den automatischen Start vorbereitet. Im Netzfehlerfall bewirkt dies den automatischen
Ersatzstrombetrieb. Das Aggregat wird automatisch gestartet, die Netzschalterfreigabe auf-
gehoben und die Generatorschalterfreigabe gesetzt. Angeschlossene Verbraucher werden
vom Generator versorgt. Bei Netzwiederkehr werden die Verbraucher auch wieder automa-
tisch auf das Netz zurlickgeschaltet, das Aggregat wird nach einer Abkiihlungsphase
gestoppt.

Hinweis: Zum automatischen Start kann auch der Fernstart - Eingang genutzt werden, um z.B.
eine Lastprobe, oder Spitzenlastbetrieb (mit oder ohne Synchronisation) zu realisieren.

Die Taste dient dem Quittieren und Zuriicksetzen von Stérmeldungen. Bei einer warnenden
Stormeldung farbt sich die Schaltflache gelb, bei einer abschaltenden Stérmeldung farbt sie
sich rot. Die dazugehorige LED unterhalb dieser Schaltflache blinkt ebenfalls in gelb oder rot.
Mit dem ersten Druck auf diesen Button wird das akustische Warnsignal (Horn) abgeschaltet
und die LED geht in Dauerlicht.

Ist die Stérung behoben, bewirkt ein zweiter Druck auf den Button, dass die LED ausgeht, die
Schaltflache sich wieder grau farbt und die Stérmeldetexte nicht mehr auf dem Display
angezeigt werden.
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5.5 Status - LED

Den acht LEDs unterhalb des Touchscreens sind bestimmte Funktionen zugeordnet, die in der
nachfolgenden Liste aufgefiihrt sind. Mittels der LEDs ist ein schneller Uberblick zum aktuellen Stand der
Anlage maoglich, auch wenn der Bildschirm des Touchpanels abgedunkelt ist (Bildschirmschoner).

LED LED Funktion / Bedeutung
Text Farbe

OFF rot Betriebsart ,OFF" ist angewahlt
MAN grin  Betriebsart, MAN" ist angewahit
TEST grin  Betriebsart TEST" ist angewanhlt
AUTO grin  Betriebsart AUTO" ist angewanhlt

gelb Blinkt/leuchtet gelb bei warnenden Alarmen

ALARM
rot Blinkt/leuchtet rot bei abstellenden Alarmen
ECU grin Es besteht eine fehlerfreie CAN BUS — Verbindung zur Motorsteuerung.
rot CAN BUS ist nicht angeschlossen oder gestort.
U/F grin Die Betriebswerte von Generatorspannung und —frequenz wurden erreicht.
rot Generatorspannung und —frequenz liegen auf3erhalb der Betriebswerte.
RUN griin Betrieb des Aggregats wurde erkannt. Blinkt wahrend der Startsequenz und geht

dann in Dauerlicht.
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6 Bedienung GTP20

Das Anzeige- und Bediengerat GTP20 verfugt Uber ein hochauflosendes, berihrungsempfindliches
Touchscreen-Display, das dem Benutzer einen raschen Uberblick Gber den Geratestatus vermittelt, und
eine benutzerfreundliche Steuerung von Eingaben am Geréat erlaubt.

Die Display - Ausgabe des GTP20 ist in unterschiedliche Bereiche aufgeteilt, deren Inhalte je nach Ver-
wendung des Gerates und Anzeigemodus wechseln. So enthalten z.B. die linke Halfte immer die
Anlagenubersicht mit der jeweiligen Schaltersteuerung, Datum und Uhrzeit, sowie die
Batteriespannungsmessung. Die rechte Halfte zeigt im Hauptbild die wichtigsten Messwerte von Generator
und Netz/Sammelschiene, sowie Statushinweise zum Betriebsmodus und ablaufende Zeiten. Die rechte
Seite wird aber auch genutzt, um z.B. Funktionstasten oder das Synchronoskop einzublenden. Am unteren
Rand des Touchscreens, tiber den Status-LEDs, befinden sich die Schaltflachen zur Betriebsartenumwahl,
zum Resetten und Quittieren von Stérmeldungen und direkter Zugriff auf die Messwerte und CAN BUS
Anzeigen. Am rechten Bildschirmrand sind einige Button fiir Kurzzugriffe, Lampentest und das Hauptmeni
angeordnet.

Nach dem Einschalten der Kompaktautomatik und der anschlieRenden Initialisierung wird auf dem GTP20

--
das Hauptbild eingeblendet. Uber den HOME-Button L gelangt man immer wieder auf dieses Hauptbild
zuruck.

6.1 HOME

2:‘2:&& 30.06.2024 06: 2‘15_533‘| Generator 345KW ot . Hau ptb ild ( H 0 M E) .

® Solutions : e sorr | M Gibt eine Ubersicht liber den Zustand der Anlage

1 400V 100A 115 KW 1 1 1

Smd e und _c_ile_ W|cht|_gsten Messwerte. _ o

L ——— Ermdglicht einen schnellen Zugriff auf wichtige

— - Informationen und Menis, sowie das Steuern der
0.0 Hz S — 1

s /'\ Anlagenfunktion. . )

& 00v : Der Lampentest wird durch Dricken der obersten

£t Schaltflache am rechten Bildschirmrand aktiviert.

Rickschaltzeit 37 Sek
Motor l&uft

Diasl Eme]

Hanseatic 30.062024 06:21:53  [Generator T, Hauptb"d (HOME) mit LED:
B Solvtions £z 345KW |5 & In der Gerateverwaltung unter LED-Tableau
' ' Pt e T kdnnen zwei LED‘'s mit einer Funktion belegt
L,1' 400V 100 A 115 KW i i . . g
(2R oV R0 A B KW werden und im Hauptbild zur Anzeige gebracht
L3 400V 100A 115 KW
oot smg—cagon werden.
- Netz 4
50.0 Hz

]
) 400V Verriegelung

L2 400V
Startblockierung
L3 400V akt

Dlolsl 12 ml

Hanseatic 01.01.2021 06:21:53
Power
@ Solutions ridiAd

Hauptbild (HOME) mit Synchronoskop:
g Bei aktiver Synchronisierung wird das Bild
/ x automatisch eingeblendet und nach erfolgter
2~ Synchronisierung wieder ausgeblendet.
- [] ' ZV 80" i Wenn diese Ansicht durch das Anwéhlen eines
180° ” MenUs verlassen wurde, kann das Synchronoskop
< Uber die entsprechende Schaltflache aufgerufen

® @ @ .
Generator 410V 49.8Hz S werden.

o P2 |~
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6.2 Funktionstasten
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01.01.2021 06:21:53

Lastwiderstand angewdhit

HEE

L
s

’\

Riickschaltzeit 37 Sek

©
Ololsl 12w

B 111>/

6.3 Stormeldungen

Hanseatic 30.06.2024 06:21:53
Power

® Solutions ki

Generator
345KW
-0.80 LF
115 KW

50.0 Hz
L1 400V 100 A
L2 400V 100 A 115 KW
L3 400V 100 A 115 KW

20 Starits) 578 KWH 188:00h
Netz
50.0 Hz

L1 400V
L2 400V
L3 400V

Rickschaltzeit 37 Sek
Motor l3uft

o E M) )

7

- A

Al101 Not-Halt

OS] N)e

Aktuelle 1.-8
Stérmeldungen (1)

Al101 Not-Halt

OS] N)e

i .
14.01.2024 11:45:13 |5+ 4

Zur unkomplizierten Realisierung einer zusatzlich
gewinschten Anlagenfunktion kénnen Funktions-
tasten parametriert werden. Der Button ist erst
sichtbar, wenn mindestens eine Funktionstaste auf
einen digitalen Ausgang parametriert wird.

Mittels der Parametersoftware GV2 kann dem Soft-
Button ein passender Text zugewiesen werden.
(siehe Punkt 4.1.3)

Wenn eine Funktion durch einen Druck auf die
entsprechende Taste aktiviert wurde, dann wird die
Schaltflache grin dargestellt.

Anwahl des Stormeldementis.

Der Quittierung/Reset Button wechselt
entsprechend der anstehenden Stérmeldung die
Farbe. Der Button dient zur Quittierung der Hupe
und Resetten von Stérmeldungen.

A
farbt sich gelb bei warnenden Alarmen.

farbt sich rot bei abstellenden Alarmen.

Uber die Untermeniis dieses Meniipunktes werden
aktuell anstehende Stérmeldungen, sowie der
Inhalt des Stdrmeldespeichers angezeigt. In
JAktuelle Stérmeldungen® kdnnen 16 Meldungen
gleichzeitig angezeigt werden. Sind fur das
jeweilige Menl mehr Stérmeldungen gelistet, als
auf dem Display gleichzeitig ausgegeben werden
kénnen, so ermdglichen die Pfeiltasten ein Blattern
durch die Liste. Fir eine bessere Ubersicht bei lan-
gen Listen, wird in der Ecke oben rechts neben den
Pfeiltasten die Anzahl der anstehenden Stor-
meldungen, sowie die Seite angezeigt, auf der man
sich befindet.

Im Stérmeldespeicher werden pro Seite acht
Meldungen mit Datum und Uhrzeit aufgelistet.

Im Speicher werden die letzten 499 Stér-meldungen
gespeichert.
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6.4 CAN J1939

Hanseatic 30.06.2024 06:21:53 Generator

Power 4 KW
S5 Solutions E 3 5
S 50.0 Hz -0.80 LF
L1 400V 100 A 15 KW
L2 400V 100 A 115 KW
L3 400V 100A 15 KW

13800 h

Li 400V

L2 400V
L3 400V

20 Starts) 578 KWH
Netz
50.0 Hz

| Riickschaltzeit 37 Sek

Motor lauft
N\

CBs) 1BEIE

=

S

=

-[AIN 09-18][ AIN 17-24“ AIN 25-32 ][ BIN 01-08 |

AIN 01 Drehzahl 1500 rpm
AIN 02 Kihlwassertemperatur 95°C
AIN03  Oldruck 4.22 bar
AIN 04 Oltemperatur 110 °C
AIN 05  Kuhlwasserniveau 95.3 %
AIN 06 Batteriespannung 25.56 VDC
AIN 07 MTU Fehlercode 110
AINO8 -

CEs] 1

Sl

LR

os

=l>

[AIN 01-08”AIN 09-18][ AIN 17-24"AIN 25-32 ]-

BIN 01 Motorschutz Motorabschaltung
BIN 02 Motorkiihlung tberhitzt

BIN 03  Motorschutz

BINO4 -

BINOS -

BINO6 -

BINO7 -

BIN 08

00000000

W EEEEA

R
'I‘

14\

2mlp| |

BOUT 01 Motorschutz Motorabschaltung @)
BOUT 02 Motorkiihlung tberhitzt

o -l H

BOUT 03 Motorschutz ®
BOUT 04 - O
BOUT 05 - (@)
AOUT 01 Drehzahlsollwert 1500 rpm
AOUT 02 - -
AOUT 03 -

sy
IS

75

SHE )

Der Button ist nur sichtbar und kann angewanhlt
werden, wenn die CAN BUS Kopplung aktiviert
wurde.

Es kdnnen verschiedene Bilder angewahlt werden,
auf denen die von der ECU zur Verfugung gestellten
Werte angezeigt werden kénnen.

Analoge Werte, die aus der Motorsteuerung
gelesen werden.

Binare Werte, die aus der Motorsteuerung gelesen
werden.

Analoge und binare Werte, die von der GECO20 in
die Motorsteuerung geschrieben werden.
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6.5 Messwerte
Hanseatic 30062024 06:221:53  [Generator Y
Power e e
S Solutions [z534] 345KW A
50.0 Hz -0.80 LF =
L1 400V 100A nskw |
L2 400V 100A nskw [/
(3 400V 100A 15 KW
20 Startis) 578 KWH 138:00 h
Netz
50.0 Hz —
L1 400V
L2 400V
3 400V
Ruckschaltzeit 37 Sek
Motor lauft

o0l

B

75

_{ Netz ][ Differentialschutz ]
50.00Hz -0.80LF

-IT1\‘ 400V 230V 100.0% 120° 123A 100.0%

L2 400V 230V 100.0% 120° 123A 100.0%

I:S 400V 230V 100.0% 120° 123A 100.0%

Erdstrom DA 0.0%

L1 115kw 100.0% 132kVA 100.0% 25KVAR 100.0%

LZ 115kW 100.0% 132kVA 100.0% 25kVAR 100.0%

L3 115kw 100.0% 132kVA 100.0% 25kVAR 100.0%

7 345kW 100.0% ¥ 396kVA 100.0% Z 7SkVar 100.0%

CRENS] J- 1) |

.|'T1\
L2
L3

50.00Hz
400V
400V
400V

230V
230V
230V

100.0%
100.0%
100.0%

120°
120°
120°

Al
_ Pifferentialsehutz =

CHENSH ) I |

o[

o] BN

[ Generator ][ Netz
Intern Extern
L 150A 100.0% 120° 200A 100.0%
L2 150A 100.0% 120° 200A 100.0%
L3 150A 100.0% 120° 200A 100.0%
Diff.strom Stabiler Strom
L1 50A 100.0% 175A 100.0%
L2 S0A 100.0% 175A 100.0%
L3 50A 100.0% 175A 100.0%
L1 INT/EXT

s,
s

120°
120°
120°

I}

2B

Es stehen, je nach Gerateausbau, bis zu drei
Anzeigen zur Verfugung. In der oberen Zeile
kénnen die Messwertebilder fur ,Generator’,
,Netz/Sammelschiene und ,Differentialschutz’
gewahlt werden.
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6.6 Meniiauswahl
:’ianseatl: 30.06.2024 06:21:53 Generator <0,
'ower - -
S5 Solutions [z31] 345KW ="
@ 50.0 Hz -0.80 LF =
L1 400V 100 A 115 KW :
L2 400V 100A nskw [/
L3 400V 100A 115 KW -
- [:] Netz »
50.0 Hz —_—
L1 400V
L2 400V A‘
L3 400V /

Ruckschaltzeit 37 Sek
Motor lauft

| 2

o[- i

&

",.=]

e |

L=

(]

—

5

B

td
>

o

& 2

I
s | ook wamanor |zanrsna i | |
e
R A
!

6 Betriebsmeldungen

-

Logik und Merker Hzahler und Funktionen]

g
C Ieh Id J Analoga;ug;nge

Digitaleingénge J
Bicd

.
N

i
25

AN

Sollwerte J[ Regler HBUS Einstellungen Regler[

|

l—

|
|
N

=
)

A
Ol JES

_ B

tJd
~

2 RS

e

(O Synchronisierfreigabe

(O Aufhebung der Verriegelung
@ Parallelbetrieb

@ Belastet

(O Drehzahl tiefer

@ Drehzahl hdher

O -

00000000

a1,

LR

PIE]

Cdlo) [l

D ||

Die Untermenlis konnen Uber den Button

MenuUauswahl verlassen werden.

Ein Sprung auf das Hauptbild ist jederzeit mdglich
mit dem HOME-Button.

Eine Umwahl der Betriebsart ist ebenfalls aus jeder
Ebene gewahrleistet.

Es kdnnen bis zu 16 Betriebsmeldungen angezeigt
werden. Die Farben der LEDs und der angezeigte
Text ist parametrierbar (siehe Punkt 4.13).

Nicht benutzte Betriebsmeldungen  kdnnen

ausgeblendet werden.
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6.8 Analogeingédnge / Analogausgéange

= — L
[ Betr (‘\namgausgsngej &) e J -,=:
[ Eisiﬁlei"ﬁ."g‘ ][ Logik und Merker ][Zﬁhlar und Funktlonen] L 4

Sollwerte J[ Regler ][BUS Einstellungen Reglel]I

e !

i =
ol

__Be(riebsmeldungen - Analogwerte ot Alle parametrierten Analogwerte der Module
S = COM20, PM20 und GTP20 werden hier zur Ansicht

G B
A [

COM20 Al01 Leistungsregler 600V  60.0% 4 <
Al02  CosPhi Regler 9.00V  0.60 IND v gebracht.
AO01 PID-T1F z/Leist 5.00V . H A H
o e, v oo Zur  Anzeige kommen der tatsichliche
AC03 PID-T1 Spannung/Cos Phi 5,00V Spannungswert am Al/AO, sowie der skalierte Wert
AO04 Generatorfrequenz 7.00V 50.00 Hz . d t h d E h t
PM20 AQO05 Batteriespannung 620V 248V mlt eren Sprec enden Inheit.
AQ06 Scheinleistung KVA 0.00V 0 KVA
GTP20 AOOQ7 Leistung KW 0.0V 0.0 %
AO08 Cos Phi 500V  0.00LF

=MlP|

oM |~
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6.9 Analogwerte

L LS
Analogausgénge shkihid ',=:
Logik und Merker ][Z&hlar und Funktlonen] L/

[ I
l |
e
[ |

=i=}

igitaleingi_nqo

= & B
oM AE

o |

= 5 Die Auswahl der Analogeingangsmodule (Al20-1-3)
[ | Aeisises. S - : |  Und der PT100(0) Module (AT20-1-2) stehen nur
-[ Ao || o [ e | iz zur Ansicht bereit, wenn diese Module aktiviert sind.
_ - & In den Fenstern werden die Messwerte mit der
iy bl gl ausgewahlten Einheit angezeigt.
AlIO7 0.00V XX.XX °C
AlO8 0.00V  XX.XX L
AlIOS 0.00V xx.xx ADC

Al10 0.00V xx.xx VDC

=MlP|

oIz |~

==
[ AI20-1 ” Al20-2 ][ Al20-3 ]-[ AT20-2]

s

(SLIP3

| seitamadungen | Areeseinginge

T 1 Freie Textwahl xxxx “C
g2 xxx °C
M3 xxxx °C
T4 xxxx °C
TS5 xxx °C
N6 Xxxx °C
Al23 0.00V  xxxx %

ol ]I~

6.10 Digitaleingdange / Digitalausgdnge

S

[ corobamsaungen | Acsanie || amomens | |3F]
( Saenaings ) ogtcuna warker [zanor s Fuictionen] | 5
[ Sollwerte ][ Regler "BUSEIns(ellungenRegIerl ]
[ Einstellungen ][ Info ] A
i = =N
oM AE
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_[ Digitalausgdnge ][ Logik und Merker ]

(ot ) (o2 ) (Cioa ) (o) (s ) (Cros ) (Cor ) (ros ) (Cros ) o) Ciin )
Gz GG Cs ) Gre ) G ) (s ) (v ) Gz ) (D D

DI20-1

213 )((214 19 21

GTP20 | 801 802 803 804

Lgisy IE

DI20-3

=

Digitaleingdnge _ Logik und Merker

MT20 PN20

L=

oo

ol

6.11 Logik und Merker
e [ | [
Elgltalalngango Logik und Merkerjt)zahler und Funktionen Z]

somere | Reger |aus Ginsttungen Reger

|
.[ Einstellungen ][ Info J

Tal=i B o
oSl Iz

I ===

[ D

o (00) () (W ) (U 00) (09 (T0)
w67 (1) D D EHEH D
Y o[ [ e | e )
3" e [ | e | e )

v

G I

163 (130 (3 () ) ) T
6 16(070) (7 (70 (0 D) (T 50)

@A

Bietet eine Ubersicht (iber alle Digitaleingange und
Digitalausgange der Steuerung.

Angesteuerte Ein- und Ausgange werden grin
gefarbt dargestellt.

Bietet eine Ubersicht Uber
Logikmerker der Steuerung.
Angesteuerte Logikmerker werden grin gefarbt
dargestellt.

alle verfligbaren
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6.12 Zahler und Funktionen

[ Betriebsmeldungen ]{ ::::gg::‘sg;g‘ggz ][ Analogwerte | -:;:.
[ g:g:g:::r%i':‘g; J Logik und Merker pler und Funktlo@
[ Sollwerte J[ Regler J[BUS Einstellungen ngler

[ Einstellungen J[ Info ]

i ,
Coisl e

6.12.1 Zahler

- - -

n
G B
A [

F
=
-

Alle Zahlerstinde werden auch auf dem
Startbildschirm angezeigt. Eine Ausnahme ist der

LIPS

LR

Startzahler (80 ) Staris Wartungszahler. Ist der Wartungszahler aktiviert, so
alle Zahler resete! . . . . . - .

e = e wird die Zeit nur im Men( Zahler angezeigt.

Beriobestindan (CiZ22) h Gesamt Bei einem Spannungsausfall bleiben alle Werte

erhalten.

=)/ll>|

@. 2]

Jeder Zahler kann durch Anwahlen der zugehdrigen, griin umrandeten Schaltflache editiert werden. Es
offnet sich ein PIN gesichertes Eingabefenster fir den entsprechenden Zahler, in welchem dieser auf einen
bestimmten Wert gesetzt werden kann (0 bis ..... )-

Mit dem Button ,Reset’ im rechten Bereich kénnen, nach Eingabe einer gesonderten PIN, alle Zahler
gleichzeitig resettet werden.

L e 9099 Start(s)
[ =
o = s (L]
Strizaier ) stans — S|
alle Zahler reseten 4 5 6 4 5 6
kWh 2ahles (4321 Jkwh (_RESET ) [ /:——
Betriebsstunden (12324 ) h Gesamt () | S | 7 ‘ 8 9 =
= =
0 DEL ‘ ENT

@02 & =

Startzahler - Die maximale Anzahl an Generatorstarts bis zu der gezahlt werden kann, betragt 9999 Starts.

kWH Zahler - Der maximal darstellbare Wert betragt 99999 kWh. Die Zahlschritte sind von dem, mittels
Parametrier-Software unter der Registerkarte ,Module—PM20— Betriebswerte—~KWH pro Impuls* einge-
stellten Wert abhangig.

Betriebsstundenzdhler - In der Automatik ist ein Betriebsstundenzahler integriert. Die maximale
Motorlaufzeit bis zu der gezahlt werden kann, betragt 99.999 Stunden.

~
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Wartungszahler -

s~

6.12.2

Priifung

Uber den Wartungszahler ist es moglich, eine Meldung zur Wartungsbediirftigkeit des
Aggregates in Abhangigkeit von seiner Laufleistung auszugeben. Der Startwert des Zahlers wird durch die
Parametrierung von 'Alarm 117' unter ,Alarme int > Allgemein‘ vorgegeben. Die maximal einstellbare Zeit
betragt 999 Stunden. Bei Aggregatbetrieb wird die Zeit riickwarts gezahlt. Ist der Zahler abgelaufen, wird
auf dem Display eine Alarmmeldung angezeigt. Diese kann nur quittiert werden, indem der Wartungszahler
wieder auf den Startwert zurtickgesetzt wird.

Netzschutzprif, U [

Netzschutzpriif. F

BE

!ng:‘g

*
*
*
*

1
m
B[~

DS

Priiffeld

=

D

6.12.3

Priiffeld

Zéhler }

|

===

[«]

‘(D|m

@

j

Be)

',
PR

S

= Ml

Hinweis: Ein Ricksetzen des Wartungszahlers ist nur mdglich, wenn dieser abgelaufen ist.

Im Unterment ,Zahler und Funktionen® die

Schaltflache ,Prufung’ anwahlen.

Mit der Funktion Netzschutzpriifung bietet die
Kompaktautomatik GECO20 die Maoglichkeit im
Stillstand der Maschine die fir den Netzschutz
geforderten Grenzwerte und Auslésezeiten zu
Uberprufen. Hierbei werden die zur Ausldsung des
Netzschutzes flhrenden Bedingungen in der
GECO20 ohne Beeintrachtigung der Anlage
herbeigefuhrt. Fur die Prifung von Spannung oder
Frequenz werden die entsprechenden Tasten
aktiviert. Die aktive Prifung wird durch das LED
Symbol angezeigt. Wahrend der Prifung kénnen
die  Messwerte  kontrolliert  werden. Die
Messwertanzeige kann von absolut auf relativ
umgeschaltet werden.

Mit der Funktion ,Priffeld werden Priffunktionen
freigeschaltet die nur zur internen Verwendung bei
HPS bestimmt sind.
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6.13 Sollwerte

g Es konnen fir drei verschiedene Regler die

Sollwerte  vorgegeben  werden. Fir den

TR ] Leistungsregler und fiir den CosPhi - Regler kann
Dlgltalemgang‘ un lerker ler und Funktionen | . . .

[ Elgitalasas ][ s Hw" I | zusatzlich vorgewahlt werden, ob auf den

4; solwerts 3@ o ”BUSE,M,"WRWJ eingestellten Sollwert am Tableau (Intern) oder auf
) den Analogwert (Extern) geregelt werden soll. Bei

[""“ ][ Fe ][ Analogwerte ] -

nicht Uber die Parametrierung aktivierten Reglern
sind die Menutexte grau hinterlegt und kénnen nicht

A
1) [ B aoowniveden o
E] . mAg ‘ | a ﬁ S orrtnet sich ein Eingabeteld, wenn man die grun

umrandete Flache fir den jeweiligen Sollwert
druckt.

[ enseungen | wo |

o] e

N
_[ Cos Phi Regler ][ Netzbezugsregler I o :-
Istwert 205% [ k‘ me: 9930.0 ] %
; max: 100.00 0.
Sollwert (300% )
1 3
Sollwertvorgabe Intern v ) J J
Sollwertvorgabe Extern (3 A 4 5 6
. ! ‘ i ’ ° s
34S
(T2 A ‘ I (5 N 0 DEL || ENT
il
Qe
Istwert 0.88IND LF ; /“ v su 097 |LF
4 max: % .
Sollwert von GTP ((0.97IND JLF 1 2 3
Sollwertvorgabe Intern (A
Sollwertvorgabe AlO1 ( X 4 5 6
. ! ‘ i { i E
us
(A A N
] 2\ 0 +/- || DEL || ENT

[ Leistungsregler ][ Cos Phi Regler ]_ -: :-
Istwert Generator 500 KW i 5 o
# - kW
Istwert Netz 300 KW
2 3
Soliwert Netz (C400 KW ) J___J

:.l
of =]~

a

(o]

= il Il
E@@.‘%’ |f7ﬁer|\ +/- || DEL || ENT
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6.14 Regler

LR

Betriebsmeldungen [ Analogsinginge ][ Analogwerte

Analogausgédnge

&

Logik und Merker ][Zﬁhler und Funktlonen‘

Digitaleingédnge
Digitalausgange

Sollwerte Regler US Einstellungen Regler
-

E

=) ll>|

Einstellungen

i (= il )
oMz |

Damit die Reglermenlis angewahlt werden kdnnen, muissen die entsprechenden Regler einem
Analogausgang bzw. einem Digitalausgang, zugewiesen werden. Die Vorgabe fiir den Regelbereich der
Analogausgange ist nur iber die Parametersoftware maglich.

Die Reglerparameter konnen sowohl iliber die Parametersoftware in die GECO20 iibertragen
werden als auch ist eine Veranderung der Werte wahrend des Betriebs am Display moglich.
Die Eingabe am Display ist fiir alle Regler mit einer PIN geschiitzt.

Info ]

6.14.1 PID-Regler Frequenz / Leistung

; e

PID-Regler s max: 100.00
{ Spannung / Cos Phi ][ iptisiegien ] PN ) E

Handverstell Ly 2 % ‘ _1 | & —3 _1 B ?
Stk 0% | 4 |2 — ‘:
4 5 6
v KP 3.00 | 4 5 6
Synchronisierbetrieb i 20075| T | 8 ] 9
Td 00 s | ————
Netz-Parallelbetrieb ——— 7 L 8 [ 9 LE&?E
T (000 s | 0 i — ——
-Parallelbetr. (
Totzone 005 Hz | 0 DEL ENT

Freigabeverz. (00 s |

@UM

oMzl |~

Es gibt vier verschiedene Betriebszustande fiir die separate Reglerparameter eingegeben werden kénnen.
Welche PID-T1-Regelparameter gerade wirksam sind, wird durch einen griinen Haken v/ hinter dem
aktiven Betriebszustand symbolisiert.

Achtung: Wahrend der manuellen Verstellung ist die automatische Regelung deaktiviert, die Regulierung
muss durch den Bediener am GTP20 erfolgen. Nach Verlassen der Handverstellung wird wieder die
automatische Verstellung wirksam.

Wird der Eingang ,Sperren Sollwertregelung U/F* gesetzt, so ist die automatische Regelung im Insel- und
Synchronisierbetrieb deaktiviert. Der Reglersollwert kann Uber die Eingangsfunktionen ,Drehzahl tiefer®,
,Drehzahl héher”, ,Spannung tiefer” und ,Spannung héher* veréandert werden.
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6.14.2 PID-Regler Spannung / CosPhi

Handverstellung

Synchronisierbetrieb
Netz-Parallelbetrieb

Generator-Parallelbetr.

ol

PID-Regler

Istwert LF 0.88 IND

Sollwert
KP

Ti

Td

T

Totzone

LF 0.97 IND

3.00

(200 s |
(00 s |
{000 s |

s,

LR

S

(005 % |

Freigabeverz. (00 s |

A
=7

N

L

=>MHP>

6.14.2.1 Handverstellung

PID-Regler

Spannung / Cos Phi ][

{

Inselbetrieb v Ein

Synchronisierbetrieb
—— +
Netz-Parallelbetrieb

Generalor-Parallelbetr,] I Reset I

ool

—

Sollwert

Impulsregler ]
Istwert KW 20 %
KW 30 %
3.05VDC

AAO1

L~

LIPS

LR

S

PSRN i 10859

=

]
]

[+]s]e] LH;
aooiERns

0 DEL

ENT

INEINENS 7, Testzwecken kann im jeweiligen
F‘ Reglermenu die Handverstellung mit
L .~ | dem Button ,Ein‘ aktiviert werden.
4 }E\ 6 | Wenn die Handverstellung aktiv ist,
TE‘T‘ kann Uber die Plus / Minus - Tasten
o —— | der Reglerausgang manuell verstellt

J werden. Uber die ,Reset’ — Taste ist

=MHP>

6.14.3 Impulsregler

PID-Regler
Frequenz / Leistung

PID-Regler

C_J
—

Spannung / Cos Phi

Handverstellung

o
-]
&

(===

Istwert KW 20 %
Sollwert KW 30 %

A
=7

mlz

ein manueller Reset auf den
Regelmittelpunkt mdglich. Um die
Handverstellung wieder zu verlassen,
kann auf die aktive ,Ein‘-Schaltflache
oder am linken Rand auf einen
Betriebsmodus geklickt werden.

B o (5 )
Frequenz / ( N —— f
Synchronisierbetrieb Leistung | Impulsiange | 02s | 7 ‘ I
Totzone 0.01Hz e
Netz-Parallelbetrieb | D 7 ‘ 8 9 ESC
[Verstarkung 50 |
Spannung/ = 4 ==
CosPhi  |Impuisiange | 02s | 0 pEL || ENT
Totzone 5 % |

Um den Impulsregler zu aktivieren. Muss min. eine
der Nachfolgenden Bedingungen erfillt sein:
- Elektr. Poti muss auf einen Analogausgang
parametriert sein.
- Drehzahlverstellung ,Tiefer* / ,Hoéher
mussen auf einen Digitalen Eingang
parametriet sein.
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6.14.4 Elektronisches Poti

elektronisches Poti
A

LIPS
o.\-
*
*
*
*
33
85
aén
oo
w
o
o

Istwert KW 200 % 1 ‘ 2 || 3 1 3
Sollwert KW 30.0% / === — — —_—
Offset [ 20v ] - ‘ 5[ € 4 E 6
= SOl BEE S
Hub (+/-) [ am8v | _ 7 8 9 || Eesc
| )l = :
. 0 DEL || ENT

@@=

Es stehen zwei elektronische Potentiometer zur
Verfligung. Die Potentiometer miissen einem Ana-
logausgang zugewiesen werden, um Einstellungen
am Touchscreen vornehmen zu koénnen. Die
internen Signale des Impulsreglers wirken auf die
Verstellung der elektr. Potentiometer. Die Werte
kdnnen jedoch mithilfe der Parametrier - Software
Gerateverwaltung 2 ausgelesen und angezeigt

werden.
> Offset : Basis - Spannungswert am Analogausgang, der Ausgang wird bei Reset des
Drehzahlreglers (erfolgt z.B. bei GLS - aus, Start- u. Stoppbefehl) auf diesen Wert
zurickgesetzt.
> Rampe : Vorgabe der Zeitspanne fir die Spannungsanderung am Analogausgang;
> Hub : Eingabe des Regelbereiches (+/-) bezogen auf den Offsetwert.

LR
*

———— = [EINN  Zu Testzwecken kann im jeweiligen
_{ St || mouseser | | ETTE Reglermenii die Handverstellung mit
Istwert KW 20.0 %
_ Sollwert KW 30.0 %

ﬂ 3 dem Button ,Ein‘ aktiviert werden.
AAO1 3.05V
|

u Wenn die Handverstellung aktiv ist,
@. &2 |

o

6

— | kann Uber die Plus / Minus - Tasten
|i}; der Reglerausgang manuell verstellt

ESC werden. Uber die ,Reset’ — Taste ist
ein  manueller Reset auf den
Regelmittelpunkt mdglich. Um die
Handverstellung wieder zu verlassen,
kann auf die aktive ,Ein‘-Schaltflache
oder am linken Rand auf einen
Betriebsmodus geklickt werden.

i

\QHNMA

D ||

Achtung: Wahrend der manuellen Verstellung ist die automatische Regelung deaktiviert, die Regulierung
muss durch den Bediener am GTP20 erfolgen. Nach Verlassen der Handverstellung wird wieder die
automatische Verstellung wirksam.
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6.15 BUS Einstellungen Regler

Analogeingédnge

[Betriebsmeldungen [ Analogausgénge

][ Analogwerte

J

Digitaleingédnge
Digitalausgange

Logik und Merker ][Zﬁhler und Funktlonen‘

Regler

)
)

Sollwerte ][ ¢aus Einstellungen Regler )
) )

l
[ Einstellungen { Info

Leistung Pilot 75,3%

oM |~

o] 1IEIN
” Sk
Lei und CosPhi Regelung iiber BUS Pilot @ A
Eigene ID G
Busteilnehmer Gesamt .8
Erkannt 3
Lastabgleich 2

e | P e
LAAZA Aktiv ® Eigene ID 1
Verzégerungszeit (10Min ) Startreihenfolge
Zeit lauft [ ] DX ) zeit( «/ )
Busteilnehmer Gesamt (3 ) Aggregate Grundlast (1)

Erkannt 3 Aggregate Zu/Abwahl (1

Lastabgleich 2
Leistung Pilot 75,3%

Aggregatewechsel nach Zeit ((30Min) Leistung Istwert 75,3%
Restlaufzeit - Min Leistung Mittelwert 75.3%

ool

Elll

onfiguration _ Rilot e
Abschaltung<< ( 20 % Verzégerungszeit<< 1.0 Sek |
Abschaltung< [ 30% ) Verzégerungszeit< [ 10.0 Sek)
Abschaltung> ([ 80% ) Verzégerungszeit> [ 10.0 Sek )
Abschaltung>> [ 9%0% Verzogerungszeit>> (1.0 Sek |

oMz =

LS
PR

PIE)

D ||

Optionen | Funktionstasten |

CAN BUS Kopplung

eistungs- und Cos Phi Regelung tiber BU fitomatische Pilotanwahl deakiies
Lastabhangige Ab/Zuschaltung

Um im Meni die Schaltflache ,BUS Einstellungen
Regler' anwahlen zu kénnen, muss diese zuerst im
Parameterprogramm unter ,Optionen“ aktiviert
werden.

Fir die Regelung Uber den BUS gibt es noch die
Méoglichkeit die automatische Pilotanwahl zu
deaktivieren. Die Anwahl des Piloten erfolgt dann
von extern Uber einen digitalen Eingang.

Uber die griin umrandeten Touchflachen werden
dann noch die ID und die Anzahl der BUS-
Teilnehmer eingestellt.

Optionen | Funktionstasten |

CAN BUS Kopplung

! Leistungs- und Cos Phi Regelung iiber BUS Automatische Pilotanwahl deaktiviert

~| Lastabhangige Ab/Zuschaltung

Als Erweiterung der Regelung Uber den BUS, gibt
es die Option einer lastabhangigen Ab- und
Zuschaltung von Aggregaten.

Fir die Lastabhangige Ab-/Zuschaltung stehen
zwei Anzeigebilder zur Verfigung. Das Bild
~Konfiguration“ dient der Grundkonfiguration.

Im Bild ,Schaltpunkte* werden die Grenzwerte fir
die Ab- und Zuschaltung der Aggregate eingestellt.
Alle Einstellungen kdénnen sowohl in der
Gerateverwaltung als auch am Tableau eingestellt
werden.

Die Anderungen, die am Tableau vorgenommen
werden, werden nach Bestatigung der Eingabe an
alle anderen Tableaus, die Uber den BUS
verbunden sind, Ubertragen. Dadurch missen
Anderungen nicht Uber die Gerateverwaltung in
jedes einzelne Tableau Ubertragen werden.

Die Eingabe ist mit einer PIN geschitzt (siehe 7.5).
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6.16 Einstellungen

Analogeingédnge
Analogausgédnge

Betriebsmeldungen ] ][ Analogwerte ’
J

Di

Digitaleingdnge J[ Logik und Merker ][Zﬁhlar und Funktlonen]

Sollwerte J Regler ][BUS Einstellungen Reglenj

Einstellungen J Info ]

I M
= |8
1

&
>

jEs) eI
Sprache Deutsch | v English [ x
Display Helligkeit ( 80% ) Dimmen (300 Sek )

Aus [ 300 Sek |

Hom Ein /) Aus [ X

oM |~

=MlP|

6.17 Info

Analogeingédnge

Analogausgédnge Analogwerte I

Betriebsmeldungen ][

Di

-

attalaingigs) ][ Logik und Merker "Zahler und Funktionen

Sollwerte J[ Regler ][BUS Einstellungen Regler{

|
mo D

|
.[ Einstellungen
i) =

@
MEEE =

s,
IS

e

2 S

e
Power

“e Solutions

HPS

Hanseatic Power Solutions GmbH

OststraRe 67

22844 Norderstedt
Tel.: +49 (0)40 5303479-0

Email: info@hps-power.com
Internet: www.hps-power.com

oMz =

a1,

s

PIC]

D ||

Sprache: Sprachauswahl zu den, auf dem Display
ausgegebenen Texten. Standardmafig stehen
Deutsch und Englisch zur Verfugung.

Display: Einstellungen zur Helligkeit und zur
Anzeigedauer (min. 10 Sek.), nach der das Display
bei Inaktivitdt gedimmt, bzw. abgeschaltet werden
soll. Mittels Tastendruckes oder bei eintreffenden
Meldungen wird das Display wieder aktiviert.

Horn: Der auf dem Tableau eingebaute Summer
kann deaktiviert werden.

Hier koénnen die hinterlegten Kontaktdaten
angezeigt werden.
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6.18 Businfo

[ = ][ Analogausg;nge ][ Anslogwerte ’ ':;:'

Digitalainginge ][ Logik und Merker ][Zﬁhlar und Funktlonen] 3
[ Sollwerte J[ Regler ][BUS Einstellungen Re«glenjI
LEinstellungen J[ Info ]

o] =

A
W)= = O
ias] IEImzN

Anslogausgings ][ Sl | ':E:' Es werden alle in dem Projekt parametrierten

[:.,i,,m.sm,,w G ) —] ; ] Module Uberwacht.

ausginge | D und Funktionen Ve

— = I Wenn alle Module korrekt arbeiten, werden diese
Sollwerte Regler grin markiert angezeigt. Bei Ausfall eines Moduls

wird dieses hier rot markiert.
Einstellungen

Wird an einer beliebigen Stelle das eingeblendete
-~ H®

. Fenster beriihrt, so werden die Programmstande
A
Es] ElNz

der Module eingeblendet.
6.19 Batterie

—
)
—

=MlP|

[ B ][ Analogeingéinge Offnen der Batterie-Info.

s,
IS

[ Analogwerte I

D

Digitaleingange ]l Logik und Merker

[H“'“""‘*F""""°"°" Es werden die zu Giberwachenden Batterien mit den

gemessenen Spannungswerten angezeigt.

)
[ somere | mester ous cosemngen o E Es gibt drei Varianten, die (ber die
Parametriersoftware ausgewahlt werden kdnnen
=== = (siehe Punkt 4.2.2).
L | . Variante 1: Uberwachung einer Steuerbatterie.
(A . A m m 2\ Variante 2: Zuséatzliche Uberwachung einer
. ¥ 27 % LnJ] Starterbatterie Uber den Analogeingang 03.
Variante 3: Uberwachung von zwei Batterien mit
[ Betriebsmeldungen ][ ﬁ:::gggtgg:‘: ] Analogwerte ] —: ;:- Mlttelabgrlff
Plotaleingsiy 0! un lerker ler un unktionen X
o3 oo ’ AR lwl rons| Variante 1 Variante 2 Variante 3
[ Sollwerte ][ Regler "BUS Einstellungen Regler}
[ Einstellungen ][ Info ] A =
(= I
' 5w B s
i | &V =S
o M2 |AM —
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6.20

SD-Karte

] Analogausgénge [ Anslogwerte

Digitaleingédnge
e ol

Zihler und Funktlonen]

Sollwerte

[
][ Logik und Merker
[ Regler

)

[BUS Einstellungen Reglel]I

oD Anmn e S

Einstellungen

e

)
)
)
]

[0}

(=)

e
Off

=

G115

Al

28

At
l'\

[

)

ler und F

e — |

Einstellungen

100

(L8]

W‘% ig

=

S5

Aq

Regler

|

_J6H
N8

.
.

i
%y

=MlP|

6.21

Datum und Uhrzeit

Betriebsmeldungen ][

Analogeingédnge
Analogausgédnge

Analogwerte

Digitaleingénge
=

][ Logik und Merker

lzahler und Funktionen

Sollwerte

| reger

"BUS Einstellungen Reglerf

Einstellungen

(—

J

=[]

@

A
=xJ

G
z

N

LS
S

SMe

Betriebsmeldungen ][

Analogeingédnge
Analogausgénge

)

Analogwerte

Digitaleingédnge
Risk a

Uhrzeit 15:19:23

Sollwerte

Einstellungen

=l i

Datumn (01.012024]

([schiieen

pstellungen nglejI

und Funktionen| |

o @ 2

L\
%

Wenn eine SD-Karte auf der Riickseite vom GTP20
gesteckt ist, wird dieser Button eingeblendet.

Es gibt drei Optionen, um die Konfiguration auf der
SD-Karte zu speichern oder von dieser zu laden.
Diese Optionen kdénnen nur in der Betriebsart ,OFF*
genutzt werden.
Folgende Optionen stehen zur Verfligung:

- Letze Konfiguration laden

- Werkseinstellung laden

- Werkseinstellung speichern

Einstellung von Datum und Uhrzeit.

Im Menu die Schaltflaiche anwahlen. Uber das nun
eingeblendete, numerische Fenster kann die
Eingabe vorgenommen werden.
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6.22 Bildschirm reinigen

(oo A

Ay

[ somene | meger aus cnsatungen g ]

[ enstotungen | Info ] . /A

i = =)

o - M2 =K

| Avaiogoncies, || anas

-

Digitaleingdnge
Digitalausgange und Funktionen

|

Reinigungssperre

Einstellungen

=l 1]

;.
~@

G
)
B |

Regler

Sollwerte
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Diese Funktion bietet die Mdoglichkeit den
Bildschirm des Touchpanels zu reinigen, ohne
dabei unbeabsichtigt Menls aufzurufen oder
Funktionen zu betatigen.

Achtung!

Die Reinigungssperre dauert 20 Sekunden. In
dieser Zeit kann das Display nicht bedient werden.
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7 PIN Schutz

Verschiedene Eingaben am Tableau sind mit einer PIN-Nummer geschutzt.

71 PIN Netzschutzpriifung
e R [
e T PIN-Nummer 1000
Um die Netzschutzpriifung zu aktivieren ist die PIN-

Netzschutzprif. F - Nummer 1000 einzugeben.

]
@@l

= 2

7.2 PIN Zahler Reset
_ Prifung Prilffeld -:':- PIN-Nummer 1234
: Mithilfe der Schalflache ,RESET" im rechten Bereich
Startzahler ] B‘—]E o 251errosetn des_ Zgh_lermenus kénnen aIIe_ Zahlerstande
KWh Zéihler Ca ( RESET ) gleichzeitig resettet werden. Nach Eingabe der PIN-
S— . [BBE Nummer 1234 sind alle Zahler sofort auf ,0° gesetzt.

-]

o

]
SMP |-

O IS oiE Nz

7.3 PIN Zahlerstiande
_ Priifung Priiffeld e ':-
" — PIN-Nummer 1919
Startzahler oo | _A Sollen nicht alle Zahler zurlickgesetzt werden, kann
KW Zshier - EE ety das Eingabefeld des zu &ndernden Zahlers mit
o = IEBE einem Druck auf den zugehdrigen griin umrandeten
| K Button geodffnet werden. Der angewahlte Zahler
EE J kann nach Eingabe der PIN-Nummer 1919 gezielt
auf einen Wert gesetzt werden.

-
» |

@. 02|
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74 PIN Stormeldespeicher

Aktuelle ‘| 1-8
Stérmeldungen (1)

Al101 Not-Halt

OS] N)e

4 11:45:13 |

Schaltflache
Stormeldespeicher.

7.5 PIN Lastabhédngige Ab/Zuschaltung

LAAZA Aktiv _kkkk 10
Verzégerungszeit [folge
Zeit lauft 1 2 3 ) zeit( 4/ )
Busteilnehmer Gesamt l4 El 6 | [Grundlast (1)
Erkannt Zu/Abwahl 1 )
Lastabgleich 8 E
lot 75,3%

Aggregatewechsel nach Zeit Esc twert 75,3%
Restlaufzeit ittelwert 75.3%

ol ]I~

Sy

O

(]

PIN-Nummer 0001

Um die Parameter in den Bildern ,Konfiguration®
und ,Schaltpunkte zu verandern ist die PIN-
Nummer 0001 einzugeben.

7.6 PIN Regler Einstellungen

[ PID-Regler

=
Spannung / Cos Phi ][ Impdiaregler “

KW 20 %

KW 0 %

vIEEE]) =

Netz-Parallelbetrieb

Handverstellung

Ly

7 E ; |

Generator-Parallelbetr. ( |
| e

everz. |

oM |

PIN-Nummer 5678

Die Einstellungen der Reglerwerte sind mit einer
PIN geschutzt. Wenn das Regler Bild verlassen
wird, muss die PIN bei erneutem Offnen des Bildes
wieder eingegeben werden.

Um den Stérmeldespeicher zu I6schen, ist keine
PIN-Eingabe nétig. Es miissen die rechte Pfeiltaste
fir mindestens zwei Sekunden gedriickt werden.
Danach erscheint der Button ,I6schen’. Ein Klick auf
den gesamten
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8 GECO20 - Konfiguration

Zur korrekten Anpassung an den jeweiligen Anwendungsfall ist eine Parametrierung erforderlich. Para-
metriert und eingestellt werden muissen vor der Inbetriebnahme unter anderem die Anlagendaten wie
Nennspannung, Nennstrom und Nennleistung, sowie die Auslosewerte flir die Alarm- und
Schutzeinstellungen. Die Werte werden in einem Flash-Speicherbaustein abgelegt, und bleiben auch bei
Ausfall der Hilfs- bzw. Versorgungsspannung erhalten.

8.1 PC Software GV2

Datei  Einstellung  Info

BE B B B B,/B @\8 B B

neu  dffnen  speichern  speichern unter drucken beenden Gbertragen  auslesen hr stellen Dokumente  Update

O DAl Genn b . Um Daten in die GECO20 zu ubertragen, muss am GTP20 die
Schmitistele Gerit Betriebsart ,OFF“ angewahlt werden und die Stoppzeit muss
[cows 2] abgelaufen sein.
; Der PC wird mit dem COM20 - Modul Gber ein USB-Kabel (A>B)
Uhrzeit aktualisieren verbunden.

| Uhr stellen

Der Ubertragungsmodus wird tiber die Schaltflache ,lbertragen®
geoffnet. Nach Auswahl der Schnittstelle wird die Ubertragung mit
der Schaltflache ,OK" gestartet. Am PC und auf dem Touchpanel
wird wahrend der Ubertragung eine Fortschrittsanzeige

& pumtetiagrs : eingeblendet.
GECO Compact Automatic Out-Puffer: 54 byte o . .
. e 300 Nach Abschluss der Ubertragung fuhrt das Tableau einen Reset aus
FIIFIFTTIITTTTTTITTTITTI und befindet sich danach im normalen Betriebsmodus.
Das Auslesen eines Projektes aus der GECO20 geht nach dem
gleichen Prinzip Uber die Schaltflache ,auslesen®.
V1.07.2 PC: 73432 byte | Sek: 256 byte |DB: 102400 byte |Version0 | bis 10

8.2 SD-Karte

Die Verwendung einer SD-Karte in dem, an der Oberseite der Gehauseriickwand des GTP20 zugang-
lichen SD - Kartenschacht eréffnet eine Vielzahl zusatzlicher Optionen.

8.2.1 Inhalt der SD — Karte

Auf der, im Lieferumfang der Kompaktautomatik enthaltenen SD-Karte befinden sich die folgenden, am
PC einsehbaren, bzw. bearbeitbaren Dateien und Verzeichnisse:

_Parametersoftware

_Parametersoftware: Installationsdatei fur die Gerateverwaltung.

Z'::we Aktuellste Version zum Zeitpunkt der Auslieferung. Updates
2 g erfolgen Uber unsere Homepage im Bereich Downloads.
=J_ il Firmware: Uber diesen Ordner kénnen Software-Updates in das
‘J b Tableau geladen werden.

GV2: Enthalt die Unterordner ,FAC* und ,SAVE". In diesen Ordnern
werden Backups und die Werkseinstellung gespeichert.

BTR.TXT: Betriebswerte mit Datum und Uhrzeit.
LOG.TXT: Logdatei fur interne Auswertung.
STM.TXT: Alle Alarme mit Datum und Uhrzeit.
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9 Anschlusspldne
9.1 Anzeige- und Bediengerat GTP20 + GTP20R
4 - )
SD-Card
COM20 GTP20R USB-B
o] [

+| - +] -
(-3
=)
a
<

GTP20R

USB-B

- )

SD-Card

L
. .
28
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9.2 Kommunikationsmodul COM20

9.3 Leistungsmodul PM20
K L .
2
— 3]
T —
el
k| > S

Ol e —

Sammelschiene

Generator

00O

oeos (oo eog
00O O
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9.4 Eingangsmodul DI20

9.5 Ausgangsmodul DO20
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9.6 Diffschutzmodul DM20

9.7 Analogeingangsmodul Al20

Al 05
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9.8 PT100(0) Modul AT20

9.9 Profinetmodul PN20
[ 9 (10 M 11 )12
- -
I 2122 23 M 24
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9.10 Modbusmodul TCP/IP MT20

]

21 22 M 23 M 24

0 708

9.11 Modbusmodul RTU MR20

5000
(O(c o 00 o0

21 22 M 23 M 24

070
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10 Gehauseausfiihrungen und MaRe
10.1 GTP20 + GTP20R

Ausfiihrung Metallgehause
Gewicht 1.800¢g
Befestigung Haltewinkel (Lieferumfang)
Schutzart IP 64
MaBe
Breite (B) 226 mm
Hohe (H) 146 mm
Tiefe (T) 53 mm
Einbautiefe ca. 40 mm

(ohne Stecker)

Tilrausschnitt B208mm x H128mm
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10.2 Module

Gehéause
Ausfiihrung DIN - Kunststoffgehause
( Polyamid ) P 5
Befestigung Normschienenmontage \
Schutzart IP 40, Klemmen IP 20 -
! /
4
MaRe Module PM20 und DM20 /
Breite (B) 45,0 mm
Hohe (H) 99,0 mm —
Tiefe (T) 114,5 mm "—B*—'|

MaBRe COM20, DI20, DO20, Al20, AT20, PN20, MT20 und MR20

Breite (B) 22,5 mm
Hohe (H) 99,0 mm
Tiefe (T) 114,5 mm

—|\

o]
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11 Technische Daten

Montage und Inbetriebnahme nur durch geschulten Fachkrafte-Anschluss nach VDE 0160! Q

Hilfsspannung

Leistungsaufnahme

digitale Eingdnge

Messspannung

Messstrom

Empf. Wandlertyp

Analogausginge

Relaisausgiange
Nennfrequenz
Frequenzmessung

Messgenauigkeit
(bei Nennfrequenz 100
% Sinus)

Schutzart
Umgebungstemper.
Hohe liber NN
Luftfeuchte
Software

System-
voraussetzung
Kabeltyp fiir
Schnittstellen

24V (18 ...36V)DC

GTP20 max. 6,6VA ; COM20 max. 8VA ; PN20 max. 3VA ; MT20 max. 3VA ;

MR20 max. 3VA

24V 8 mA (optoentkoppelt), Eingangswiderstand > 3 kQ,
Leitungen nicht Ianger als 2,5 m
Eingang AUS < 7V, Eingang Ein > 8V

40/70 .... 280/484 VAC
Leistungsaufnahme: max. 0,35VA/Phase
Impulsfest bis 4 kV

Nennstrom: -/5 A (0,15 ... 18 A) AC; -/1 A (0,03 ... 3,5 A) AC
Leistungsaufnahme: max. 0,50VA/Phase

4 X Inenn Dauerstrom
10 x |Nenn 10 Sek.
50 X INenn 0,001 Sek.

Birde <0,01 Ohm
max. 4 * INenn

+/-10 V (Umax ca. 11 V) DC, Auflésung 12 Bit
minimale Schrittweite 5 mV / digit
Reproduzierbarkeit +/- 5 mV, Blrde > 1 kQ

galvanische Trennung max. 500V

PM20-Modul (AAS5) / GTP20 (AA8): +/-20mA (Imax ca. 21 mA),
SchlieBer/Wechsler 250 VAC, 2 A galvanisch getrennt

50 / 60 Hz (einstellbar)

30 ... 70 Hz, +/- 0,05 Hz

Spannungsmessung <=0,5%
Strommessung <=0,5%
Leistungsmessung <=1%
Cos-Phi <=1°
Frequenzmessung <=0,05Hz
Gehause: IP 40, Klemmen IP 20
-20 ... +55°C

max. 1000 m

max. 90 % ohne Betauung
Parametersoftware Gerateverwaltung 2 (GV_2.exe)

IBM-kompatibler PC, min. 1,2 GHz, 1 GB RAM
Betriebssystem MS Windows: Windows 7 / 10 / 11

GTP20 zum COM20 — Ethernet min. CAT6

CAN-Bus — Lappkabel Deutschland
Unitronic Bus CAN FD P 1x2x0,5 mm?2 (Best-Nr 2170278)

LAAZA — Lappkabel Deutschland
Unitronic Li2YCY(TP) 1x2x0,5mm?2 (Best-Nr 0031336)

Birde < 400Q
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111 Schutzfunktionen mit ANSI-Code

ANSI 12 | Uberdrehzanhl AL218 Uberdrehzahl

ANSI 14 Unterdrehzahl AL217 Unterdrehzahl

ANSI 27 Unterspannungsschutz AL149 Generatorspannung <<
AL150 Generatorspannung <
AL166 Netzschutz U<<
AL167 Netzschutz U<

ANSI 32 Leistungsschutz AL197 Leistung >
AL198 Leistung >>

ANSI 32R | Leistungsschutz (Ruckleistung) AL199 Rickleistung >
AL200 Rickleistung >>

ANSI 32Q | Leistungsschutz (Blindleistung) AL203 Blindleistung >
AL204 Blindleistung >>

ANSI 46 Schieflastschutz AL205 Schieflast

ANSI 47 Drehfeldiberwachung AL157 Generator Drehfeld

ANSI 48 Anlaufiberwachung AL101 Fehlstart warnend
AL102 Fehlstart abstellend
AL104 Fehlstart Sprinkler

ANSI 50 Unverzégerter Uberstromschutz AL189 Uberstrom >
AL190 Uberstrom >>

ANSI 50N | Unverzogerter Nullstromschutz (Erdschluss) AL193 Erdstrom >
AL194 Erdstrom >>

ANSI 51 | Uberstromzeitschutz AL191 Uberstromzeitschutz

ANSI 52 Leistungsschalter AL113 GLS Stérung

ANSI 55 Leistungsfaktorrelais AL160 Cos Phi Kapazitiv
AL161 Cos Phi Induktiv

ANSI 59 Uberspannungsschutz AL151 Generatorspannung >
AL152 Generatorspannung >>
AL168 Netzschutz U>
AL169 Netzschutz U>>

ANSI 78 Phasenwinkel Messrelais AL158 Generator Winkelfehler

Vektorsprungrelais AL174 Netzschutz Vektor >

AL175 Netzschutz Vektor >>

ANSI 81 Frequenzschutz AL153 Generatorfrequenz <<
AL154 Generatorfrequenz <
AL155 Generatorfrequenz >
AL156 Generatorfrequenz >>
AL170 Netzschutz F<<
AL171 Netzschutz F<
AL172 Netzschutz F>
AL173 Netzschutz F>>

ANSI 87 Differentialschutz AL207 Diffstrom >
AL208 Diffstrom >>
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12 Dateniibertragung

Siehe Dokument ,Datenubertragung

Technische Anderungen vorbehalten!

Hanseatic Power Solutions GmbH
Oststralte 67
22844 Norderstedt

Telefon  +49 (0)40 5303479-0
Telefax  +49 (0)40 5303479-90
Internet  www.hps-power.com
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